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8-kanatowy modut wejsé dwustanowych
z funkcja zliczania impulséow
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Data opracowania: 190319PL

@ Ta instrukcja jest dostepna rowniez w wersji elektronicznej na ptycie CD.
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Informacje o bezpieczenstwie

I Warunkiem bezpiecznego zainstalowania oraz uzytkowania przyrzadu jest stosowanie
m sie do zalecen instrukcji obstugi.

Niewtasciwa instalacja przyrzgdu moze prowadzi¢ do zagrozenia zycia lub zdrowia
uzytkownikow.

Urzgdzenie zostato wyprodukowane zgodnie z wymogami dyrektyw Unii Europejskiej.

Urzgdzenie to nie moze byc¢ instalowane w strefach zagrozonych wybuchem.

Informacja producenta

Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian niektérych funkcji w zwigzku
z ciggtym udoskonalaniem konstrukcji przyrzgdu.
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1. PRZEZNACZENIE PRZYRZADU

1.1. Przeznaczenie

M-8D jest osmiowejsciowym modutem przeznaczonym do pracy w rozproszonych
systemach pomiarow i sterowania. Pracuje jako element typu ,slave”, komunikacja
z systemem nadrzednym odbywa sie jest przez port RS-485, zgodnie z protokotem
Modbus RTU. Kazde wejscie posiada funkcje zliczania impulséw (dwa niezalezne liczniki
na jedno wejscie), pomiaru ilosci impulsow w jednostce czasu lub przeptywu chwilowego
oraz detekcji stanu binarnego.

Przetwornik przeznaczony jest do montazu na szynie TS-35 w szafach lub obudowach
obiektowych pracujgcych w temperaturze otoczenia -20 do +60° C.

1.2. Zakres zastosowan

Do urzadzenia mozna bezposrednio podtgczyé wyjscia typu styk lub OC. Opcjonalnie
przyrzad jest wyposazony w zrodto napiecia, stuzgce do zasilania czujnikéw.

Za pomocg modutu mozna zrealizowa¢ $Sledzenie standéw wejs¢ dwustanowych
réznego typu elementéw automatyki, wylgcznikow krancowych, stanow zatgczenia
elementdw wykonawczych, pomiaru poziomu za pomocg elementéw dwustanowych.
Liczniki impulsow mogg pracowa¢ w uktadach zwyktego zliczania elementéw lub jako
pomiar przeptywu z programowang wagg impulsow. Do modutu mozna podtaczy¢ do
osmiu przeptywomierzy z wyjsciem impulsowym (np. 8 wodomierzy). Kazde wejscie ma
dwa niezalezne liczniki przeptywu. Stany licznikdw zapisywane sg do nieulotnej pamieci
i nie zerujg sie w przypadku zaniku zasilania. Dodatkowo wyliczany jest przeptyw chwilowy
(strumien przeptywu), ktéry moze byé odczytywany przez system nadrzedny. Dla systemu
nadrzednego dostepne sg dla kazdego kanatu w rejestrach zawsze cztery wielkosci: stan
wejscia, licznik 1., licznik 2., ilos¢ impulséw w jednostce czasu (lub przeptyw chwilowy).
Modut moze pracowa¢ w dowolnej konfiguracji mieszanej, np. pomiar 5 przeptywow
i Sledzenie 3 standw. 9 diod LED sygnalizuje stan kazdego wejscia oraz obecnosc
napiecia zasilania i komunikacje z systemem nadrzednym. Parametry modutu programuje
sie z komputera PC za pomocg dostarczonego programu. Program umozliwia réwniez
kontrolny odczyt zmierzonych wartosci.

W zaleznosci od wersji zamdwienia wejscia przystosowane sg do réznego poziomu
napiecia. Mozliwa jest réwniez konfiguracja specjalna, na zamowienie odbiorcy.

1.3. Wersje

| M-8D - X
-5 | Wejscia przystosowane do wspotpracy z
napieciem 5VDC.

-5Z | Wejscia przystosowane do wspotpracy z
napieciem 5VDC + wyjscie 5VDC/100mA do
zasilania czujnikow.

- 24 | Wejscia przystosowane do wspétpracy z
napieciem 24VDC.

- S | Konfiguracja wg specjalnego zamowienia.
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Konfiguracja modutu opisana jest na naklejce znajdujgcej sie na obudowie.
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2. INSTALACJA OBIEKTOWA PRZETWORNIKA

2.1. Montaz mechaniczny

Przetwornik przystosowany jest do montazu na szynie TS-35. Na sciance tylnej
obudowy znajdujg sie specjalnie do tego celu przeznaczone zaczepy. Wystajgce elementy
zaczepow umozliwiajg podniesienie zapadki za pomocg srubokreta w celu montazu lub
demontazu przetwornika na szynie.
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2.2. Podiaczenie wejsé

Rozigczne listwy zaciskowe umozliwiajg poditgczenie przewoddw o maksymalnym
przekroju 2,5 mm?2. Osiem wej$¢ zostato zgrupowanych w dwa bloki po cztery wejscia.
Kazdy czujnik nalezy podtgczy¢é pomiedzy WEx i COMMN, przy czym polaryzacja nie jest
istotna. Nalezy zwrdci¢ uwage na symbol ,Zwora 5-6” na naklejce urzadzenia. Pusty
kwadrat obok tego symbolu informuje, ze zaciski 5 i 6 (COMMN) sg odseparowane od
siebie i zacisk 5 jest wspdlny dla wejs¢ 1-4, a zacisk 6 jest wspdiny dla wejs¢ 5-8.
Opcjonalnie przyrzad moze by¢ wyposazony w wyjscie 5 VDC o wydajnosci 100 mA
(zaciski 11, 12), ktére stuzy do zasilania czujnikdw lub elementéw stykowych.



Wejscie Zaciski
WE1 1,5
WE?2 2,5
WE3 3,5
WE4 4,5
WED5 7,6
WE6 8,6
WE7 9,6
WES 10, 6
Przyktadowe podtgczenie:
—OWWE1 (1) OWE1T (1) —OWET (1) SWET (1)
ﬁ “WEZ2 (2) 4& —OWE2 (2) ;[ <WEZ (2) )J: —WEZ (2)
—OWE3 (3) —OWE3 (3) b —SWES (3) b —OWE3 (3)
~OWE4 (4) . ~OWE4 (4) ~OVWE4 (4) L ~OWE4 (4)
< COMMN (5) T COMMN (5) ¢ COMMN (5) T2 COMMN (5)
T2 COMMN (6) 2 COMMN (6) T2 COMMN (6) 2 COMMN (6)
—“OWES (7) —“OWES (7) —CWES (7) “OWES (7)
CWEB (8) T °WEG (8) CWWEB (8) T °WEEB(8)
“OWET (3) —OWET (9) /l “CWET (9) )5 —OWET (9)
—OWES (10) —“OWES (10) —CYWES (10) T_ “OWWES (10)
o (1), T oMy
——-(12) =-(12)

a h C d

a — podtgczenie wyjs¢ typu OC, zasilanie z przyrzadu M-8D.
b — podtgczenie wyjs¢ typu OC, zasilanie zewnetrzne.
¢ — podtgczenie wyjs¢ typu styk, zasilanie z przyrzadu M-8D.
d — podtgczenie wyjs¢ typu styk, zasilanie zewnetrzne.

S3 to tylko przyktadowe konfiguracje. Rzeczywiste uktady mogg by¢ znacznie bardziej
rozbudowane. Na przyktad czes¢ wejS¢ moze wspotpracowaé z wyjsciami typu OC,
a czes¢ z wyjsciami typu styk. Wejscia mogg by¢ zgrupowane po cztery (1-4 i 5-8) w dwa
bloki i odseparowane od siebie (brak zwory pomiedzy zaciskami 5 i 6).
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2.3.

Podtaczenie do sieci RS-485

Przewody magistrali RS-485 nalezy podfgczy¢ do zaciskéw 17 (A+) i 18 (B-). Wtyki
umozliwiajg podtgczenie przewodéw o maksymalnym przekroju 1,5 mm?. W warunkach
przemystowych bezwzglednie zalecana jest para skrecana najlepiej w ekranie. Ekran
powinien by¢ uziemiony lub potgczony z potencjatem odniesienia przynajmniej w jednym
punkcie. Standard RS-485 dopuszcza podtgczenie do 32 urzgdzen, a maksymalna
dtugos¢ linii nie powinna przekroczy¢ 1200 metréw. Magistrala nie powinna tworzy¢
potgczenia rozchodzgcego sie gwiezdziscie. Urzgdzenia powinny by¢ poditgczone kolejno,
a konce linii powinny by¢ terminowane. Urzgdzenie umozliwia dotgczenie rezystorow
terminujgcych, poprzez zwarcie jumperow JP3A i JP3B wewnatrz przyrzadu (rysunek
ponizej). Nalezy jednak zwrdci¢ uwage, ze w takim przypadku odtgczenie M-8D od
magistrali, spowoduje jednoczesnie odtgczenie uktadu terminowania.
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2.4. Podiaczenie zasilania

Konstrukcja przyrzagdu dopuszcza zasilanie napieciem przemiennym lud statym, ktére
nalezy podtgczy¢ do zaciskdéw 13 i 14. Zalecane jest zasilanie przyrzadu z transformatora
separujgcego 230 VAC / 24 VAC. Tego typu transformator dostepny jest jako wyposazenie
dodatkowe przyrzadu. W przypadku napiecia statego biegunowos¢ nie ma znaczenia, ale
ze wzgledow porzadkowych zalecane jest podigczenie zgodne z opisem na obudowie.
Urzagdzenie ma wbudowany bezobstugowy bezpiecznik polimerowy, ktory w przypadku
awarii przerywa obwdd zasilania. Po ustgpieniu przyczyny zwarcia, po kilku minutach,
bezpiecznik wraca do stanu normalnego.

Na zaciskach 15 i 16 wyprowadzona jest masa przyrzadu. Ze wzgledu na ttumienie
zaktécen zaleca sie poditgczy¢é mase do listwy potencjatu odniesienia szafy pomiarowej
(PE lub ,07). Podtgczenie takie jest zalecane, ale nie konieczne. W wyjgtkowych
przypadkach (niewtasciwie wykonany potencjat odniesienia) moze okazaé sie nawet
niekorzystne.
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3. KONFIGUROWANIE PRZETWORNIKA

Konfigurowanie przyrzgdu wykonuje sie za pomocg programu modyfikacji parametréw
,M-8D PMP vx.xx.exe”, przez port RS-485.

Program do modyfikacji
parametrow przyrzadu
M-8D

Wersja programu v1.00

metrenic

www._metionic.pl

metronic@metronic.pl

I ROZPOCZNIJ PRACE Z PROGRAMEM I

Po nacisnieciu przycisku ,ROZPOCZNIJ PRACE Z PROGRAMEM” pojawia sie okno
ustawien magistrali RS-485. Wszystkie parametry nalezy ustawi¢ tak, aby byly zgodne
z aktualnymi ustawieniami portu RS-485 w urzgdzeniu, przy czym przyrzagd moze dziataé
w dwoch trybach:

e Po wigczeniu zasilania, przez pierwsze dziesie¢ sekund dioda LED pulsuje w kolorze
zielono — czerwonym, a urzgdzenie dziata na statych parametrach: adres 247,
predkos¢ transmisji 9600 bps, parzystos¢ EVEN + 1 bit stopu, minimalny czas
odpowiedzi 50ms. W tym trybie urzadzenie realizuje wszystkie polecenia dostepne
w protokole MODBUS RTU. Po dziesieciu sekundach, lub po odebraniu polecenia
zapisu nowych parametréw, urzgdzenie przechodzi do trybu praca.

e W trybie praca dioda pulsuje w kolorze zielonym, a cata transmisja odbywa sie na
wczesniej zaprogramowanych parametrach. Kazde rozpoznane polecenie
urzgdzenie potwierdza jednym krétkim, czerwonym mignieciem diody LED.

™" M-BD program modyfikacji parametrow

u ianie p trd isii z przyrzadem
] UWAGA Il
A |0m ’ - o
dres pran - Aby program dziskat prawidkowo parametry transmisii muszq
Port |comM1 v ‘ byé ustawione zgodnie z ustawieniami transmisji w przyrzadzie.
Predkosé transmisii | 9600 v/ INFORMACJA .
= Dopuszczalny przedziat wartosci adresu
Parzystosé even v w przyrzadzie wynosi od 001 do 247.

Dodatkowe opdZnienie pomiedzy wystaniem ‘D
rozkazu do przyrzadu a odbiorem odpowiedzi |

[typowo Oms, zwigkszenie wartosci moze byé konieczne dla konwerterdw RS485N)

| [ms]

[[] Praca programu bez transmisii z przyrzadem (OFFLINE).
Autodetekcija przyrzadow

Adres pryrzadu |1 Parzystosé | even Predkosé transmisji ‘VSSIVJO

[ Rozpocznij wyszukiwanie ]

I;ir ‘ Adres \ ﬁarzystos’é } ﬁredkoéé

[

[ < Wstecz ] [ Zakoricz program ] [ Dalej > ]

Status

10
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Dodatkowo program umozliwia autodetekcje przyrzgadow. Po nacisnieciu przycisku
,R0zpocznij wyszukiwanie” program bedzie skanowat magistrale RS-485 w poszukiwaniu
podtgczonych przyrzgdow, przeszukujgc adresy od 1 do 247 na kazdej predkosci
transmisji (2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200) i kazdej kontroli parzystosci
(NONE + 1 bit stopu, NONE + 2 bity stopu, EVEN, ODD).

™ M-BD program modyfikacji parametrow

Whybierz funkcie do wykonania

(® USTAW PARAMETRY PRACY PRZYRZADU

O USTAW LICZNIKI

(O TEST ODCZYTU WYNIKOW POMIAROW

< ‘Wstecz ] [ Zakoricz program ] I Dalej >

Status

e USTAW PARAMETRY PRACY PRZYRZADU - funkcja umozliwia odczytanie
aktualnych i zaprogramowanie nowych ustawien przyrzgadu.

e USTAW LICZNIKI — funkcja umozliwia wpisanie nowych wartosci do wybranych
licznikdw.

e TEST ODCZYTU WYNIKOW POMIAROW - funkcja umozliwia testowy odczyt
standéw binarnych wejsé, zmierzonych wartosci chwilowych przeptywow i biezgcych
stanow licznikow.

11
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3.1. Ustawianie parametréw pracy przyrzadu.

W pierwszym kroku nalezy wybra¢ Zzrodto skad program ma pobraé parametry:
e 7z pliku wczesniej zapisanego na dysku,

e z przyrzadu, przez port RS-485,

e przyja¢ parametry fabryczne.

= M-8D program modyfikacji parametrow

Wybierz skad pobraé parametry

Nastgpne okna programu zostang wypetnione
OzPukU parametrami z wybranego pliku parametrdw.

Nastepne okna programu zostang wypetnione parametrami odczytanymi z przyrzadu.
(O ZPRZYRZADU Opcija nieaktywna jesli brak podraczonego prayrzadu lub program pracuje bez
transmisji z przyrzadem.

Nastepne okna programu zostang wypetnione
© PARAMETRY FABRYCZNE parametrami fabrycznymi.

[ < ‘Wstecz ] [ Zakoricz program ] [ Dalej > ]

Status

Nastepnie nalezy zdefiniowaé nowe parametry transmisji. Parametry te bedg
obowigzywaty dopiero po przeprogramowaniu przyrzgdu.

o M-BD program modyfikacji parametrow

Nowe d
Adres przyrzadu [1...247] [
Predkos iansmisi 3600 v
Parzystosé | even o]
Minimalne opdZnienie [10
odpowiedzi [0...255ms]
[ < ‘Wstecz ] [ Zakoricz program ] [ Dalej > ]
Status

12
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Adres przyrzadu

Jest to unikalny adres w sieci RS-485 z zakresu 1 + 247. Nadawanie urzgadzeniu
adresu 247 na state nie jest zalecane, poniewaz przyrzgd ma przyporzadkowany ten
numer przez pierwsze dziesie¢ sekund po wigczeniu zasilania, gdy dziata na statych
parametrach.
Predkosc¢ transmisji

Nalezy wybrac jedng z wartosci: 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200 bps.
Wszystkie urzgdzenia podtgczone do wspodlnej magistrali RS-485 powinny mieé ustawiong
jednakowg predkosc¢ transmisji.
Parzystosc

Nalezy wybra¢ jedng z opciji kontroli parzystosci: none + 1 bit stop, none + 2 bity stop,
even, odd. Ustawienie tego parametru na none jest rownoznaczne z wytgczeniem kontroli
parzystosci i z tego powodu nie jest zalecane. Wszystkie urzgdzenia podftgczone do
wspolnej magistrali RS-485 powinny mie¢ ustawiong jednakowg kontrole parzystosci.
Minimalne op6znienie odpowiedzi

Jest to minimalny czas, po ktérym urzadzenie zacznie wysytaé¢ odpowiedz na
zapytanie. Moze byc¢ ustawiony w zakresie 0 + 255ms.

Kolejne dwa ekrany stuzg do ustawiania parametrow poszczegdlnych wejsc.

™ M-BD program modyfikacji parametrow

Ustawienia wejscia WE1

Stan aktywny wejscia | wysoki (Hi] + Minimalna szerokos¢ impulsu | 200 us v Jednostka | /s v
Nominalna liczba impulsdw 1000 Poziom odcigcia U;DEjU :
Wartogé dla nominalne; liczby impulséw 1,000 Filtr [0... 2555] |0

Ustawienia wejscia WE2

Stan aktywny wejscia | wysoki [Hi] + Minimalha szerokosé impulsu | 200 us v Jednostka | /s v
Nominalna liczba impulsdw 1,000 Poziom odeigeia | 0,000
Wartosé dla nominalnej liczby impulséw 1.000 Filtr [0... 2555] |0

Ustawienia wejscia WE3

Stan aktywny wejscia | wysoki (Hi] v Minimalna szeroko$é impulsu | 200 us v Jednostka | /s v
Nominalna liczba impulséw 1,000 | Poziom odcigeia | 0,000
Wartoéé dla nominalne; liczby impulsdw 1,000 Fitr[0... 2555] |0

Ustawienia wejscia WE4

Stan aktywny wejscia | wysoki (Hi] + Minimalna szerokos¢é impulsu | 200 us v Jednostka | /s v
Nominalna liczba impulsdw 1000 Poziom odcigcia U;D[jﬂ
Wartoéé dla nominalne; liczby impulséw 1.000 Filtr [0... 2555] |0
[ < ‘Wstecz ] [ Zakoricz program ] [ Dalej > ]
Status

13



™ M-BD program modyfikacji parametrow

Ustawienia wejscia WES

Stan aktywny wejscia | wysoki [Hi] + Minimalna szerokosé impulsu | 200 us v Jednostka | /s v
Nominalna liczba impulsdw 1,000 Poziom odeigcia | 0,000
Wartosé dla nominalnej liczby impulsdw 1,ﬁUD Filte [0... 2555] |0

Ustawienia wejscia WEB

Stan aktywny wejscia | wysoki (Hi] Minimalna szerokosé impulsu | 200 us v Jednostka | /s v
Nominalna liczba impulsdw 1,000 Poziom odeigeia | 0,000
Wartosé dla nominalnej liczby impulséw 1.000 Filtr [0... 2555] |0

Ustawienia wejscia WE7

Stan aktywny wejscia | wysoki (Hi) Minimalna szerokosé impulsu | 200 us v Jednostka | /s v
Nominalna liczba impulsdw 1,000 Poziom odcigeia | 0,000
Wartosé dla nominalnej liczby impulséw 1,000 Filtr [0... 2555] |0

Ustawienia wejscia WES

Stan aktywny wejscia | wysoki (Hi] + Minimalna szerokosé impulsu | 200 us v Jednostka | /s v
Nominalna liczba impulsdw i,ﬁUD Poziom odcigcia EI;DDIJ
Wartoéé dla nominalne; liczby impulséw 1,000 Filtr[0... 2555] |0

< ‘Wstecz ] [ Zakoricz program ] | Dalej >

Status

Stan aktywny wejsScia

Jezeli parametr ustawiony jest na ,wysoki (Hi)”, to podanie stanu wysokiego na wejscie
spowoduje pojawienie sie logicznej ,1” w rejestrach wejsciowych urzgdzenia. Dodatkowo,
kazdy impuls bedzie doliczany do licznika przy zmianie stanu z niskiego na wysoki.

Jezeli parametry ustawiony jest na ,niski (Lo)”, to podanie stanu wysokiego na wejscie
spowoduje pojawienie sie logicznego ,0” w rejestrach wejSciowych urzgdzenia.
Dodatkowo, kazdy impuls bedzie doliczany do licznika przy zmianie stanu z wysokiego na
niski.

Minimalna szerokoS¢ impulsu

Stan wymuszony na wejsciu bedzie uznany za poprawny jezeli czas jego
wystepowania bedzie dtuzszy niz minimalna szeroko$¢ impulsu, ktérg mozna zdefiniowaé
jako 0.2ms, 0.3ms lub 0.4ms.

Jednostka
Jednostka dla wielko$ci przeptywowej: /s, /min, /h, /dobe.

Nominalna liczba impulsow, Wartos$¢ dla nominalnej liczby impulséw
lloraz tych dwdch wielkosci okresla wage impulsu, przy czym kazdg z nich mozna
ustawi¢ w zakresie 0.001 + 9999.999.
Jezeli przyjmiemy, ze:
X — nominalna liczba impulsow,
Y — warto$¢ dla nominalnej liczby impulséw [jednostka uzytkownika np. I, m2 itp.),
frq — czestotliwos¢ zmierzona na wejsciu [Hz = (liczba impulséw / s)],
n — catkowita liczba zsumowanych impulséw,
to dla jednostki ,/s”, przeptyw chwilowy, ktéry wyliczy urzgdzenie bedzie réwny:

F frq_i[jednostek]
X S

dla jednostki ,/min”, przeptyw chwilowy, ktory wyliczy urzgdzenie bedzie réwny:

F =(frq-60)- —[Mﬁ
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dla jednostki ,/h”, przeptyw chwilowy, ktory wyliczy urzgdzenie bedzie rowny:

F = (frg-3600)- —[—‘ed”OStek]

dla jednostki ,/dobe”, przep’ryw chwilowy, ktory wyliczy urzadzenie bedzie rowny:
F =(frq-86400)- Y[Jednostek]

Maksymalna wielko$¢ przeptywu chwilowego jakg urzadzenie moze wyliczy¢ to
99999.999. Po przekroczeniu tej wartosci urzadzenie sygnalizuje przekroczenie zakresu
obliczeniowego. Dlatego nalezy odpowiednio dobra¢ jednostke przeptywu i jezeli
spodziewana wartoS¢ jest wieksza od mozliwosci obliczeniowych przyrzadu nalezy
zmienic¢ jednostke np. z ,/dobe” na ,/h”.

Wartos¢ kazdego licznika obliczana jest nastepujgco:
L=n al
X
przy czym urzgdzenie wylicza tg wartos¢ na biezgco, podczas podstawiania do rejestrow
wejsciowych. Sumowana i zapamietywana jest catkowita liczba impulséw — n.

Poziom odciecia

Ponizej tej wartosci urzgdzenie wpisuje do rejestrow wejsciowych zero. Niezaleznie od
tego impulsy sg w dalszym ciggu sumowane. Poziom odciecia mozna zdefiniowacé
w zakresie 0 + 9999.999.

Filtr

Wopisana wartos¢ oznacza statg czasowg cyfrowego filtru dolnoprzepustowego. Im
wieksza wartos¢, tym wolniej wynik ,dochodzi” po zmianie sygnatu na wejsciu (bardziej
skuteczne filtrowanie przypadkowych fluktuacji). Filtr mozna zaprogramowac¢ w zakresie
0 + 255s.

Nastepne okno umozliwia wystanie nowych ustawieh do urzgdzenia oraz zapis do
pliku.

™ M-BD program modyfikacji parametrow

Macisnij przycisk aby zaprogramowad
[ PROGRAMOWANIE PRZYRZADU ] przyrzad parametrami ustawionymi w
programie.
( ]
Zapisanie wybranych ustawieri parametrdw w pliku
ZAPISZ USTAWIENIA DO PLIKU (nazwa.par). Plik mozna wykorzystac do zaprogramowania
przyrzadu przy nastepnej pracy z programem.
- Wybdr nowej funkciji realizowanej przez program.
[ POWROT DO WYBORU FUNKCII ] Ustawianie od poczatku nowych wartosci parametrdw lub
przejscie do biezgcego odczytu danych pomiarowych.
[ < Wstecz ] [ Zakoricz program ]
Status
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3.2. Ustawianie licznikow.

™ M-BD program modyfikacji parametréw

[ Odczyt stanu licznikdw [ Programuj wybrane liczniki ]
Liczniki L1 Liczniki L2

WE1 O | O
WE2 O O
WE3 O O
WE4 O O
WES O O
WEG O il
WE7 O O
WES O O

< Wstecz J [ Zakoricz program ]

Status

Funkcja umozliwia zapis nowych warto$ci do wybranych licznikow (ustawienie
licznikdw na wartosci poczatkowe). Aby zmieni¢ aktualne wartosci nalezy przy wybranych
licznikach zaznaczy¢ checkbox oraz wpisa¢ nowg wartos¢ dla danego licznika w polu
edycyjnym. Nowa wartos¢ powinna by¢ wielokrotnoscia wagi impulsu, poniewaz
urzgdzenie przelicza jg na catkowitg liczbe impulséw. Jezeli warunek ten nie zostanie
spetniony, nowo odczytana warto§¢ moze nieco rozni¢ sie od wczesniej wpisane;.
Wartosci licznikow, ktore nie zostaty zaznaczone pozostang niezmienione.

3.3. Test odczytu wynikéw pomiaréw.

Przed rozpoczeciem odczytu nalezy zdefiniowa¢ czestos¢ z jakg program ma
odczytywac urzgdzenie w sekundach, a nastepnie nacisngé¢ przycisk ,START ODCZYTU”.
Program, co ustalony czas, bedzie dokonywat odczytu aktualnego stanu wejs¢ przyrzadu,
aktualnych wartosci chwilowych przeptywdw oraz aktualnych stanéw licznikow.

Biezagcy stan kazdego wejscia sygnalizowany jest przez czarno-czerwone kontrolki
znajdujgce sie po lewej stronie ekranu. Stan nieaktywny wejscia reprezentowany jest
przez kontrolke w kolorze czarnym, natomiast kontrolka w kolorze czerwonym symbolizuje
stan aktywny wejscia.

Przeptyw chwilowy odczytywany jest dla kazdego wejscia w dwdch formatach: jako
liczba typu float oraz jako liczba typu long.
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™ M-BD program modyfikacji parametrow

Odczyt danych pomiarowych z przyrzadu co: 15 [sekund] I

START ODCZYTU |
Odczyt: 0 /0
Adres przyrzadu: Data odczytu: Godzina odczytu:
Przeptywy chwilowe [float] [long] Liczniki L1 Liczniki L2

wel @ I | | | | \
\ Il | | | | |
l | | | | | |

WE2

WE3

WE4

WES

WEB

WE7

WES8

< Wstecz ] [ Zakoricz program ]

Status
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4. NASTAWY FABRYCZNE

Do parametrow zostang podstawione ustawienia fabryczne, jezeli po wigczeniu
zasilania urzadzenie wykryje zwarty jumper JP2. Nastepnie przyrzad przechodzi do stanu
usSpienia, co sygnalizowane jest poprzez szybkie pulsowanie diody LED w kolorze
czerwonym. Aby wyprowadzi¢ urzadzenie z tego stanu nalezy wylgczy¢ zasilanie,
rozewrzec¢ jumper JP2 i ponownie wigczy¢ zasilanie.

Funkcja ta ma charakter serwisowy i nie powinna by¢ uzywana podczas normalnego
uzytkowania przyrzgdu. Nastawy fabryczne mozna ustawi¢ rowniez z komputera,
korzystajgc ze statych parametréw transmisji przez pierwsze 10 s po wigczeniu zasilania.

EM ¢@¢9:¢z¢ ¢¢

netronic

g
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5. DANE TECHNICZNE

Liczba wejs¢

Wejscia
8 (2 grupy po 4 wejscia, wspolny zacisk dla kazdej grupy)

Separacja galwaniczna miedzy
wejsciami

Separacja galwaniczna od
pozostatych obwodéw

Rezystancja wejsciowa

Tak, 500 V AC/DC pomiedzy grupami wejsé
Tak, 500 V AC/DC

Dla wersji M-8D-5x: 2 kQ
Dla wersji M-8D-24: 10 kQ

Maksymalne napiecie wejsciowe

Napiecie wejsciowe definiujgce stan
nieaktywny wejscia

Napiecie wejsciowe definiujgce stan
aktywny wejscia

Dla wersji M-8D-5x: 20 VDC (ciggte przekroczenie) @
Dla wersji M-8D-24: 30 VDC (ciggte przekroczenie)

Dla wersji M-8D-5x <3 VDC W
Dla wersji M-8D-24 <6 VDC

Dla wersji M-8D-5x >4.2 VDC @
Dla wersji M-8D-24 >7 VDC

Zakres pomiaru

0.001 Hz =+ 500 Hz

Minimalna szerokosc¢ impulsu

Stan aktywny wejscia

0.2 ms, 0.3 ms, 0.4 ms — programowana indywidualnie dla
kazdego wejscia

Programowany indywidualnie dla kazdego wejscia

Zasilanie przetwornikéw z przyrzadu

Tylko dla wersji M-8D-5Z, wspdlne dla wszystkich 8 wejsc¢, 5
VDC, max 100 mA, brak zabezpieczenia
zZwarciowego.

Czestos¢ pomiaru

Pomiar
05s

Rodzaj pomiaru

llos¢ licznikow

Detekcja stanu wejscia i/lub pomiar przeptywu chwilowego
i/lub zliczanie impulséw — indywidualnie dla kazdego wejscia

16 (po dwa dla kazdego wejscia)

Maksymalna liczba zsumowanych
impulsow

Czestos¢ zapisu stanow licznikow do
nielotnej pamieci

1099511627775 — dla kazdego licznika osobno

25s

Sygnaty wyprowadzone na tgczéwce

Port szeregowy RS-485
A(+), B()

Separacja galwaniczna

Maksymalne obcigzenie

Tak, 500 V AC/DC
32 odbiorniki/nadajniki

Protokot transmis;ji

Modus RTU

Maksymalna dtugo$¢ linii
Predkos¢ transmisji
Kontrola parzystosci

1200 m
2.4,4.8,9.6,19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbps — programowana
Even, Odd, None — programowana

Ramka

1 bit startu, 8 bitow danych, 1 bit stopu (1 lub 2 bity stopu dla
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None)

Minimalne opdznienie odpowiedzi 0 + 255 ms — programowane
Maksymalne napiecie réznicowe A(+) | £14 V

-B()

Minimalny sygnat wyjsciowy 1.5V (przy Ro=27 Q)
nadajnika
Minimalna czuto$¢ odbiornika 200mV / Rwe=12 kQ
Minimalna impedancja linii transmisji 27 Q
danych
Zabezpieczenie zwarciowe / Tak
termiczne
Wewnetrzne rezystory terminujgce  Zwory wewngtrz obudowy, ustawienie fabryczne — rezystory

odtgczone

Zasilanie

Napiecie zasilania 24 VAC (+5% / -10%)

20 ... 30 VDC (biegunowosc¢ obojetna)
Pobér pradu Max 2 W (typowo 0.8 W)

Warunki pracy
Temperatura pracy -20°C = +60° C
Temperatura przechowywania -30°C ++70° C
Wilgotno$¢ wzgledna podczas pracy 5 ... 90% bez kondensacji
Stopien ochrony P20
Wymiary mechaniczne — obudowa

Typ obudowy Do zabudowy wewnatrz szaf pomiarowych na szynie TS-35,

tworzywo termoutwardzalne
Wymiary 79 mm X 90.5 mm X 25 mm
Masa Ok. 0.2 kg

(1) Wejscia przystosowane sg do dowolnej polaryzacji sygnatu (patrz opis w rozdziale 2.2).

q3

Przyrzad spetnia wymagania EMC - ,kompatybilnos¢ elektromagnetyczna dla urzadzen
przemystowych” zgodnie z dyrektywg 2004/108/EEC.
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6. WYPOSAZENIE | AKCESORIA

Przyrzad M-8D

taczdéwka Srubowa 5-pozycyjna

taczéwka Srubowa 2-pozycyjna

Instrukcja obstugi drukowana

Instrukcja obstugi w wersji elektronicznej (ptyta CD)
Program do konfiguracji urzgdzenia M-8D PMP (ptyta CD)
Karta gwarancyjna

Opakowanie kartonowe

21
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7. PODMIOT WPROWADZAJACY PRODUKT NA RYNEK UE

Producent: METRONIC AKP s.c.
31-426 Krakéw, ul. Zmujdzka 3
Tel.: (+48) 12 312 16 80

www.metronic.pl

Sprzedawca:
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8. DODATEK A. Protokdét transmisji Modus RTU

8.1. Funkcje obstugiwane przez przyrzad.

W urzadzeniu zaimplementowano cztery funkcje Modbus:
e Funkcja 3 (03 hex) Read Holding Registers — odczyt parametréw urzgdzenia.
e Funkcja 4 (04 hex) Read Input Registers — odczyt wynikéw pomiarow.
e Funkcja 8 (08 hex) Diagnostic — diagnostyka.
e Funkcja 16 (10 hex) Preset Multiple Registers — zapis parametréw urzgdzenia.

8.2. Parametry transmisji szeregowej dla Modbus RTU

Parametry transmisji nalezy ustawi¢ zgodnie z parametrami systemu nadrzednego:
Adres: 01 (01, .., 99)
Predkos¢: 9600 (2400, .., 115,2k)
Parzystos¢ EVEN (NONE, ODD, EVEN)
Czas opdznienia odpowiedzi (min): 50ms (10, 20, 30, 50, 70, 100, 150, 200, 300,
400 ms)

Zgodnie ze standardem Modbus ramka (przesytana informacja) ma postac:

Znacznik : Kontrola Znacznik
poczatku Adres Funkcja Dane CRC konca
T1..T4 1 bajt 1 bajt n bajtow 2 bajty T1..T4

Informacja przesytana do przyrzadu z komputera nadrzednego jest Zzgdaniem
odpowiedzi (Query), natomiast przyrzgd wysyta odpowiedz (Response).

8.3. Odczyt parametréow urzadzenia - funkcja 3

Funkcja 3 (03 hex) Read Holding Registers umozliwia odczyt parametréw urzgdzenia.
Kazdy rejestr zawiera 2 bajtowe dane (16 bitéw), wysytane od MSB do LSB. Rejestry
adresowane sg od zera, tak wiec rejestry 40001 ... 40105 bedg adresowane od 0 do 104
(0000 hex ... 0068 hex).

Rozkaz 3 ma postac:

Funkcja Adres pocz. | llos¢ punktow
(1B) (2B) (2B)

Funkcja — 03 HEX — odczyt parametrow urzgdzenia
Adres poczgtkowy — adres rejestru, od ktérego dane majg by¢ wysytane
llo$¢ punktéw — ilos¢ rejestrow dwubajtowych do odczytania

W odpowiedzi przyrzad wysyta cigg znakoéw postaci:

Funkcja
(1B)

llos¢ bajtow
(1B)

Cigg danych
(nB)
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Funkcja — potwierdzenie zwrotne, w przypadku btedu do wartosci kodu rozkazu dodawana

jest wartosc¢ 80 HEX.

llo$¢ bajtéw — n bajtéw przesytanych w odpowiedzi (a nie iloS¢ rejestréw).
Cigg danych — n bajtéw zawartosci rejestrow.

8.3.1. Mapa rejestrow do odczytu parametrow urzadzenia

Adres rejestrow Format Opis
w formacie DEC
0 Integer Adres urzgdzenia 1 + 247
1 Integer Predkos$¢ transmisjit
2 Integer Parzystos$¢?
3 Integer Minimalne opdznienie odpowiedzi®
4...8 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE1
9 Integer | Stan aktywny wejscia WE14
10 Integer Minimalna szeroko$¢ impulsu dla wejscia WE1°
11 Integer Jednostka dla wej$cia WE1°
12,13 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE1’
15, 15 Long wzrf?)éé odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw dla
16, 17 Long Odciecie dla wejscia WE1’
18 Integer | Filtr dla wej$cia WE1®
19...20 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE2
21 Integer | Stan aktywny wejscia WE2*
22 Integer Minimalna szeroko$¢ impulsu dla wejscia WE2°
23 Integer | Jednostka dla wejscia WE2°
24,25 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE2’
26, 27 Long we&rzt?éé odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw dla
28, 29 Long Odciecie dla wejscia WE2’
30 Integer Filtr dla wejscia WE28
31...32 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE3
33 Integer | Stan aktywny wejscia WE3*
34 Integer Minimalna szeroko$¢ impulsu dla wejscia WE3®
35 Integer Jednostka dla wejscia WE3®
36, 37 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE3’
38, 39 Long wér?t,?éé odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw dla
40, 41 Long Odciecie dla wejscia WE3’
42 Integer | Filtr dla wejscia WE3®
43 ... 44 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE4
45 Integer | Stan aktywny wejscia WE4*
46 Integer Minimalna szeroko$¢ impulsu dla wejscia WE4°
47 Integer | Jednostka dla wej$cia WE4°
48, 49 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE4’
50, 51 Long waEZ?éé odpowiadajgca nominalnej liczbie impulsow dla
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52, 53 Long Odciecie dla wejscia WE4’
54 Integer | Filtr dla wej$cia WE4®
55... 56 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE5
57 Integer | Stan aktywny wejscia WE5*
58 Integer Minimalna szerokos$¢ impulsu dla wejscia WE5®
59 Integer Jednostka dla wejscia WE5°®
60, 61 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE5’
62, 63 Long wgrSt?éé odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw dla
64, 65 Long Odciecie dla wejscia WE5’
66 Integer Filtr dla wejscia WE5S®
67 ... 68 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE6
69 Integer Stan aktywny wejscia WE6*
70 Integer Minimalna szerokos¢ impulsu dla wejscia WE6°
71 Integer | Jednostka dla wejscia WEG°®
72,73 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE6’
74.75 Long wérg?)éé odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw dla
76, 77 Long Odciecie dla wejscia WE6'
78 Integer Filtr dla wejscia WE6®
79 ... 80 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE7
81 Integer | Stan aktywny wejscia WE7*
82 Integer Minimalna szeroko$¢ impulsu dla wejscia WE7°
83 Integer | Jednostka dla wejscia WE7°
84, 85 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE7’
86, 87 Long we&;t?éé odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw dla
88, 89 Long Odciecie dla wejscia WE7’
90 Integer Filtr dla wejscia WE78
91...92 Integer Rezerwa
WEJSCIE WES
93 Integer Stan aktywny wejscia WE8*
94 Integer Minimalna szeroko$¢ impulsu dla wejscia WES8®
95 Integer | Jednostka dla wejscia WE8°®
96, 97 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE8’
98, 99 Long wgré?éé odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw dla
100, 101 Long Odciecie dla wejscia WES8’
102 Integer Filtr dla wejscia WE8®
103...104 Integer Rezerwa

s LNE

0 — 2400, 1 - 4800, 2 — 9600, 3 — 19200, 4 — 38400, 5 - 57600, 6 — 115200
0 — NONE + 1 bit stopu, 1 — NONE + 2 bity stopu, 2 — EVEN, 3 - ODD

0 +255ms

0 — wysoki (Hi), 1 — niski (Lo)

0-0.2ms,1-0.3ms, 2-0.4ms
0-/s,1—-/min, 2 —/h, 3 —/dobe
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7. (1 +9999999)*1073
8. 0+255s

8.4. Odczyt wynikéw biezacych i licznikéw — funkcja 4

Funkcja 4 (04 hex) Read Input Registers umozliwia odczyt wynikéw pomiaréw
i stanow licznikow. Kazdy rejestr zawiera 2 bajtowe dane (16 bitow), wysytane od MSB do
LSB. Rejestry adresowane sg od zera, tak wiec rejestry 30001 ... 30097 bedg adresowane
od 0 do 96 (0000 hex ... 0060 hex).

Rozkaz 4 ma postac:

Funkcja Adres pocz. | llo$¢ punktow
(1B) (2B) (2B)

Funkcja — 04 HEX — odczyt wynikéw biezgcych i licznikow
Adres poczgtkowy — adres rejestru, od ktérego dane majg by¢ wysytane
llo$¢ punktéw — ilosc rejestrow dwubajtowych do odczytania

W odpowiedzi przyrzad wysyta cigg znakow postaci:

Funkcja llos¢ bajtow Cigg danych
(1B) (1B) (nB)

Funkcja — potwierdzenie zwrotne, w przypadku btedu do wartosci kodu rozkazu dodawana
jest wartos¢ 80 HEX.

llo$¢ bajtéw — n bajtéw przesytanych w odpowiedzi (a nie iloS¢ rejestrow).

Cigg danych — n bajtéw zawartosci rejestrow.

8.4.1. Mapa rejestrow do odczytu wynikéw biezacych i licznikéw

Adres rejestrow Format Opis
w formacie HEX
0 Stan wej$¢ binarnych?
1,2 Float Przeptyw chwilowy z wejscia WE1?
3,4 Float Przeptyw chwilowy z wejscia WE2?
56 Float Przeptyw chwilowy z wejscia WE3?
7,8 Float Przeptyw chwilowy z wejscia WE42
9,10 Float Przeptyw chwilowy z wejscia WE5?
11,12 Float Przeptyw chwilowy z wej$cia WE62
13, 14 Float Przeptyw chwilowy z wejscia WE72
15, 16 Float Przeptyw chwilowy z wejscia WE82
17,18 Long Przeptyw chwilowy z wejscia WE1 * 1043
19, 20 Long Przeptyw chwilowy z wej$scia WE2 * 1043
21,22 Long Przeptyw chwilowy z wejscia WE3 * 1043
23,24 Long Przeptyw chwilowy z wejscia WE4 * 1043
25, 26 Long Przeptyw chwilowy z wejscia WE5 * 1043
27, 28 Long Przeptyw chwilowy z wejscia WE6 * 1043
29, 30 Long Przeptyw chwilowy z wejscia WE7 * 1043
31, 32 Long Przeptyw chwilowy z wejscia WES8 * 1043
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33, 34 Long Czes¢ catkowita licznika L1 z wejscia WE1
35, 36 Long Czes¢ catkowita licznika L1 z wejécia WE1 * 10
37, 38 Long Czes¢ catkowita licznika L1 z wejscia WE2
39, 40 Long Czes¢ catkowita licznika L1 z wejscia WE2 * 104
41, 42 Long Czes¢ catkowita licznika L1 z wejscia WE3
43, 44 Long Czes¢ catkowita licznika L1 z wejscia WE3 * 104
45, 46 Long Czes¢ catkowita licznika L1 z wejscia WE4
47, 48 Long Czes¢ catkowita licznika L1 z wejscia WE4 * 10
49, 50 Long Cze$¢ catkowita licznika L1 z wejscia WES
51, 52 Long Czesc¢ catkowita licznika L1 z wejscia WES5 * 104
53, 54 Long Czesc¢ catkowita licznika L1 z wejscia WEG
55, 56 Long Czes¢ catkowita licznika L1 z wejscia WE6 * 10
57, 58 Long Czes¢ catkowita licznika L1 z wejscia WE7
59, 60 Long Czes¢ catkowita licznika L1 z wejscia WE7 * 10
61, 62 Long Cze$¢ catkowita licznika L1 z wejscia WES8
63, 64 Long Czesc¢ catkowita licznika L1 z wejscia WE8 * 104
65, 66 Long Czes¢ catkowita licznika L2 z wejscia WE1
67, 68 Long Czes¢ catkowita licznika L2 z wejscia WE1 * 104
69, 70 Long Czes¢ catkowita licznika L2 z wejscia WE2
71,72 Long Czes¢ catkowita licznika L2 z wejscia WE2 * 104
73, 74 Long Cze$¢ catkowita licznika L2 z wejscia WE3
75, 76 Long Czesc¢ catkowita licznika L2 z wejscia WE3 * 104
77,78 Long Czes¢ catkowita licznika L2 z wejscia WE4
79, 80 Long Czes¢ catkowita licznika L2 z wejscia WE4 * 10*
81, 82 Long Czes¢ catkowita licznika L2 z wejscia WES
83, 84 Long Czes¢ catkowita licznika L2 z wejscia WES * 10
85, 86 Long Cze$¢ catkowita licznika L2 z wejscia WEG
87, 88 Long Czes$c¢ catkowita licznika L2 z wejscia WE6 * 10
89, 90 Long Czes¢ catkowita licznika L2 z wejscia WE7
91, 92 Long Czes¢ catkowita licznika L2 z wejscia WE7 * 104
93, 94 Long Cze$¢ catkowita licznika L2 z wejscia WES8
95, 96 Long Czes¢ catkowita licznika L2 z wejscia WES8 * 10
1. 15..8-0
7 — stan wejscia WES8
6 — stan wejscia WE7
5 — stan wejscia WEG6
4 — stan wejscia WES
3 — stan wejscia WE4
2 — stan wejscia WE3
1 — stan wejscia WE2
0 — stan wejscia WE1
2. W przypadku btedu obliczen podstawiana jest warto$¢ NaN (FFFFFFFF hex)
3. W przypadku btedu obliczen podstawiana jest wartos¢ 7FFFFFFF hex

8.5. Polecenia diagnostyczne — funkcja 8

Urzadzenie realizuje tylko subfunction ,0” — Return Query Data.

Rozkaz diagnostyka ma postac:
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Funkcja Podfunkcja Dane
(1B) (2B) (2B)

Funkcja — 08 HEX — diagnostyka.
Podfunkcja — tylko 0000 HEX — zwrot otrzymanych danych.
Dane — dwa bajty danych o dowolnej wartosci.

W odpowiedzi przyrzad wysyta cigag znakéw w postaci:

Funkcja Podfunkcja Dane
(1B) (2B) (2B)

Funkcja — potwierdzenie zwrotne, w przypadku btedu do wartosci kodu rozkazu dodana
jest wartos¢ 80 HEX.

Podfunkcja — potwierdzenie zwrotne.

Dane — zwrot otrzymanych dwoch bajtéw danych.

8.6. Zapis parametréw urzadzenia i wpisanie nowych wartosci do licznikéw —
funkcja 16

Funkcja 16 (10 hex) Preset Multiple Registers umozliwia zapis parametrow
urzagdzenia oraz wpisanie nowych wartosci do licznikdw. Kazdy rejestr zawiera 2-bajtowe
dane (16 bitow), wysytane od MSB do LSB. Rejestry adresowane sg od zera, tak wiec
rejestry 40001 ... 40105 i 41001 ... 41065 bedg adresowane od 0 do 104 i od 1000 do
1064 (0000 hex ... 0068 hex i 03E8 hex ... 0428 hex).

Funkcja 16 ma postac:

Funkcja Adres pocz. | llo$¢ punktéw llos¢ bajtéw | Cigg danych
(1B) (2B) (2B) (1B) (2nB)

Funkcja — 10 HEX — zapis parametréw urzgdzenia oraz wpisanie nowych parametréw
licznikow

Adres poczatkowy — adres rejestru, od ktérego dane majg by¢ zapisywane

llos¢ punktéw — ilos¢ rejestrow dwubajtowych do zapisania

llo$¢ bajtéw — ilos¢ bajtow danych

Cigg danych — 2n bajtéw danych do zapisania

W odpowiedzi przyrzad wysyta cigg znakow postaci:

Funkcja Adres pocz. llo$¢ punktow
(1B) (2B) (2B)

Funkcja — potwierdzenie zwrotne, w przypadku btedu do wartosci kodu rozkazu dodawana
jest wartosc¢ 80 HEX.

Adres poczatkowy — zwrotne potwierdzenie.

llo§¢ punktéw — zwrotne potwierdzenie.
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8.6.1. Mapa rejestrow do zapisu parametréw urzadzenia i wpisania nowych
wartosci licznikéw

Adres rejestrow Format Opis
w formacie DEC
0 Integer Adres urzgdzenia 1 + 247
1 Integer Predkos¢ transmisji'
2 Integer | Parzysto$c¢?
3 Integer Minimalne opdZnienie odpowiedzi®
4...8 Integer Rezerwa
WEJSCIE WET1
9 Integer | Stan aktywny wejscia WE1*
10 Integer Minimalna szeroko$¢ impulsu dla wejscia WE1°
11 Integer | Jednostka dla wejscia WE1°
12,13 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE1’
15. 15 Long wgrlt?éé odpowiadajgca nominalnej liczbie impulsow dla
16, 17 Long Odciecie dla wejscia WE1’
18 Integer Filtr dla wejscia WE1®
19...20 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE2
21 Integer | Stan aktywny wejscia WE2*
22 Integer Minimalna szerokos¢ impulsu dla wejscia WE2°
23 Integer Jednostka dla wejscia WE2°
24,25 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE2’
26, 27 Long wgrzt?éé odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw dla
28, 29 Long Odciecie dla wejscia WE2’
30 Integer | Filtr dla wej$cia WE28
31...32 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE3
33 Integer Stan aktywny wejscia WE3*
34 Integer Minimalna szeroko$¢ impulsu dla wejscia WE3°
35 Integer | Jednostka dla wejscia WE3°
36, 37 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE3’
38, 39 Long w;g?éé odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw dla
40, 41 Long Odciecie dla wejscia WE3’
42 Integer | Filtr dla wej$cia WE3®
43 ... 44 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE4
45 Integer Stan aktywny wejscia WE44
46 Integer Minimalna szeroko$¢ impulsu dla wejscia WE4®
47 Integer | Jednostka dla wejscia WE4°
48, 49 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE4’
50, 51 Long waE;t?éé odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw dla
52, 53 Long Odciecie dla wejscia WE4’
54 Integer Filtr dla wejscia WE4®
55... 56 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE5
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57 Integer Stan aktywny wejscia WE5*
58 Integer Minimalna szeroko$¢ impulsu dla wejscia WE5®
59 Integer | Jednostka dla wejscia WE5°
60, 61 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE5’
62, 63 Long wzérstc;)sc odpowiadajgca nominalnej liczbie impulsow dla
64, 65 Long Odciecie dla wejscia WE5’
66 Integer | Filtr dla wejscia WE5®
67 ... 68 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE6
69 Integer Stan aktywny wejscia WE6*
70 Integer Minimalna szerokos$¢ impulsu dla wejscia WEG°
71 Integer | Jednostka dla wejscia WEG°
72,73 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE6’
74.75 Long wgré?sc odpowiadajgca nominalnej liczbie impulsow dla
76, 77 Long Odciecie dla wejscia WE6’
78 Integer | Filtr dla wej$cia WEG®
79...80 Integer Rezerwa
WEJSCIE WE7
81 Integer | Stan aktywny wejscia WE7*
82 Integer Minimalna szerokos¢ impulsu dla wejscia WE7°
83 Integer | Jednostka dla wejscia WE7°
84, 85 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WE7’
86, 87 Long wErYt?sc odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw dla
88, 89 Long Odciecie dla wej$cia WE7’
90 Integer | Filtr dla wej$cia WE78
91...92 Integer Rezerwa
WEJSCIE WES
93 Integer | Stan aktywny wejscia WE8*
94 Integer Minimalna szerokos¢ impulsu dla wejscia WE8°
95 Integer | Jednostka dla wejscia WE8°®
96, 97 Long Nominalna liczba impulséw dla wejscia WES8’
98, 99 Long we&rggsc odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw dla
100, 101 Long Odciecie dla wejscia WES8’
102 Integer | Filtr dla wejscia WES8®
103 ...104 Integer Rezerwa
105 ... 999 Obszar niedostepny
1000° Maska zapisu nowych wartosci do licznikow™®
1001, 1002 Long \(;‘,VzEeflc1 catkowita nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
Czes¢ dziesietna nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
1003, 1004 Long | yidyx ) 19 J J
1005, 1006 Long \?\/Zgzsﬁ catkowita nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
Czes¢ dziesietna nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
1007, 1008 Long | \eos 1005 J J
1009, 1010 Long Czes¢ catkowita nowej wartosci licznika L1 dla wejscia

WE3!
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Czes¢ dziesietna nowej wartosci licznika L1 dla wejscia

1011, 1012 Long | g3+ 100013

1013, 1014 Long \C/)Vzgjlcl catkowita nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
1015, 1016 Long \C/JVZEQEZ %ig)sli?tna nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
1017, 1018 Long \C/)Vzgsslcl catkowita nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
1019, 1020 Long \C/JVZEQSSZ %ig)sli?tna nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
1021, 1022 Long \C/)Vzgglcl catkowita nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
1023, 1024 Long \C/JVzEegi %i(i)sli?tna nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
1025, 1026 Long \C/)Vzg7slcl catkowita nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
1027, 1028 Long \(/:Vzlg7si %i(i)sli?tna nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
1029, 1030 Long \C/)Vzgglcl catkowita nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
1031, 1032 Long \(/szggi %i(i)sli?tna nowej wartosci licznika L1 dla wejscia
1033, 1034 Long \C/)Vzgflcl catkowita nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1035, 1036 Long \(/szgfi %i(i)sli?tna nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1037, 1038 Long \C/)VZEezslc1 catkowita nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1039, 1040 Long \(/szgzsi %i(i)sli(ze,tna nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1041, 1042 Long \C/)Vzgglcl catkowita nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1043, 1044 Long \(/szggi %i(i)sli(ze,tna nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1045, 1046 Long \C/)Vzgzlcl catkowita nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1047, 1048 Long \(/szgji %i(i)sli(ze,tna nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1049, 1050 Long \Cfvzgglcl catkowita nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1051, 1052 Long \(;‘,Vzgssi (ljéi(i)sligtna nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1053, 1054 Long \Cfvzgglcl catkowita nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1055, 1056 Long \(;‘,Vzggi (ljéi(i)sligtna nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1057, 1058 Long \C/JVzlg,-?slcl catkowita nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1059, 1060 Long \(fvzg;i (ljéi(i)sligtna nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1061, 1062 Long \C/JVzgglcl catkowita nowej wartosci licznika L2 dla wejscia
1063, 1064 Long Czes¢ dziesietna nowej wartosci licznika L2 dla wejscia

WES * 10412
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0 — 2400, 1 - 4800, 2 — 9600, 3 — 19200, 4 — 38400, 5 - 57600, 6 — 115200
0 — NONE + 1 bit stopu, 1 — NONE + 2 bity stopu, 2 — EVEN, 3 - ODD
0 + 255ms

0 — wysoki (Hi), 1 — niski (Lo)

0-0.2ms,1-0.3ms, 2 -0.4ms

0-/s,1—-/min, 2 —/h, 3 —/dobe

(1 +9999999)*103

0 + 255s

Rejestr tylko do zapisu

0. 0 - nie zapisuj nowej wartosci do licznika

1 — zapisz nowg wartosc¢ do licznika

HOON A WNE

15 —licznik L1 WES8
14 —licznik L1 WE7
13 —licznik L1 WE6
12 —licznik L1 WE5
11 -—licznik L1 WE4
10 -licznik L1 WE3
— licznik L1 WE2
—licznik L1 WE1
— licznik L2 WES8
—licznik L2 WE7
— licznik L2 WEG6
—licznik L2 WE5
—licznik L2 WE4
—licznik L2 WE3
— licznik L2 WE2
—licznik L2 WE1

OFRNWPAOUIO NOOO

Jezeli do jednego lub wiecej rejestrow z zakresu od 03E9 do 0428 zostanie wystana
jakakolwiek wartos¢, wszystkie liczniki odmaskowane w rejestrze 03E8 zostang nadpisane
wartosciami zapisanymi w odpowiadajgcych im rejestrach. Licznik nie zostanie nadpisany
jezeli jest zamaskowany w rejestrze 03E8, nawet w przypadku gdy zostanie zapisana
nowa wartos¢ do odpowiadajgcego mu rejestru.

11. 0 +4294967295

12. 0+ 9999

8.7. Kod btedéw

W przypadku gdy urzadzenie stwierdzi btagd w QUERY zamiast RESPONSE wysyta
EXCEPTION RESPONSE.
W potwierdzeniu zwrotnym, do wartosci kodu rozkazu dodana jest wartos¢ 80 HEX.
Kody btedow:
e 01 HEX - niedozwolona funkcja (w przypadku diagnostyki réwniez niedozwolona
podfunkcja),
e 02 HEX — niedozwolony adres poczatkowy,
e 03 HEX — niedozwolona ilos¢ punktow,
e 06 HEX — urzadzenie slave jest zajete.
Btedy w rozkazie (Query) nie sg potwierdzane odpowiedzig w przypadku:
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e btedu parzystosci,
e bftedu CRC,
¢ btedu adresu.

8.8. Typyiformaty zmiennych.

Integer (16 bitéw).

16 bitowy rejestr o adresie n

Nr bitu zmiennej 15+0
Long (32 bity).
16 bitowy rejestr o adresie n + 1 16 bitowy rejestr o adresie n
Nr bitu zmiennej 31+16 15+0
Float (32 bity).
16 bitowy rejestr o adresie n + 1 16 bitowy rejestr o adresie n
Nr bitu zmiennej 31 30+ 23 22 +16 15+0
IEEE-754 S eksponenta mantysa

Mantysa — jest wartoscig znormalizowang z przedziatu <1,2). Zapisywana jest wytgcznie
czes¢ utamkowa mantysy.

Eksponenta — warto$¢ eksponenty jest przesunieta o 127.
S — znak liczby, 0 — liczba dodatnia, 1 — liczba ujemna.

Wartos$¢ liczby mozna obliczy¢ ze wzoru:
Liczba = (—1)° - mantysa. 2#Perena-127
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Notatki:
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Notatki:
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Notatki:
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