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Informacja o bezpieczenstwie

Warunkiem bezpiecznego zainstalowania oraz uzytkowania przyrzadu jest stosowanie sie
do zalecen instrukcji obstugi.
|

Niewtasciwa instalacja przyrzadu moze prowadzi¢ do zagrozenia zycia lub zdrowia
uzytkownikow.

Urzadzenie zostato wyprodukowane zgodnie z wymogami dyrektyw Unii Europejskiej.

Urzadzenie to nie moze by¢ instalowane w strefach zagrozonych wybuchem.

Informacja producenta

! Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian niektorych funkcji przyrzadu.

ce

Przyrzad spetnia wymagania EMC - ,Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna dla urzadzen
przemystowych” zgodnie z dyrektywg 2004/108/EEC.




Q M-200

SPIS TRESCI

i S VT ] (e =N o] 74 - Lo [ PR 5
1.1  PrzeznaCzenie PrZyrZgaUu ...............uuuuuuummmumuniniiiiiiiiiiiinininnnnasneennnnesnnesnennennannanne 5
A A =T Y T U = To =] 1 = PP 5
1.3 Rodzaje WejSC POMIGrOWYCK ........uuuiiiiiiiiiiiiiiiiii e 5
1.4 Woyswietlacz, diody sygnalizacyjne, przyciski funkcyjne...........cccccccoevvvvvinnnnnnnn. 5

141 WYSWIEHIACZ ... 5
I I o o YU 6
1.4.3  PrzycCiski fUNKCYJNE ..o 6
1.5 Funkcje alarmowo-StErujgce ..........couuviiiiii e 7
1.6 Rejestracja WyniKOW POMIGIOW .............uuuuuummmmmimiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiaeieeeeeeaeaae 7
1.6.1 Kopiowanie danych do przenosnej pamieci Masowej...........ccceuvveeeeennnnnnn. 7
1.6.2 Sterowanie pracg archiwum z klawiatury przyrzadu ...............ccccooeeeeeeenn. 8
1.7 Praca w komputerowym systemie pomiarowo-sterujgcym..............cccceevvvvvnnnnn. 9
170 SErWer WWWV ...t e e s 9
1.8 Wspoipraca przyrzgdu z drukarkg..........ccoevvviiiiiiiiiiieen e 9
1.9 Aktualizacja oprogramowania rejeStratora .................uueuueeemmmmimmmnnniniieinennnennnns 10

2 Montaz i POAIGCZENIE ... i 11
2.1 Montaz meChaniCzny ........cooooiii oo 11
2.2 Montaz elektryczny rejestratora ..., 11

2.2.1 Podtgczenie zasilania .........cccccceviiiiiiiiiii 11
2.2.2 Podtgczenie przetwornikow do wejs¢ analogowych ............cccceevvevvvnnnnnnn. 12
2.2.3 Podtgczenie przetwornika do wejscia typu PULS ...........ccccvvviviiiiiiiinnnne. 13
2.2.4  Podtgczenie odbiornikdw do wyjs¢ dwustanowych..............cccoeeiiiiiinnnnnn. 14
2.2.5 Podtgczenie linii transmisji danych RS485 (wytgcznie M-200-0) ............. 14
2.2.6  Podtgczenie drukarki do portu RS232 (wytgcznie M-200-1) .................... 14
2 A = o | B0 1 = 14
2.2.8 POt EINEINEL oo 14
2.3 Konfiguracja zwor wewnatrz przyrzadu ...........ccccoeeeeeeiiiie 14
2.3.1 Konfiguracja zwor zwigzanych z wejsciami analogowymi........................ 15
2.3.2 Konfiguracja zwor zwigzanych z wejsciem typu PULS .............cccccooe 16
2.3.3 Konfiguracja zwor zwigzanych z terminacjg magistrali RS485................. 16

I T U £ = 1.1/ L - P 18

3.1  Programowanie USTaWIEN ..........ccuuiuiiiiiiii it 19



Q M-200

3.1.1  Ustawienia globalne.............oueiiiiiiii 20
3.1.2 Ustawienia wyjs¢ przekaznikowych (RL) ........cccoovviiiiiiiiiiiiiicee e, 21
3.1.3  Ustawienia portu RSA85 ..........cooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 22
3.1.4 Ustawienia portu RS232 oraz wspétpraca z drukarkg ...........cccccceeeeeenn. 22
3.1.5 Ustawienia portu Ethernet .........cccccovviiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 23
3.1.6 Ustawienia wejSC POMIArOWYCH ........ccuuuiiiiiiiiiiieeiiiii e 23
3.1.7  Progi alarmowo-StErUjaCe ..........ccuvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeeee e 29
3.1.8 Ustawienia arChiWiZacji...........ceeiieeeiiiieiiiiiis e e e 30
3.1.9  Programowani€ PrzyrZgdu.............ceeeeeeiiimiiieieeiiiiiiiieeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees 31

3.2 Ustawianie daty i Czasu W przyrzgdzie ............ccuueiieiiiiiiiieiiiiiii e 32

4 Test odczytu WyNiKOW POMIAIOW .......ccooeeiiiieieeeee e 33
5 Programowanie przyrzadu przy wykorzystaniu pamieci USB ................cccevvvnnnnnn. 34
I B T g =N (=Tod o 1074 o = 35
7 WYP0SAZENI€ 1 @KCESOMA ....uvuiiiiiiiii e e e e e e e e e aee 39
7.1 Wyposazenie podstawowe Przyrzgdu ..........ccccceeeeiiiiiiieiieeeeeeeeeeee 39
7.2  Wyposazenie dodatkowe przyrzgdu...........ccoooeeiiiiiiiiiiiiiniecciee e 39

8 Podmiot wprowadzajgcy produkt na rynek UE ............ccccooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie 40
9  Protokdt transmisji Modbus RTU / Modbus TCP @) ..., 45
9.1 Parametry transmisji szeregowej dla Modbus RTU..........ccccceeeiiiiiiiiiiiiiiiinnnnn. 45
9.2  Ustawienia portu Ethernet dla Modbus TCP ........coiiiiiiiiiiiiicii e, 45
9.3 Odczyt i zapis ustawien przyrzgdu ............ccoovvvriiiiiiieeeee e 45
9.3.1 Funkcja 03 — Read Holding REQISIEIS .......cooeieeiiiiiiiiie e 45
9.3.2 Funkcja 06 — Write Single REQISIEr ........ccovviviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeee 46
9.3.3 Funkcja 16 — Write Multiple REQISIEIS .......coiiieiiiiieiiie e 46
9.3.4 Mapa rejestrow do odczytu / zapisu ustawien przyrzadu......................... 47

9.4  Odczyt wynikdw bieZzaCyCh..........coooiiiiii a7
9.4.1 Funkcja 04 — Read Input REQISTEIS .......covvviiiiiiiiiiiiiiiiieeiieeeeeeeeeeeeeeeeeee a7
9.4.2 Mapa rejestrow do odczytu wynikow biezgcych .........ccccccvvvviiiiiiiiiininnnn. a7

9.5 Polecenie diagnOStYCZNE.......ccuuuiiiiiiiiii e 48

Rozdziaty instrukcji oznaczone symbolem znajduja sie wylacznie w elektronicznej
wersji na ptycie CD-ROM dostarczanej wraz z przyrzadem.



Q M-200

1 Funkcje przyrzadu

1.1 Przeznaczenie przyrzadu

Rejestrator M-200 moze by¢ stosowany jako autonomiczny przyrzad pomiarowy lub
jako element przemystowych systemow pomiarowych. Przyrzad zasilany jest napieciem
24 V AC/DC, obudowa umozliwia montaz urzadzenia w szafach pomiarowych.

1.2 Wersje urzadzenia

Przyrzad wystepuje w dwoch wersjach:
e M-200-0 — urzadzenie posiada port komunikacyjny RS485;
e M-200-1 — urzadzenie posiada port RS232 do wspétpracy z drukarkg Mini PLUS.

1.3 Rodzaje wejsé pomiarowych

Urzadzenie posiada trzy wejscia pomiarowe: dwa wejscia analogowe oraz jedno
wejscie typu PULS.

Do wejsé analogowych mozliwe jest podtgczanie nastepujgcych
czujnikéw/przetwornikow:
e RTD (2-,3- lub 4-przewodowo, Pt100, Pt200, Pt500, Pt1000),
e termoelementéw (typu R, S, B, J, T, E, K, N),
e przetwornikdow z wyjsciem napieciowym, zakres -10 V + +10 V,
e przetwornikbw z wyjsciem rezystancyjnym, zakres 0kQ =+ 5kQ, (2-, 3- Ilub
4-przewodowo),
e przetwornikow z wyjsciem w standardzie petli pragdowej 0/4-20mA.

Uwaga!
W przypadku czujnikow / przetwornikbw wymagajgcych podtgczenia 3- lub 4-przewodowego
mozliwe jest podtgczenie tylko jednego przetwornika.

Uwaga!
W przypadku przetwornikow / czujnikébw podtgczanych 2-przewodowo organizacja ukfadow
wejsciowych umozliwia jednoczesne podtgczenie dwdch przetwornikow.

Uwaga!
Kompensacja temperatury spoiny odniesienia termopar (tzw. zimnych koncoéw) odbywa sie
automatycznie za pomocg wewnetrznego czujnika temperatury.

Do wejscia typu PULS mozna podtgczy¢ przetworniki z wyjsciem impulsowym typu
styk bierny lub tranzystor OC o czestotliwosci w zakresie 0,001 Hz do 10 kHz.

14 Wyswietlacz, diody sygnalizacyjne, przyciski funkcyjne

1.4.1 Wyswietlacz

Urzadzenie posiada pieciocyfrowy wyswietlacz LED. Dostepne sg trzy Kkolory
wyswietlania: , , czerwony. Na wyswietlaczu przyrzgdu wyswietlane
sg wyniki pomiarowe dla kazdego wejscia oraz informacja o dacie i godzinie. Dla kazdego
wejscia pomiarowego uzytkownik moze skonfigurowac¢ indywidualnie kolor wyswietlania,
moze on ulegac¢ zmianie gdy przekroczony zostanie prég alarmowy przypisany do danego



Q M-200

wejscia. Data i godzina wyswietlane sg w kolorze . Szczegdtowa konfiguracja
koloréw wyswietlania opisana jest w rozdziatach 3.1.6 oraz 3.1.7.

1.4.2 Diody

Urzgdzenie posiada 6 diod sygnalizacyjnych:
e REC - dioda zwigzana z archiwizacjg danych w przyrzadzie,
e USB - dioda zwigzana z gniazdem USB i wymiang danych pomiedzy rejestratorem
a pamiecig przenosna,
e BATT — nie uzywana,
e grupadiod 1, 2, 3 — wskazujg, wartos¢ z ktdérego wejscia jest aktualnie wyswietlany.

Dioda Co jest sygnalizowane? W jaki spos6b?
archiwizacja wytgczona dioda nie swieci
dioda swieci w kolorze , mignieciami w
REC archiwizacja witgczona kolorze sygnalizowany jest zapis

kolejnego rekordu danych
btad archiwum dioda pulsuje w kolorze czerwonym

brak pamiegci przenosnej (pendrive) w gniezdzie
USB badz rejestrator nie wykryt pamieci wiozonej  dioda nie swieci
do gniazda USB

USB przenosna pamie¢ znajduje sie w gniezdzie USB Swiecenie diody w kolorze

trwa wymiana danych pomiedzy rejestratorem a

Y . Swiecenie diody w kolorze
pamigcig przenosng

aktualnie wyswietlana jest warto$¢ z kanatu

193 odpowiednio 1, 2, 3 Swiecenie odpowiedniej diody w kolorze

wyswietlana jest data lub godzina zadna dioda nie swieci

Uwaga!
W trakcie przenoszenia danych miedzy rejestratorem a pamiecig przenosng nie nalezy
wyciggac jej z gniazda USB. Grozi to utratg danych.

1.4.3 Przyciski funkcyjne

Przyrzad posiada dwa przyciski na ptycie czotowej
o 1-2-3,
e USB REC
oraz jeden przycisk z tylu obudowy: REC.

Przycisk Dziatanie

krétkie nacisniecie przycisku powoduje wyswietlenie kolejnej wartosci (kanaty wylagczone nie sg
wyswietlane): IN1 — IN2 — IN3 — godzina — data (dzien i miesigc) — data (rok)

dtugie nacisniecie przycisku (az do ustyszenia sygnatu dzwiekowego) powoduje przejscie w tryb
automatycznego wyswietlania kolejnych wartosci pomiarowych (kanaty wylgczone nie sa

1-2-3 wyswietlane): IN1 — IN2 — IN3; jezeli zaden kanat nie jest wigczony wys$wietlana jest godzina

jezeli wystgpito przekroczenie alarmowe to krotkie nacisniecie przycisku powoduje potwierdzanie tego
przekroczenia; pierwsze nacisniecie przycisku powoduje potwierdzenie alarméw przypisanych do
wyjscia RL1 (o ile wystgpity), drugie — alarmow przypisanych do wyjscia RL2 (o ile wystgpity)

Jezeli w gniezdzie USB nie znajduje sie pamie¢ przenosna diugie przycisniecie przycisku (az do
ustyszenia sygnatu dzwiekowego) powoduje wigczenie / wytaczenie archiwizacji (sterowanie pracg
USB/REC  archiwum za pomocg tego przyrzadu moze byé wytaczone, patrz rozdziat 3.1.8).

Jezeli w gniezdzie USB nie znajduje sie pamie¢ przenosna krétkie nacisniecie przycisku powoduje

6
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rozpoczecie/zakonczenie drukowania (dotyczy tylko M-200-1).

Jezeli w gniezdzie znajduje sie pamieC przenosna krotkie nacisniecie przycisku powoduje
rozpoczecie kopiowania pliku archiwum (patrz rozdziat 1.6.1).

Jezeli w gniezdzie znajduje sie pamie¢ przenosna diugie przycisniecie przycisku (az do ustyszenia
sygnatu dzwiekowego) pozwala zaprogramowaé przyrzad ustawieniami zapisanymi w pamigci
przenosnej (patrz rozdziat 5) oraz wymieni¢ firmware przyrzgdu (patrz rozdziat 1.8).

Jezeli w gniezdzie USB nie znajduje sie pamie¢ przenosna diugie przycisniecie przycisku (az do
ustyszenia sygnatu dzwiekowego) powoduje wigczenie / wytgczenie archiwizac;ji.

Jezeli w gniezdzie znajduje sie pamieé przenosna krotkie nacisniecie przycisku powoduje
REC rozpoczecie kopiowania pliku archiwum (patrz rozdziat 1.6.1).

Jezeli w gniezdzie znajduje sie pamie¢ przenosna dtugie przycisniecie przycisku (az do ustyszenia
sygnatu dzwiekowego) pozwala zaprogramowaé przyrzad ustawieniami zapisanymi w pamieci
przenosnej (patrz rozdziat 5) oraz wymieni¢ firmware przyrzgdu (patrz rozdziat 1.8).

15 Funkcje alarmowo-sterujgce

Dla kazdego kanatu (wejscia) pomiarowego mozna ustawi¢ po dwa progi alarmowo-
sterujgce. Kazdy z progéw moze by¢ skonfigurowany jako:
e gorny — przekroczenie przy wzroscie wartosci ponad ustalony limit
e dolny — przekroczenie przy spadku wartosci ponizej ustalonego limitu

Dla kazdego progu indywidualnie ustawia sie poziom alarmu oraz histereze.
Przekroczenie moze by¢ przypisane do jednego z dwdch przekaznikdw wyjsciowych,
moze rowniez powodowac¢ zmiane czestosci archiwizacji oraz zmiane koloru wyswietlania
wyniku na wyswietlaczu przyrzadu.

Kazdy z przekaznikdéw wyjsciowych moze pracowaé w dwdch trybach:
e sygnalizacyjnym — oznacza pobudzanie przekaznika (ciggte lub cykliczne), a powrot
nastepuje po potwierdzeniu przekroczenia przyciskiem 1-2-3 na ptycie czotowej;
e sterujgcym — umozliwia realizacje prostego sterowania wtgcz / wytgcz.

1.6 Rejestracja wynikéw pomiaréow

Archiwizacja wynikow odbywa sie w wewnetrznej pamieci danych przyrzgdu
0 pojemnosci 2GB. Czestos¢ zapisu moze by¢ wybrana skokowo w zakresie od co 1 s do
1h. Mozliwe jest skonfigurowanie dwdch predkosci archiwizacji (predko$¢ Il uruchamiana
jest po przekroczeniu wybranych progdéw alarmowo-sterujgcych).

1.6.1 Kopiowanie danych do przenosnej pamieci masowej

W zaleznosci od ustawien dane kopiowane sg do pamieci przenosnej w postaci plikow
zawierajgcych dane dzienne bgdz miesieczne. Przyrzad nadaje kolejnym plikom unikalng
nazwe: IDrrmmdd.dat, gdzie:

e ID — ID przyrzadu, pozwala fatwo rozrézni¢ pliki danych pochodzgce z réznych
przyrzagdow;
e rrmmdd — data ostatniego rekordu w danym pliku, rr — rok, mm — miesigc, dd — dzien.

Aby skopiowaé¢ dane nalezy umiesci¢ przeno$ng pamiec¢ (pendrive) w gniezdzie USB
przyrzagdu. Wykrycie pamieci przez przyrzad zostanie zasygnalizowane swieceniem diody
USB w kolorze , @ na wyswietlaczu pojawi sie napis widoczny na Rys. 1.1 gdzie
numer pliku danych wynosi -00.
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numer pliku z danymi
A\

zapalanie kropek sygnalizuje
postep kopiowania danych

Rys. 1.1 Widok wys$wietlacza przyrzgdu gdy w gniezdzie USB znajduje sie pamie¢
przeno$na

Krétkie nacisniecie przycisku USB REC spowoduje rozpoczecie kopiowania pliku do
katalogu gtéwnego pamieci przenosnej. W trakcie przenoszenia danych dioda USB $wieci
w kolorze , postep kopiowania jest za$ sygnalizowany zapalaniem
kolejnych kropek w dolnej czesci wyswietlacza.

Uwaga!
Dtugie nacisniecie przycisku USB REC moze spowodowaé zaprogramowanie przyrzgdu
nowymi ustawieniami, szczegoty w rozdziale 5 badZz zainstalowanie nowego firmware
W przyrzgdzie szczegoty w rozdziale 1.8.

Uwaga!
W trakcie przenoszenia danych miedzy rejestratorem a pamiecig przenosng nie nalezy
wyciggac jej z gniazda USB. Grozi to utratg danych.

Po zakonczeniu kopiowania pliku numer -xx dioda USB zacznie ponownie $wieci¢
w kolorze , a przyrzad zasygnalizuje gotowo$¢ do przekopiowania pliku
zawierajgcego dane z wczesniejszego okresu wyswietlajgc napis widoczny na Rys. 1.1
gdzie numer archiwum wynosi -(xx+1). Krotkie przycisniecie przycisku USB REC
spowoduje rozpoczecie kopiowania kolejnego pliku.

Jezeli wszystkie potrzebne dane zostaty juz skopiowane nalezy wyciggng¢ pamiec
przenosng z gniazda USB, upewniajgc sie wczedniej, ze dioda USB nie Swieci sie
w kolorze :

Przykiad:

Jezeli przyrzad zostat skonfigurowany tak aby dane kopiowane byly w postaci plikow
miesiecznych, to aby skopiowac¢ dane z poprzedniego miesigca konieczne jest skopiowanie
najpierw danych z biezgcego miesigca (partia danych numer -00), a nastepnie dopiero
danych z poprzedniego miesigca (partia danych numer -01). Jezeli przyrzad zostatby
wczesniej skonfigurowany tak by dane kopiowane byly w postaci plikéw dziennych
kopiowanie danych z poprzedniego miesigca wymagatoby wielokrotnego naciskania klawisza
USB REC, co bytoby dos¢ niewygodne. W podobnej sytuacji korzystniejsza moze okazac sie
zmiana ustawien przyrzadu.

1.6.2 Sterowanie pracg archiwum z klawiatury przyrzadu

Sterowanie pracg archiwum z klawiatury przyrzgdu mozliwe jest jedynie wtedy gdy
w gniezdzie USB nie znajduje sie pamie¢ przenosna. Dtugie nacisniecie jednego
z przyciskow USB REC (na ptycie czotowej) bagdz REC (na ptycie tylnej) powoduje
wigczenie bgdz wylgczenie archiwizacji, przy czym dziatanie klawisza USB REC moze by¢
zablokowane (patrz rozdziat 3.1.8).
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1.7 Praca w komputerowym systemie pomiarowo-sterujgcym

Przyrzad posiada nastepujgce niezalezne od siebie porty komunikacyjne:
e RS485 z protokotem Modbus RTU (wytacznie w wersji M-200-0),
e Ethernet z protokotem Modbus TCP i serwerem WWW.

Opis protokotéw Modbus RTU oraz Modbus TCP (dostepne funkcje, mapy rejestrow)
znajduje sie w rozdziale 9.

1.7.1 Serwer WWW

Z serwerem WWW przyrzgdu mozna potgczy¢ sie przy uzyciu standardowej
przeglgdarki internetowej. W tym celu wystarczy w pasku adresu przegladarki wpisac
adres |IP urzadzenia. Serwer WWW umozliwia podglad wynikéw biezgcych oraz
pobieranie danych archiwalnych z przyrzadu. Strona powinna by¢ wyswietlana poprawnie
w przegladarkach Internet Explorer, Mozilla Firefox, Chrome, Opera i Safari (mogag
wystgpic¢ niewielkie réznice w wygladzie strony).

(- -
( & METRONIC APARATURA K

%% 8

a metrenic

APARATURA KONTROLMO - P OMIAROWA

www.metronic.pl

IN1: 24.355
IN2: 25.345
IN3: 0.000

Temp. wewn..  39.200

Archiwum:

Od: 20120609 | Do:|2012-06-09
|[<<][Czerwiec 2012 ]| ]
[Pnf|wi||Sr|[CZ]|Pt][So][Nd
| 12 B3
[ I5 Ji6 ]7 ]i8 Jle J[1o]
[11 17
[18 22|23][24

[25]26]

Rys. 1.2 Serwer WWW

1.8 Wspoétpraca przyrzadu z drukarka

W wersji M-200-1 urzgdzenie posiada port RS232 umozliwiajacy wspotprace
przyrzadu z drukarkg (konfiguracja wydruku znajduje sie w rozdziale 3.1.4).

Aby wydrukowac¢ dane nalezy krotko nacisng¢ przycisk USB/REC, drukowanie bedzie
trwac¢ az do ponownego kroétkiego nacisniecia przycisku USB/REC.

9
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K-200 v1.06 12170002
TEST NAGLOWKA
HEIRONIC AKP Krakow
ul. Wybickiego 7

2012-06-11 15:20:00  39.803 996.82  R02
2012-06-11 15:19:30  20.088 996.82  RO7
2012-06-11 15:19:00  22.616 9%6.82  R0?
2012-06-11 15:18.30  26.029 936.81  R0Z
2012-06-11 15:18:00 30635 996.81  RO?
2012-06-11 15.17.30  36.848 996.81  R0Z
2012-06-11 15:17:00  45.228 996.81  R0Z
2012-06-11 15:16:30  56.535 996.81  ROZ
2012-06-11 15:16.00  71.789 996.81  R0Z
2012-06-11 15:15-30  89.769 996.81  R0Z
2012-06-11 15:15.00  86.171 996.81  R0Z
2012-06-11 15:14:30  81.316 996.81  ROZ
2012-06-11 15:14:00  74.768 996.80 R0/

Rys. 1.3 Przyktadowy wydruk

1.9 Aktualizacja oprogramowania rejestratora

Aktualna wersja oprogramowania przyrzadu:
e jest widoczna tuz po uruchomieniu przyrzadu na jego wyswietlaczu,
e mozna jg odczytaé przy uzyciu programu M-200.exe (patrz rozdziat 3.1.1),
e jest wyswietlana przez serwer WWW urzgdzenia (patrz rozdziat 1.7.1),
Wersja firmware jest tez umieszczana na naklejce przyrzadu.

Wymiana firmware przyrzadu odbywa sie przy uzyciu pamieci przenosnej typu
pendrive. Plik zawierajgcy oprogramowanie nalezy skopiowa¢ do katalogu gtéwnego
pamieci przenosnej i umiesci¢ jg w gniezdzie USB przyrzgdu. Nastepnie nalezy dtugo (az
do ustyszenia sygnatu dzwiekowego) przytrzymac¢ klawisz USB REC, spowoduje to
rozpoczecie wymiany oprogramowania (dioda USB swieci w kolorze ). Po
zainstalowaniu firmware przyrzad zostanie ponownie uruchomiony.

Uwaga!
Zbyt krétkie nacisniecie przycisku USB REC spowoduje rozpoczecie kopiowania danych
z archiwum, szczegoty w rozdziale 1.6.1.

Uwaga!
W trakcie przenoszenia danych miedzy rejestratorem a pamiecig przenosng nie nalezy
wyciggac jej z gniazda USB. Grozi to utratg danych.

Jezeli w katalogu gtdbwnym znajdowat sie rowniez plik z ustawieniami (m-200.par badz
M-200.par, patrz rozdziat 5), to przyrzad najpierw zostanie zaprogramowany nowymi
ustawieniami, a nastepnie wymieniony zostanie jego firmware.
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2 Montaz i podigczenie

2.1 Montaz mechaniczny

Obudowa przyrzadu przystosowana jest do montazu panelowego.
Wymiary obudowy (szerokos¢ x wysoko$¢ x dtugosé): 96 mm x 48 mm x 100 mm.
Wymiary wyciecia w panelu (szeroko$¢ x wysoko$¢): 92*° mm x 45*%° mm.

W celu zapewnienia swobodnego montazu elektrycznego zalecane jest pozostawienie
z tytu przyrzgdu dodatkowej wolnej przestrzeni ok. 30 mm.

Uwaga!
Przyrzad powinien by¢ tak zamontowany, aby nie byt narazony na bezposrednie
nagrzewanie od innych urzgdzen.

Uwaga!
Nalezy dgzy¢ do takiego zamontowania przyrzadu, aby praca elementow o duzym poziomie
emisji zaktocen (styczniki, przekazniki mocy, falowniki) nie zaburzata pracy miernika.

2.2 Montaz elektryczny rejestratora

e 4
| 13141516 \’) 171819 202122

| , 17 18 19 20 21 22
ETHERNET . ’

Rys. 2.1 Ptyta tylna przyrzadu M-200

Wszystkie obwody elektryczne doprowadzone sg do rozigcznych srubowych listew
zaciskowych, umozliwiajgcych podtgczenie przewoddéw o przekroju do 1.5 mm?.

2.2.1 Podtaczenie zasilania

Rejestrator moze byc¢ zasilany napieciem:
e statym: 10 VDC + 30 VDC,
e przemiennym: 24 VAC, +5% / -20%.
Uzas 24 VAC
+ - Uzas 24 VDC

PE

20| 21|22

Rys. 2.2 Podtfgczenie zasilania
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Zacisk oznaczony PE zaleca sie podtgczy¢ do listwy odniesienia potencjatu szafy
pomiarowe;j.

W przypadku zasilania przyrzadu napieciem statym nie ma znaczenia biegunowos¢
napiecia zasilania, jednakze zaleca sie podtgczenie tak jak na Rys. 2.2.

Rejestrator posiada bezpiecznik polimerowy, ktéry przerywa obwdd zasilania
w przypadku wystgpienia awarii. Po ustaniu zwarcia bezpiecznik powraca do stanu
normalnego po kilku minutach.

2.2.2 Podtaczenie przetwornikow do wejsé analogowych

Uwaga!
Podtgczenie czujnika lub przetwornika danego typu moze wymagacé przetgczenia zwor
wewnatrz przyrzadu. Szczegoéty w rozdziale 2.3.

Rodzaj czujnika

(przetwornika) Sposoéb podtaczenia

+~- U +~-U

Przetwornik z
wyjsciem napieciowym

+ A TC + A TC
Termopara
1(12|13(4|5(6|7)|8
Zwora J17 [ J27 zwarta Zwora J17 / J27 rozwarta
RTD/R RTD/R RTD/R RTD/R
RTD/R

2-przewodowy

[ ] [ ]
3|4

5(6|7|8

RTD/R
3-przewodowy
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RTD/R
b

RTD/R
4-przewodowy

- 2 o -

112|3(4|(5(6|7 |8

0/4-20mA 0/4-20mA

0/4-20mA
przetwornik aktywny

0/4-20mA +
przetwornik zasilany z =
zewnetrznego zrodta T
napiecia

1123

456

0/4-20mA 0!4-20mA

0/4-20mA
przetwornik zasilany z
przyrzadu

112|3|4|5|6|7|8

W przypadku czujnikdw 2-przewodowych mozliwe jest dowolne tgczenie ré6znego typu
czujnikbw na  poszczegdlnych  wejsciach, np. wejScie pierwsze: czujnik
RTD 2-przewodowy, wejscie drugie: przetwornik 4-20mA.

RTD 0/4-20mA

112|13|14|5(6|7|8
Rys. 2.3 Przyktfad podfgczenia czujnikow roznego typu

2.2.3 Podtaczenie przetwornika do wejscia typu PULS

Przyrzad posiada jedno wejscie typu PULS (IN3), mozna do niego podtgczyé
przetworniki z wyjsciem typu styk bierny lub tranzystor w konfiguracji OC.

+

9 (10

Rys. 2.4 Podtgczenie przetwornika do wejscia IN3
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2.2.4 Podtaczenie odbiornikéw do wyjsé dwustanowych

Przyrzad posiada dwa przekazniki elektroniczne o obcigzalnosci 100mA / 60V.

13(14 (15|16

RL1 RL2
Rys. 2.5 Podtgczenie odbiornikdw do wyjs¢ przekaznikowych

2.2.5 Podtaczenie linii transmisji danych RS485 (wytacznie M-200-0)

Przyrzad podtgcza sie do magistrali RS485 rownolegle, tzn. zacisk nr 17 A(+) do
zacisku linii A, a zacisk nr 18 B(-) do B. Zacisk nr 19 GND stuzy do podtgczenia potencjatu
odniesienia lub ekranu kabla transmisji danych. Podtgczenie ukfadu terminujgcego
magistrale RS485 mozliwe jest poprzez zwarcie odpowiednich zwdr wewnatrz przyrzadu
(patrz rozdziat 2.3.3).

B()
A XOOOC T OXOOOC
A®|  |BO)
T GND

17118 (19
Rys. 2.6 Podtgczenie przyrzadu do linii transmisji danych RS485

2.2.6 Podtaczenie drukarki do portu RS232 (wytacznie M-200-1)
Sposodb podtgczenia przedstawiony jest na Rys. 2.7.

RxD TxD
TGND
17|18 |19

Rys. 2.7 Podtgczenie przyrzgdu drukarki

2.2.7 Port USB
Gniazdo portu USB typu A znajduje sie na ptycie czotowej. Przeznaczone jest do
podfgczenia zewnetrznej pamieci masowej (pendrive).
2.2.8 Port Ethernet

Gniazdo portu Ethernet (100Base-T) znajduje sie z tytu przyrzadu. Wyprowadzenia
gniazda sg zgodne z EIA/TIA-568A/B. Do gniazda mozna podigcza¢ 8-zytowg skretke,
zakonczong wtykiem RJ-45.

2.3 Konfiguracja zwér wewnatrz przyrzadu

Zmiana konfiguracji zwor wewnatrz przyrzgdu moze by¢ konieczna w przypadku:

e podtgczenia przetwornikéw danego typu do wejs¢ analogowych,
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e podtgczenia/odtgczenia filtru na wejsciu typu PULS,
e zatgczenia/wylgczenia terminacji magistrali RS485.

W tym celu wymagany jest demontaz obudowy przyrzadu. Za pomocg Srubokreta
ptaskiego nalezy, w sposob widoczny na Rys. 2.1, ostroznie podwazy¢ dwa zatrzaski
mocujgce ptyte tylng, a nastgpnie wysungc ptytki z tylu obudowy.

Rys. 2.8 Demontaz obudowy

2.3.1 Konfiguracja zwér zwigzanych z wejsciami analogowymi

J11+J16  J21 + J26
AR
1

J17ﬁ J27ﬁ

Rys. 2.9 Zwory do konfiguracji wej$¢ analogowych

WEJSCIE 1 WEJSCIE 2
J11 J12 J13  J14  J15 J16  J17  J21 J22 J23 J24 J25 J26 J27
RTD 2-p . . . . . .
TC . .
U] . . . .
0/4-20mA%Y . . . . . .
0/4-20mA%¥ . . . .

* 0znacza zwore zwartg
W wejscia typu 0/4-20mA przetworniki zasilane z przyrzadu
@ wejscia typu 0/4-20mA przetworniki aktywne lub zasilane z zewnetrznego zrédta zasilania
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WEJSCIE 1
J11 J12 J13  J14  J15  J16  J17  J21  J22 J23  J24 J25 J26 J27
RTD 3-p . . . . . .
RTD 4-p . .

* 0znacza zwore zwartg

Przykiad:
Aby podfgczy¢ do wejscia pierwszego termopare, a do wejscia drugiego aktywny przetwornik
4-20mA nalezy zewrze¢ zwory J12, J22, J25 oraz J26.

Uwagal!
W przypadku dwuprzewodowego podtgczenia czujnikow RTD/R zamiast zwiera¢ zwory J17
i J27 wewnatrz przyrzadu mozna zewrze¢ odpowiednie zaciski wyprowadzone na zewnagtrz
urzgdzenia, szczegoty na rysunku w rozdziale 2.2.2.

Uwagal!
Konfiguracja fabryczna to obydwa wejscia skonfigurowane jako 0/4-20mA przetworniki
aktywne.
2.3.2 Konfiguracja zwér zwigzanych z wejsciem typu PULS

Zwarcie zwory FILTER powoduje zatgczenie filtru.

FILTER

&

Rys. 2.10 Zwora zatgczajgca / wytgczajgca filtr
Uwagal!
Konfiguracja fabryczna to filtr wytgczony (zwora rozwarta).
2.3.3 Konfiguracja zwér zwigzanych z terminacja magistrali RS485

Zwory stuzgce do zatgczania terminowania magistrali RS485 znajdujg sie na spodniegj
stronie dolnej ptytki. Zwarcie obydwu zwdr powoduje zatgczenie terminowania.
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Uwaga!
Konfiguracja fabryczna to wytgczone terminowanie magistrali (zwory rozwarte).

’

Rys. 2.11 Zwory wigczajgce terminowanie magistrali RS485
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3 Ustawienia

Programowanie ustawien przyrzgdu mozliwe jest na dwa sposoby:
e online za posrednictwem portu RS485 i programu M-200.exe (wytgcznie M-200-0),
o oOffline z plikdw konfiguracyjnych zapisanych w pamieci masowej typu pendrive.

Oprocz zdalnej konfiguracji ustawien program M-200.exe umozliwia zapis ustawien do
pliku (ktéry moze by¢ nastepnie wykorzystany do konfiguracji urzgdzenia za
posrednictwem portu USB i pamieci typu pendrive) oraz przeprowadzenie testu odczytu
wynikow pomiaréw.

Uwaga!
Program M-200.exe mozna bezptatnie pobra¢ ze strony producenta: www.metronic.pl.

Aplikacja moze pracowac¢ w dwoch trybach:
e ONLINE, program komunikuje sie z rejestratorem przez port RS485 (wylgcznie
M-200-0), dostepne sg wszystkie funkcje programu.
e OFFLINE, praca programu bez komunikacji z rejestratorem, dostepna jest wtedy
jedynie funkcja zapisu ustawien do pliku.

Po uruchomieniu programu, wybraniu jezyka interfejsu (domysinie jest to jezyk
angielski; wybor jest zapamietywany i wykorzystywany w kolejnym uruchomieniu) oraz
ROZPOCZND PRACE Z PROGRAMEM...

nacisnieciu przycisku pojawia sie okno konfiguracji
komunikacji programu z modutem przez port RS485.
CAETEREE T ]
Ustawianie par; trow tr isji z przyrzadem V
Adres przyrzadu: 001 St A 7 A A
Parametry transmisji muszg by¢ ustawione zgodnie z
“ Port: ustawieniami transmisji w przyrzadzie,
Predkos¢ transmisji: Ipronriacia " s .
Dopuszczalny przedziat wartosci adresu w przyrzadzie
Parzystosc: wynosi od 001 do 247.

Dodatkowe opdznienie pomiedzy wystaniem rozkazu 0
do przyrzadu a odbiorem odpowiedzi (timeout):
Typowo Oms, zwiekszenie wartosci moze byc konieczne dla konwerteréw Ethernetowych (np.: conv485E).

[ms]

["|Praca programu bez transmisji z przyrzadem (OFFLINE).
Automatyczna detekcja przyrzadow

Adres przyrzadu: 1 Parzystos¢: |even v Predkosc transmisji: | 19200 v

Rozpocznij wyszukiwanie Przerwij wyszukiwanie

Adres ' Parzystosc l Predkosc¢

Zakoricz program

Rys. 3.1 Okno konfiguracji komunikacji programu z modutem M-200
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Parametry transmisji nalezy ustawi¢ zgodnie z ustawieniami w przyrzadzie. Jezeli
parametry transmisji w module sg nieznane, program umozliwia przeprowadzenie
automatvcznei detekcji przyrzgdu. W tym celu nalezy nacisngé¢ przycisk
[ Rozpocznij wyszukiwanie . . . , .

. Proces wyszukiwania moze trwac¢ ok. 20 min.

Nastepnie nalezy wybra¢ jedng z dostepnych funkc;ji:

e Ustaw parametry pracy przyrzgdu — funkcja umozliwia odczyt ustawien z przyrzgdu lub
z pliku (réwniez w trybie offline), modyfikacje ustawien oraz zaprogramowanie
przyrzadu (wytgcznie w trybie online; wytgcznie dla M-200-0) badz zapis ustawien do
pliku.

e Ustaw date i czas — funkcja pozwala odczyta¢ date i czas z przyrzadu oraz
zaprogramowac nowe ustawienia dany i czasu (wytgcznie dla M-200-0).

e Odczyt biezgcych wynikbw pomiaru — funkcja umozliwia testowy odczyt wartosci
mierzonych oraz wskazan wewnetrznego czujnika temperatury (wytgcznie dla M-200-0).

Wybierz funkcje do wykonania

@ USTAW PARAMETRY PRACY PRZYRZADU

(C) USTAW DATE I CZAS

") ODCZYT BIEZACYCH WYNIKOW POMIARU

Wstecz J [ Zakoricz program ] [ Dalej J

Status

Rys. 3.2 Wybor funkcji programu

3.1 Programowanie ustawien

Po wybraniu funkcji Ustaw parametry pracy przyrzgdu mozna:
e otworzy¢ plik z parametrami znajdujgcy sie na dysku komputera (rozszerzenie .par);
e pobrac¢ ustawienia z przyrzadu (wytgcznie w trybie ONLINE);
e rozpoczgc¢ konfiguracje od ustawien fabrycznych (domysinych).
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Wybierz skad pobra¢ parametry

Nastepne okna programu zostang wypekione parametrami z wybranego pliku

D ZPLU parametréw.

Nastepne okna programu zostang wypeione parametrami odczytanymi z

@ Z PRZYRZADU przyrzadu. Opcja nieaktywna w trybie OFFLINE.
) PARAMETRY FABRYCZNE Nastepne okna programu zostang wypehione parametrami fabrycznymi.
Wstecz ] [ Zakoricz program l [ Dalej

Status

Rys. 3.3 Okno wyboru zrédta parametrow

Nastepnie kreator prowadzi uzytkownika przez kolejne etapy konfiguraciji:

e ustawienia globalne (patrz rozdziat 3.1.1) oraz ustawienia wyjs¢ przekaznikowych (patrz
rozdziat 3.1.2),

e port RS485 (patrz rozdziat 3.1.3) (lub port RS232) oraz port Ethernet (patrz
rozdziat 3.1.4),

e wejscia pomiarowe (patrz rozdziat 3.1.6) oraz progi alarmowo-sterujgce (patrz
rozdziat 3.1.7)

e ustawienia archiwizacji (patrz rozdziat 3.1.8).

3.1.1 Ustawienia globalne

W gornej czesci okna (rysunek Rys. 3.4) widoczna jest informacja o wersji przyrzadu
i numerze seryjnym urzgdzenia (dostepne jedynie w przypadku gdy w trybie ONLINE
pobrano ustawienia z przyrzadu bagdz otwarto plik z ustawieniami pochodzgcymi
z okresSlonego przyrzadu, tak wiec informacje bedg niedostepne np. w sytuacji gdy
konfiguracje zaczeto od ustawien fabrycznych).
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E M-200 program modyﬁkaql parametrow

Ustawienia globalne '
Wersja przyrzadu: 1.06 Numer seryjny: 0 “
Opis przyrzadu [40 znakdw]: M-200 EW
Jasnosc swiecenia wyswietlacza: (100% v
Czestosc skanowania wejsc: 0.2s v
Jednostka temperatury: ooy
Korekta wewnetrznego czujnika temperatury: 0,000 [C/F]

Wyzwalanie alarméw: @) po pierwszym przekroczeniu *) po drugim przekroczeniu

Rys. 3.4 Ustawienia globalne

Uzytkownik ma mozliwos¢ wprowadzenia/skonfigurowania:

e Opisu przyrzgdu — tekstowy opis przyrzgdu, ograniczenie wielkosci do 40 znakdw; opis
przyrzadu umieszczany jest w nagtowku archiwum oraz jest wyswietlany na stronie
WWW;

e JasnoSci $wiecenia wyswietlacza — do wyboru sg dwie opcje 100% (maksymalna jasnosc)
oraz 50% (zmniejszona jasnosc);

e (Czestosci skanowania wejsc;

e Jednostki temperatury — temperatura moze by¢ przedstawiana w °C lub °F;

e Korekty wewnetrznego czujnika temperatury — jest on wykorzystywany do kompensaciji
temperatury spoiny odniesienia termopar. Ustawienie korekty na dang wartos¢ (wyrazanej
w ustawionych jednostkach temperatury) spowoduje, ze do kompensacji zostanie przyjeta
temperatura powiekszona o dang wartosc;

o Wyzwalania alarméw — reakcja na przekroczenie moze wystgpiC po pierwszym badz
drugim wykryciu przekroczenia (wybranie opcji po drugim przekroczeniu ma na celu
zapobieganie wystgpieniom alarmow w skutek krétkotrwatych fluktuacii sygnatu).

3.1.2 Ustawienia wyjs¢ przekaznikowych (RL)

Ustawienia wyjsc¢ przekaznikowych (RL)

Wyjscie RL1 Wyjscie RL2
Tryb pracy wyjsda: [sterowanie v] Tryb pracy wyjsda: [svgnalizacja (pulsujaca) v ]
Aktywnosé wyjsdia: [normalnie otwarte (NO) v] Aktywnosc wyjsda: [normalnie zamknigte (NZ) v ]
Wstecz I l Zakoricz program ] | Dalej

Status

Rys. 3.5 Ustawienia wyj$¢ przekaznikowych (RL)

Kazde wyjscie przekaznikowe moze pracowac w trybie sterowania lub sygnalizac;ji:
e tryb pracy wyjscia sterowanie powoduje pobudzenie przekaznika na czas przekroczenia
i powrét do stanu wyjsciowego po ustgpieniu przekroczenia;
e tryb pracy sygnalizacja pobudzenie wystepuje po przekroczeniu progu (pobudzenie ciggte:
sygnalizacja (ciggta); pobudzenie pulsujgce: sygnalizacja (pulsujgca)) i trwa do czasu
potwierdzenia przekroczenia przyciskiem na ptycie czotowe;.
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Wyjscia przekaznikowe mogg by¢ ustawione jako:
e normalnie otwarte (NO),
e normalnie zamkniete (NZ).

Uwaga!
W przyrzgdzie zastosowano przekazniki potprzewodnikowe, w zwigzku z czym brak napiecia
zasilania powoduje zawsze otwarcie styku.

3.1.3 Ustawienia portu RS485

Ustawienia dla szeregowego portu komunikacyjnego RS485 to:
Adres przyrzadu — zakres od 1 do 247, unikalny adres modutu na magistrali RS485;
Predkosc¢ transmisji — obstugiwane predkosci to: 1200 bps, 2400 bps, 9600 bps,
19200 bps, 115200 bps, 230400 bps;
ParzystoS¢ — nalezy wybra¢ jedng z opcji kontroli parzystosci: none + 1bit stop,
none + 2 bit stop, even, odd;
Opoznienie odpowiedzi — jest to minimalny czas po jakim urzgdzenie zacznie wysytac
odpowiedz na zapytanie; moze by¢ ustawiony w zakresie 0 + 7000 ms.

& 1200 program mgdyﬁka_cji‘p_arame_grow-

Ustawienia portu komunikacyjnego
© Modbus RTU (M-200-0 /RS-485)

Adres przyrzadu [001...247]: 1

Predkos¢ transmisji: 19200 v
Parzystosé: veven v

Opéznienie odpowiedzi: 0 [ms]

Rys. 3.6 Okno ustawien portu RS485

3.1.4 Ustawienia portu RS232 oraz wspotpraca z drukarka

@) Drukarka (M-200-1 /RS-232 3,3V)

Predkos¢ transmisji: 1200 v
Parzystosc: none + 1 bit stop v
Nagtowek

[¥] Poczatek wydruku: M-200 v.xx S/N
Opis maksymalnie 4 x 40 znakdw (4 x 24 znakow):
Opis testowy

Wydruk co: 10 w | rekord(ow)
[¥] wydruk zdarzeri
Rys. 3.7 Okno ustawien portu RS232

Ustawienia dla szeregowego portu komunikacyjnego RS232 to:
e PredkoSc transmisji — obstugiwane predkosci to: 1200 bps, 2400 bps, 9600 bps,
19200 bps, 115200 bps, 230400 bps;
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e Parzysto$¢ — nalezy wybra¢ jedng z opcji kontroli parzystosci: none + 1bit stop,
none + 2 bit stop, even, odd;

Uzytkownik moze okreslic czy na poczatku wydruku ma sie pojawiaé napis
M-200 v.xx S/N, gdzie v.xx oznacza wersje przyrzadu, a S/N jego numer seryjny oraz
wprowadzi¢ dodatkowy opis. Ponadto nalezy okresli¢ co ktéry rekord danych archiwalnych
ma by¢ drukowany (wszystkie rekordy, co 3, co 6, co 10, co 30, co 60) oraz czy
drukowane majg by¢ réwniez zdarzenia.

3.1.5 Ustawienia portu Ethernet
Ustawienia transmisji dla portu Ethernet to:

Adres IP — nalezy ustawi¢ zgodnie z siecig, w ktérej ma pracowac urzgdzenie;

Port — zaleca sie ustawienie portu 502, jako dedykowanego do Modbus TCP;

Maska podsieci — nalezy ustawi¢ zgodnie z siecig, w ktorej ma pracowac urzadzenie;

Brama — nalezy ustawi¢ zgodnie z siecig, w ktorej ma pracowac urzadzenie;

Serwer DHCP - powinien by¢ wigczony (ON) jezeli przyrzagd podtgczony jest

bezposrednio do karty sieciowej komputera, w przeciwnym razie serwer DHCP nalezy

wytgczy¢ (OFF);

e Opobznienie odpowiedzi — jest to minimalny czas po jakim urzgdzenie zacznie wysytac
odpowiedz na zapytanie.

e Adres MAC — dostepny jest jedynie podglad adresu MAC przyrzgdu, uzytkownik nie ma

mozliwosci edycji.

Ustawienia portu ETHERNET
Adres IP: 192.168.1.1 Serwer DHCP: ON v
Port: 502 Opdznienie odpowiedzi: 0 [s]
Maska podsiedi: 255.255.255.0

Brama: 192.168.1.1 Adres MAC:

l

[ Zakoricz program ‘ | Dalej

Rys. 3.8 Ustawienia portu Ethernet

3.1.6 Ustawienia wejs¢é pomiarowych

Nalezy wybraé typ wejScia oraz rodzaj czujnika (opcje dostepne dla poszczegolnych
wejs¢ pomiarowych przedstawia ponizsza tabela), a nastepnie, w zaleznosci od typu
wejscia, skonfigurowac kolejne parametry.

WEJSCIE TYP WEJSCIA RODZAJ WEJSCIA

charakterystyka definiowana

IN1 TC/U (-1V ... +1V)

X m 4 <« W »n =D
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U (-10V ... +10V)

RTD / R 2-przewodowe

RTD / R 3-przewodowe

RTD / R 4-przewodowe

0/4-20mA

TC/U 1V ... +1V)
IN2

U (-10V ... +10V)

24
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charakterystyka definiowana
charakterystyka definiowana
Pt100+

Pt100

Pt200+

Pt200

Pt500+

Pt500

Pt1000+

Pt1000

charakterystyka definiowana
Pt100+

Pt100

Pt200+

Pt200

Pt500+

Pt500

Pt1000+

Pt1000

charakterystyka definiowana
Pt100+

Pt100

Pt200+

Pt200

Pt500+

Pt500

Pt1000+

Pt1000

charakterystyka definiowana

charakterystyka definiowana

Z XA mMm 4 &« W »w T

charakterystyka definiowana
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charakterystyka definiowana
Pt100+
Pt100
Pt200+
RTD / R 2-przewodowe Pt200

Pt500+
Pt500
Pt1000+
Pt1000
0/4-20mA charakterystyka definiowana

pomiar czestotliwosci
IN3
wejscie dwustanowe

Uwagal!
Typy wejscia RTD/R 3-przewodowe oraz RTD/R 4-przewodowe dostepne sg jedynie dla
wejscia IN1. Wybranie jednego z nich powoduje automatyczne ustawienie wejscia IN2 jako
wytgczonego.

Uwagal!
Rodzaj wejscia Pt100+, Pt200+, Pt200+, Pt1000+ oznacza pomiar odpowiednio za pomocag
P1100, Pt200, Pt200, Pt1000 ze zwiekszong doktadnoscig w zakresie od -50°C do +250°C.

Uwaga!
Kompensacja temperatury spoiny odniesienia termopar odbywa sie automatycznie.

Ustawienia dla wejsé analogowych:

1. Korekta rezystancji przewodéw — funkcja dostepna jedynie dla wejs¢ typu RTD/R;
wprowadzona wartos¢ musi miesci¢ sie w zakresie od -100 Q do +100 Q. W przypadku
podigczenia czujnika za pomocg trzech Ilub czterech przewodéw (kompensacja
automatyczna) korekte rezystancji mozna wykorzysta¢ do kompensacji btedu czujnika
poprzez ,przesuniecie” charakterystyki o dodatnig lub ujemng wartos¢ rezystanciji.

2. Filtr — wpisana warto$¢ oznacza statg czasowg cyfrowego filtru dolnoprzepustowego.

3. Rozdzielczos¢ wyswietlanego wyniku — iloS¢ miejsc po przecinku z jakg ma byc¢
wyswietlany wynik (1 — wartosci ulamkowe nie sg wyswietlane; 0,1 — jedno miejsce po
przecinku; 0,01 — dwa miejsca po przecinku; 0,001 — trzy miejsca po przecinku)

4. Kolor standardowy — dla kazdego wyniku mozna przypisa¢ kolor (sposrdd
, Czerwony) wyswietlania.
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Ustawienia wejscia 1

Typ wejscia: [RTD /R 3-przewodowe vJ Wejsde 2 jest niedostepne dla tego typu wejsdia 1.

Rodzaj czujnika: (Pt100 v '
Korekta rezystancji przewoddw: 0,0007 [l

Filtr: 0 [s]

Rozdzielczosé wyswietlanego wyniku: 0,1 v

Kolor standardowy: . zielony v

Rys. 3.9 Ustawienia wejscia analogowego

Ustawienia dla wejscia typu PULS:
1. Kolor standardowy — dla kazdego wyniku mozna przypisa¢ kolor (sposrod ,
, Czerwony) wyswietlania.

2. Filtr — wpisana wartos¢ oznacza statg czasowg cyfrowego filtru dolnoprzepustowego (tylko
dla typu wejscia: pomiar czestotliwosci).

3. Rozdzielczos¢ wyswietlanego wyniku — iloS¢ miejsc po przecinku z jakg ma byc¢
wyswietlany wynik (tylko dla typu wejscia: pomiar czestotliwosci).

4. Wartos¢ dla zwarcia — warto$¢ wyswietlana gdy wejscie zwarte (tylko dla typ wejscia:
wejscie dwustanowe).

5. Opis zwarcia

6. Warto$c dla rozwarcia — wartos¢ wyswietlana gdy wejscie rozwarte (tylko dla typ wejscia:
wejscie dwustanowe).

7. Opis rozwarcia

M-200 program modyfikacji parametro _‘

Ustawienia wejscia 3

Typ wejsdia: [Pomiar czestotliwosd v ]

Kolor standardowy: B zilony v

Ustawienia pomiaru czestotliwosci
Filtr: 0 [s]

Rozdzielczosé wyswietlanego wyniku: 0,1 v

Ustawienia wejscia dwustanowego

Rys. 3.10 Ustawienia wejscia typu PULS

Charakterystyka definiowana:

Dla wejs¢ 1 oraz 2 pracujgcych w trybie charakterystyka definiowana oraz dla wejscia
3 pracujgcego w trybie pomiar czestotliwosci nalezy wprowadzi¢ charakterystyke
przetwarzania. Punkty charakterystyki (max 50) podaje sie jako pary wartosci sygnatu
(wyrazone wmA, mV, Q Ilub Hz) i wielkosci wyswietlanej. Wartosci pomiedzy
wprowadzonymi punktami interpolowane sg liniowo.

Jezeli charakterystyka nie obejmuje catego zakresu pomiarowego, to przyjmowana jest
wartos¢ stata odpowiednio dla pierwszego i ostatniego punktu charakterystyki.
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ZATWIERDZ dane |

Wprowadzanie wartosci do programu nalezy zakonhczy¢ przyciskiem [
Spowoduje to réwniez jednoczesne odswiezenie podgladu charakterystyki w oknie
graficznym.

& M-200 program modyfikacji parametrow =R X

Charakterystyka uzytkownika - wejscie 1

=
s

WE [mA, mV, ohm, Hz] Iwynik 100
4,000 0,000
20,000 100,000

80

W O N || s~ W N =

Po dokonaniu zmian w tabelce charakterystyki ZATWIERDZ dane,
spowoduje to réwniez odswiezenie charakterystyki.

|  zATWIERDZ dane |

[ Wyczysé tabelke l

Wezytaj z pliku

Zapisz do pliku

Rys. 3.11 Liniowa charakterystyka przetwarzania
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Charakterystyka uzytkownika - wejscie 1

=
s

WE [mA, mV, ohm, Hz] |wynik [

|

4,000 0,888 —
5,000 1,175
6,000 1,509
7,000 1,904
8,000 2,376
9,000 2,942
10,000 3,627
11,000 4,457
12,000 5,466
13,000 6,695
14,000 8,192

15,000 10,018 [ ZATWIERDZ dane ]
16,000 12,246

17,000 14,965 | wyayictebeke |
18,000 18,285

19,000 22,339 [ Wezytajz phlas ]
20,000 27,290

1
2
%
4
5
6
7
8
9

Po dokonaniu zmian w tabelce charakterystyki ZATWIERDZ dane,
spowoduje to réwniez odswiezenie charakterystyki.

l Zapisz do pliku ]

Rys. 3.12 Nieliniowa charakterystyka przetwarzania

Wprowadzona charakterystyka moze by¢ zapisana do pliku ([ Zoapisz o,k ]; dane
zapisane zostang w pliku tekstowym .txt), jak réwniez wczytana z pliku (| phteeyad s iy ])
po uprzednim przygotowaniu, np. w programie Excel (plik nalezy zapisa¢ w formacie
tekstowym — tekst rozdzielany znakiem tabulacji).

Poprawny format pliku przedstawiony jest na rysunkach Rys. 3.13 i Rys. 3.14:

a) plik musi zaczynac sie od nagtéwka [M-200 charakterystyka]

b) kolejne wiersze charakterystyki musi poprzedza¢ numer wiersza w formacie: 0=, 1=,
2= itd.

c) kolumny muszg by¢ rozdzielone znakiem tabulaciji.
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@ .M. ch-ka.xlsx - Microsoft Excel
Narzedzia gtdwne Wstawianie Uktad strony Formuty Dane Widok

Recenzja

A‘ Av‘ — Ogdlne * Féﬁ Formatowanie warunkowe ~ ;'ﬂ Wstaw ¥
1@ * % 000||| 4% Formatuj jako tabele ~ 3% Usuf ~

SIS 53

=

<0 ,00 Sortuji ZnajdZi

| S0 S0/ 5 Style komérki ~ {5 Format - || &2~ filtruj ~ zaznacz ¥

[M-200 charakterystyka]
0=
1=
2=
3=
4=
A=
6=
7=
8=
9=
10=
11=
12=
13=

Plik Edycja Format Widok Pomoc

[M-200 charakterystyka]
0= 0,89
1= 1,18
2= 1,91
3= 1,9
4= 2,38
5= 2,94
6= 3,63
7= 4.46
8= 5,47
9= 6,69
10= 8,19
1= 10,02
12= 12,25
13= 14,97
14= 18,29
15= 22,34
16= 27,29

Rys. 3.14 Format pliku .txt z charakterystykg przetwarzania

3.1.7 Progi alarmowo-sterujace

Dla kazdego wejscia pomiarowego mozna przypisa¢ do dwdch progéw alarmowo-
sterujgcych. Dla kazdego progu indywidualnie konfiguruje sie:

a) Poziom alarmu czyli warto$¢, po przekroczeniu ktorej wyzwalany jest alarm; poziom
alarmu podaje sie w jednostkach mierzonej wartosci.

b) Histereze jest to roznica pomiedzy poziomem przekroczenia progu a powrotem.
Wartosc¢ histerezy podaje sie w jednostkach mierzonej wartosci.
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c) Typ alarmu: Gorny (tzn. przekroczenie nastepuje gdy mierzona wielkosc jest wieksza
niz ustawiony limit) lub Dolny (przekroczenie nastepuje gdy mierzona wartos¢ spada
ponizej ustalonego limitu).

d) Przypisanie do wyj$¢ RL (przekaznik RL1, przekaznik RL2, przekazniki RL1, RL2): po
przekroczeniu wybranego progu alarmowo-sterujgcego nastepuje pobudzenie
wybranego wyjscia przekaznikowego (wybranych wyjs¢ przekaznikowych); konfiguracja
wyjs¢ przekaznikowych opisana jest w rozdziale 3.1.2.

e) Kolor (bez zmiany, czerwony, , ): po przekroczeniu danego progu
alarmowego moze ulegac kolor prezentacji wyniku na wyswietlaczu przyrzgdu. Kolor
przypisany do alarmu 2 ma wyzszy priorytet, tzn. jezeli jednoczesnie bedg
przekroczone obydwa progi wynik bedzie wyswietlany w kolorze przypisanym do
alarmu 2. W sytuacji gdy kolor alarmu 2 to bez zmian wynik wyswietlany jest w kolorze
przypisanym do alarmu 1.

Alarmy mogg nastepowaC po pierwszym bgdz po drugim przekroczeniu (patrz
rozdziat 3.1.1). Przekroczenie progu alarmowo-sterujgcego moze roéwniez skutkowac
zatgczeniem Il predkosci archiwizacji (patrz rozdziat 3.1.8).

Ustawienia alarmoéw dla wejscia 1
ALARM 1 ALARM 2

Typ alarmu: [dolny v ‘ Typ alarmu: gérny v

Poziom alarmu: 90,000 Poziom alarmu: 150,000

Histereza: 5,000 Histereza: 5,000

Przypisanie do wyjsc RL: [ przekaznik RL1 vJ Przypisanie do wyjs¢ RL: {przekainik RL2 v

Wiacz I predkosé archiwizacji przy przekroczeniu || Wiacz 1T predkosé archiwizadji przy przekroczeniu

Kolor (priorytet nizszy): E] pomaranczowy v Kolor (priorytet wyzszy): . czerwony v

Wstecz ‘ \ Zakoncz program ] l Dalej

Status

Rys. 3.15 Ustawienia alarmow

Przykiad:
Prég alarmowy Gorny, poziom alarmu 50°C, histereza 5°C: przekroczenie nastgpi gdy
temperatura wzrosnie powyzej 50°C, a ustgpi gdy spadnie ponizej 50°C-5°C = 45°C.

3.1.8 Ustawienia archiwizacji

Dane zapisywane sg w pliku znajdujgcym sie w wewnetrznej pamieci danych
przyrzgdu. Podczas konfiguracji archiwizacji nalezy podac:

e dwucyfrowe ID przyrzadu: nazwa pliku archiwum to IDyymmdd.dat, gdzie yy to rok, mm —
miesigc, dd — dzien w ktérym zapisany zostat ostatni rekord w pliku; aby méc rozréznic
pliki pochodzace z réznych przyrzgddéw zaleca sie hadawanie unikatowych numerow ID;

e Podziat archiwum oznacza podziat danych archiwalnych na pliki jednorazowo kopiowane
do pamieci przenosnej (patrz rozdziat 1.6.1):
e dzienne — kopiowanie danych w postaci plikbw zawierajgcych dane z jednego dnia;
nalezy wybrac tg opcje, jezeli potrzebne jest szybkie kopiowanie danych z ostatnich
kilku dni;
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e miesieczne — kopiowanie danych w postaci plikbw zawierajgcych dane z jednego
miesigca (skutkuje to dluzszym kopiowaniem jednego pliku), przydatne jezeli
uzytkownik chce mie¢ dostep za pomocg pamieci przenosnej do starszych danych

(np. sprzed kilku miesiecy);

USB REC zwigzane ze sterowaniem pracg archiwum;

podstawowa czestos$¢ archiwizacii;

Blokada sterowania archiwum 2z klawiatury pozwala zablokowa¢ dziatanie przycisku
| predkosc¢ archiwizacji (brak rejestracji, 0.2s, 1s, 10s, 30s, 1min, 10min, 30min, 1h):

Il predkos¢ archiwizacji (brak rejestracji, 0.2s, 1s, 10s, 30s, 1min, 10min, 30min, 1h):

uruchamia sie po przekroczeniu wybranych progéw alarmowo-sterujgcych (patrz

rozdziat 3.1.7);

w zalezno$ci od stanu wejscia dwustanowego (wejscie 3)

e Zapis zmiany stanu / zdarzenia

Ustawienia archiwizacji

ID do nazwy pliku [IDyymmdd.dat]: 23

I Podziat archiwum: [dzienne hd ]

Blokada sterowania archiwum z klawiatury: [

I predkos¢ archiwizadji: [ 10 [s] ']

1I predkosé archiwizacji: [0.2 [s] ']

Ustawienia zwigzane z wejsciem dwustanowym (wejscie 3)

Bramkowanie archiwizacji wejsciem dwustanowym: archiwizacja moze by¢ wstrzymywana

o= S|

Bramkowanie archiwizacji wejsciem dwustanowym: {wstrzymanie archiwizacji ady 0 (stan niski / zwarcie)

Zapis zmiany stanu / zdarzenia: [zapis przy dowolnej zmianie

Rys. 3.16 Ustawienia archiwizacji

3.1.9 Programowanie przyrzadu

Uzytkownik ma mozliwos¢

zostanie potwierdzone komunikatem;

offline przy wykorzystaniu pendrive, patrz rozdziat 5);
e powrotu do wyboru funkcji (okno widoczne na Rys. 3.2)
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zaprogramowania przyrzadu (wytgcznie w trybie online); zaprogramowanie modutu

zapisu ustawien do pliku (moze by¢ wykorzystany do zaprogramowania przyrzadu



Naciénij przycisk aby zaprogramowac przyrzad parametrami
PROGRAMOWANIE PRZYRZADU ustawionymi w programie.

Zapisanie ustawien parametrow w pliku (nazwa_pliku.par). Plik
mozna wykorzystac do zaprogramowania przyrzadu przy
nastepnej pracy z programem. Zapisz ustawienia w pliku
M-200.par do programowania za pomoca pendrive'a.

ZAPISZ USTAWIENIA DO PLIKU

- Ustawianie nowych wartosd parametréw lub przejscie do
POWROT DO WYBORU FUNKCII biezacego odczytu danych pomiarowych.

Zakoricz program

Rys. 3.17 Okno programowania ustawieri/zapisu ustawien do pliku

3.2 Ustawianie daty i czasu w przyrzadzie

Po wybraniu funkcji Ustaw date i czas (patrz rysunek Rys. 3.2) mozliwe jest:
e odczytanie daty i czasu z przyrzadu,
e synchronizacja daty i czasu z datg i czasem systemowym komputera,
e zaprogramowanie recznie wprowadzonej daty i czasu.

Odczyt ustawienia daty i czasu z przyrzadu

Data (format: RRRR-MM-DD):
ODCZYTA]

Czas (format: GG:MM:SS):

Nowe ustawienia daty i czasu

[ SYNCHRONIZUJ z komputerem ] Data (format: RR-MM-DD): 12-05-01

[ ZAPROGRAMU] ] Czas (format: GG:MM:SS): 17:56:34

UWAGA 1t
Funkcja SYNCHRONIZUJ... powoduje pobranie aktualnej DATY i CZASU z komputera i zaprogramowanie nimi przyrzadu.

Funkcja ZAPROGRAMUYJ... stuzy do zaprogramowania DATY i CZASU
przyrzadu po “recznym” wpisaniu wartosd do okienek edycyjnych.

W przypadku programowania nowych wartosd nalezy podac obydwie wartosci: DATA i CZAS.
Format nowych wartosd musi by¢ zgodny z podanym obok pdl edycyjnych.

Rys. 3.18 Ustawianie daty i czasu w przyrzadzie
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4 Test odczytu wynikéw pomiaréow

Po wybraniu funkcji Odczyt biezgcych wynikéw pomiaru (Rys. 3.2) nalezy w oknie
widocznym na rysunku Rys. 4.1 okresli¢ jak czesto majg by¢ odczytywane wyniki,
START ODCZYTU

a nastepnie nacisng¢ przycisk [
Program co ustalony czas bedzie dokonywat odczytu

e warto$ci zmierzonych ([mV] dla czujnikow TC/U; [Q] — dla czujnikéw RTD/R; [mA] - dla
przetwornikéw 0/4-20mA);

e zmierzonej temperatury ([°C] bagdz [°F]) badz wielkosci wyliczonych z charakterystyki
definiowanej;

e wskazan wewnetrznego czujnika temperatury stuzgcego do kompensacji temperatury
spoiny odniesienia termopar.

Widoczna bedzie rowniez data i godzina ostatniego odczytu, oraz licznik wskazujgcy ile
razy zostaty odczytane dane.

\ I M-200 program modyfikacji

Odczyt danych pomiarowych z przyrzadu co:
START ODCZYTU

Licznik odczytéow: 0
Data odczytu:
Adres przyrzadu: Godzina odczytu:

WEJSCIE 1
Wartos¢ zmierzona [mV / ohm / mA]: Wartos¢ obliczona:

Wartos¢ zmierzona [mV / ohm / mA]: Wartos¢ obliczona:

Wartosc zmierzona [Hz / 1/0]: Wartosc obliczona:

CZUJINIK WEWNETRZNY
Temperatura otoczenia [C]:

Zakoricz program

Rys. 4.1 Okno odczytu biezgcych wynikéw pomiaru

Podczas odczytu danych na dole okna widoczny jest pasek statusu:
o Tansmisj pprawa:

 Trwa wymiana danych:

| Status | Trwa odczyt danych z przyrzadu Czekaj

e Transmisja niepoprawna:
E

| ZATRZYMANIE ODCZYTU |

Aby zakonczyé¢ odczyt nalezy nacisng¢ przycisk
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5 Programowanie przyrzadu przy wykorzystaniu pamieci USB

Programowanie przyrzadu ustawieniami zapisanymi w pliku odbywa sie przy uzyciu
pamieci przenosnej typu pendrive. Plik z ustawieniami M-200.par badz m-200.par
(tworzenie pliku z ustawieniami przedstawione zostato w rozdziale 3.1.9) nalezy
skopiowa¢ do katalogu gtdbwnego pamieci przenosnej i umiesci¢ jg w gniezdzie USB
przyrzgdu. Nastepnie nalezy dtugo (az do ustyszenia sygnatu dzwiekowego) przytrzymac
klawisz USB REC, spowoduje to rozpoczecie programowania przyrzgdu nowymi
ustawieniami (dioda USB $wieci w kolorze ). Po zakonczeniu tego
procesu przyrzad zostanie uruchomiony ponownie.

Uwaga!
Zbyt krotkie nacisniecie przycisku USB REC spowoduje rozpoczecie kopiowania danych
z archiwum, szczegoty w rozdziale 1.6.1.

Uwaga!
W trakcie przenoszenia danych miedzy rejestratorem a pamiecig przenosng nie nalezy
wyciggac jej z gniazda USB. Grozi to utratg danych.

Jezeli w katalogu gtéwnym znajdowat sie rowniez plik z firmware rejestratora, to
przyrzgd najpierw zostanie zaprogramowany nowymi ustawieniami, a nastepnie
wymieniony zostanie jego firmware (patrz rozdziat 1.8).
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6 Dane techniczne

PLYTA CZOLOWA

Typ wyswietlacza:

7-segmentowy, tréjkolorowy (zielony, pomaranczowy, czerwony)
wyswietlacz LED

Wysokos$¢ cyfr:

14,2 mm

Sygnalizacja:

6 dwukolorowych (czerwono-zielonych) diod LED: ,REC”, ,USB”,
BATT”, 1”,.2°. .3

Klawiatura:

2 przyciski: ,1-2-3”, ,USB REC”

Gniazdo USB:

Zgodnie ze standardem USB, typ A

PLYTA TYLNA

Podtaczenie przewodow:

taczowki Srubowe, maksymalny przekrodj przewodow 1,5 mm?
3 taczéwki 4-pozycyjne
2 fgczéwki 2-pozycyjne
3 fgczéwki 3-pozycyjne

Gniazdo portu Ethernet:

RJ-45

Przyciski ,REC”:

Sterowanie pracg archiwum

WEJSCIA
Separacja galwaniczna miedzy wejsciami: Brak
Separacja galwaniczna od pozostatych obwodoéw: | Brak

WEJSCIA ANALOGOWE

Liczba wejsc:

2: podigczenie 2- przewodowe
1: podtgczenie 3- lub 4- przewodowe

Typ wejsé:

RTD/R, TC/U, 0/4-20mA,
ustawienie typu wejscia za pomocg zwor wewnatrz przyrzgdu

Konfiguracja wejscia typu RTD/R

Typ czujnika:

Pt100, Pt200. Pt500, Pt1000, rezystancyjny

Sposéb podigczenia czujnika:

4-, 3- lub 2- przewodowe

Prad czujnika:

200uA; podtgczenie 2-, 3- przewodowe
400pA; podtgczenie 4- przewodowe

Kompensacja rezystancji przewodow
w podtgczeniu 4- lub 3-przewodowym:

automatyczna + stata w zakresie -100 ...+100 Q

Kompensacja rezystancji przewodow
W podtgczeniu 2-przewodowym:

stata w zakresie -100 ...+100 Q

Rezystancja przewodow:

max 50 Q

Zakres pomiaru rezystanciji:

max 5 kQ

Charakterystyka przetwarzania dla R:

Definiowana 50-punktow

Konfiguracja wejscia typu TC/U

Kompensacja spoiny odniesienia:

Wewnetrzny czujnik Pt1000

Zakres kompensacji spoiny odniesienia:

-50,0 °C do +99,9 °C

Zakres mierzonego napiecia: -10Vdo +10V
Maksymalna rezystancja przewoddéw | 150 Q
kompensacyjnych (doprowadzajgcych  do

czujnika):
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Rezystancja wejsciowa:

>10 kQ

Charakterystyka przetwarzania (dla U):

Definiowana 50-punktow

Konfiguracja wejscie typu 0/4-20mA

Zakres pomiaru: 0-24mA
Rezystancja wejsciowa: 92 Q +/-5%
Zasilanie przetwornika z przyrzgdu: Nie

Maksymalne napiecie wejsciowe:

+30 VDC pomiedzy zaciskami I+, I-

Charakterystyka przetwarzania:

Definiowana 50-punktéow

Btad pomiaru

Btad podstawowy (dla temp. otoczenia 25 °C):

W(g tabeli dla danego typu czujnika

zakresie 0°C do

Dryft
50 °C):

temperaturowy (W

0,025% zakresu /10 °C

WEJSCIE TYPU PULS

Maksymalne napiecie wejsciowe:

30 VDC Iub 30 V.,

Zakres pomiaru:

Od 0,001 Hz do 20 kHz
(od 0,001 Hz do 1 kHz, gdy kondensator filtrujgcy podigczony)

Minimalna szerokos$¢ impulsu: 20 us
(0,5 ms, gdy kondensator filtrujgcy podigczony)

Napigcie w stanie rozwarcia: 3,3V
Prad w stanie zwarcia: 3,3 mA
Prég zatgczenia / wytgczenia: 27V/24V

WYJSCIA DWUSTANOWE
llos¢ wyjsé: 2
Typ wyjsc¢: Przekazniki potprzewodnikowe

Maksymalny prad obcigzenia:

100 mA (AC/DC)

Maksymalne napiecie:

60 V (AC/DC)

PORT SZEREGOWY RS485

Sygnaly wyprowadzone na tgczéwce:

A(+), B(-), GND

Separacja galwaniczna:

Tak, 500 V AC/DC

Maksymalne obcigzenie:

32 odbiorniki/nadajniki

Protokét transmisji:

Modus RTU

Maksymalna dtugos¢ linii:

1200 m

Predkos¢ transmisiji:

1.2,2.4,9.6, 19.2, 115.2, 230.4 kbps — programowana

Kontrola parzystosci:

Even, Odd, None — programowana

Ramka:

1 bit startu, 8 bitdw danych, 1 bit stopu (1 lub 2 bity stopu dla None)

Minimalne opdznienie odpowiedzi:

0 + 7000 ms — programowane

Maksymalne napiecie réznicowe A(+) — B(-):

14V

Maksymalne napiecie sumaryczne A(+) —,masa”
lub B(-) —,masa”

-7..+12V

Minimalny sygnat wyjsciowy nadajnika:

1.5V (przy Ro=27 Q)

Minimalna czuto$¢ odbiornika:

200mvV / RWE=12 kQ
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Minimalna impedancja linii transmisji danych:

27Q

Zabezpieczenie zwarciowe / termiczne:

Tak

PORT ETHERNET

Protokét transmisji:

Modbus TCP, ICMP (ping), DHCP Server, http server

Interfejs: 100BaseT Ethernet
llo$¢ jednoczes$nie otwartych potgczen: 4
Ztacze: RJ-45

Diody sygnalizacyjne LED:

2, wbudowane w gniazdo RJ45

PORT USB

Gniazdo portu:

Gniazdo typu A, zgodne ze standardem USB

Wersja:

USB 1.1

Sygnalizacja zapisu:

Zielono-czerwona dioda LED na ptycie czotowej

WEWNETRZNA PAMIEC DANYCH

Pojemnosé pamieci:

2GB

Sygnalizacja zapisu:

Zielono-czerwona dioda LED na ptycie czotowej

ZASILANIE

Napiecie zasilania:

24 VAC (+5% / -10%)
20 ... 30 VDC (biegunowos¢ obojetna)

Moc pobierana:

Max 5 W

WARUNKI PRACY

Temperatura pracy:

-20°C ++50°C

Temperatura przechowywania:

-30° C ++70° C

Wilgotnos¢ wzgledna podczas pracy:

5 ... 90% bez kondensac;ji

WYMIARY MECHANICZNE — OBUDOWA

Typ obudowy: Do zabudowy tablicowej, tworzywo politlenek fenylenu
Wymiary: 96 mm x 48 mm x 100 mm

Wymiary wyciecia w panelu: 92"% mm x 45"%° mm

Maksymalna grubos¢ ptyty panelu: 5 mm

Masa: Ok. 0.3 kg
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Tabela zakresdw czujnikow:

RODZAJ WEJSCIA ZAKRES DOKLADNOSC CHARAKTERYSTYKA

Pt100 / Pt200 / Pt500 / Pt1000 -200 do +850 °C +-0,5°C IEC751
Pt100+ / Pt200+ / Pt500+ / Pt1000+ -50 do +250 °C +/-0,3 °C IEC751
J (Fe — CuNi) -210 do +1200 °C +/-0,5 °C* IEC584
K (NiCr — Ni) -270 do +1370 °C +/-0,5 °C* IEC584
T (Cu — CuNi) -270 do +400 °C +/-0,5 °C* IEC584
E (NiCr — CuNi) -270 do +1000 °C +/-0,5 °C* IEC584
N (NiCrSi — NiSi) -270 do +1300 °C +/-0,5 °C* IEC584
B (Pt30Rh —Pt6Rh) 0 do +1820 °C +/-0,5 °C* IEC584
R (Pt13Rh — PY) -50 do +1760 °C +/-0,5 °C* IEC584
S (Pt10Rh — Pt) -50 do +1760 °C +/-0,5 °C* IEC584

R 0 do 5000 Q +/-0,1 % definiowana

U ldo+lV +1-0,5% definiowana

0/4-20mA 0-20mA lub 4-20mA +1-0,2% definiowana

* Doktadnos¢ nie zawiera btedu pomiaru temperatury zimnych koncéw (+/- 2°C)
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7 Wyposazenie i akcesoria

7.1 Wyposazenie podstawowe przyrzadu
e Przyrzad M-200 1 szt.
e taczéwki srubowe 4-pozycyjne 3 szt.
e t3gczéwki srubowe 3-pozycyjne 3 szt.
e t3gczowki srubowe 2-pozycyjne 2 szt.
¢ Instrukcja obstugi drukowana 1 szt.
e Ptyta CD (elektroniczna wersja instrukcji i program M-200 PMU.exe) 1 szt.
e Karta gwarancyjna 1 szt.
7.2 Wyposazenie dodatkowe przyrzadu
e Konwerter RS485 < USB serwisowy (bez separacji galwanicznej) CONV485USB.
e Konwerter RS485 « USB z separacjg galwaniczng CONV485USB-I.
e Konwerter RS485 « Ethernet CONV485E.
e Transformator zasilajgcy PSS 10VA 230/24 VAC firmy Breve.
e Transformator zasilajgcy PSS 30VA 230/24 VAC firmy Breve.
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8 Podmiot wprowadzajacy produkt na rynek UE

Podmiot wprowadzajgcy produkt na rynek Unii Europejskiej:

Producent: METRONIC Aparatura Kontrolno — Pomiarowa
31-261 Krakow, ul. Wybickiego 7
Tel. / faks: 12 6326977, 12 6237599

www.metronic.pl
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Notatki:
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9 Protokoét transmisji Modbus RTU / Modbus TCP &

W urzadzeniu zaimplementowano nastepujgce funkcje Modbus:
e 03 (0x03) Read Holding Registers,
04 (0x04) Read Input Registes,
06 (0x06) Write Single Register,
16 (0x10) Write Multiple Registers,
08 (0x08) Diagnostic:
e subfunction 0 — ,echo”,
e subfunction 1 — restart communications options.
Modbus RTU dostepny jest przez port RS485, a Modbus TCP przez port Ethernet.

9.1 Parametry transmisji szeregowej dla Modbus RTU

Parametry transmisji nalezy ustawi¢ zgodnie z parametrami systemu nadrzednego:
adres: 01 (01, .., 247)
predkosc¢: 19200 (1200, 2400, 9600, 19200, 115200, 230400)
parzystos¢: even (none+ 1 bit stop, none + 2 bity stop, odd, even)
czas opoznienia odpowiedzi: 0 ms (0 + 7000 ms)

Zgodnie ze standardem Modbus RTU ramka (przesytana informacja) ma postac:

Znacznik Adres Funkcja Dane Kontrola CRC Znacznik konca
poczatku
T1..T4 1 bajt 1 bajt n bajtéw 2 bajty T1..T4

Informacja przesytana do przyrzadu z komputera nadrzednego jest Zzgdaniem
odpowiedzi (Query), natomiast przyrzgd wysyta odpowiedz (Response).

9.2 Ustawienia portu Ethernet dla Modbus TCP

adres IP

port

maska (np. 255.255.255.0)
brama (np. 1.0.0.1)

serwer DHCP (wytgczony)
timeout (typowo 60 s)

Zgodnie ze standardem MODBUS w trybie TCP/IP ramka (przesytana informacja) ma
postac:

Nagtowek .
MBAP Funkcja Dane
7 bajtow 1 bajt n bajtéw

Informacja przesytana do przyrzadu z komputera nadrzednego jest Zzgdaniem
odpowiedzi (Query), natomiast przyrzagd wysyta odpowiedz (Response).

9.3 Odczyt i zapis ustawien przyrzadu

9.3.1 Funkcja 03 — Read Holding Registers

Funkcja 03 (0x03) Read Holding Registers umozliwia odczyt parametrow pracy
przyrzgdu. Rozkaz 03 ma postac:

45



Q

Funkcja (1B)

Adres pocz.

(2B)

lloS¢ rejestrow
(2B)

Funkcja — 03 HEX — odczyt parametrow urzgdzenia.

Adres poczatkowy — adres rejestru, od ktérego dane majg by¢ wysytane.

llos¢ rejestrow — ilos¢ rejestrow dwubajtowych do odczytania.

W odpowiedzi przyrzad wysyta cigg znakéw w postaci:

Funkcja — potwierdzenie zwrotne, w przypadku btedu do wartosci kodu rozkazu dodana

jest wartosc¢ 80 HEX.
llo$¢ bajtéw — n bajtéw przesytanych w odpowiedzi (a nie iloS¢ rejestréw).

Dane — n bajtéw zawartosci rejestrow.

Funkcja (1B)

llos¢ bajtow
(1B)

Dane
(nB)

9.3.2 Funkcja 06 — Write Single Register
Funkcja 06 (0x06) Write Single Register ma postac:

Funkcja (1B)

Adres
(2B)

Dane
(2B)

Funkcja — 06 HEX — zapis parametrow urzgdzenia.
Adres — adres rejestru, do ktérego dane majg by¢ zapisywane.
Dane — dane do zapisania.

W odpowiedzi przyrzad wysyta cigg danych postaci:

Funkcja — potwierdzenie zwrotne, w przypadku btedu do wartosci kodu rozkazu dodana

jest wartosc¢ 80 HEX.
Adres — potwierdzenie zwrotne.
Dane — zawarto$c¢ rejestru.

Funkcja (1B)

Adres
(2B)

Dane
(2B)

9.3.3 Funkcja 16 — Write Multiple Registers
Funkcja 16 (0x10) Write Multiple Registers ma postac:

Funkcja (1B)

Adres pocz.
(2B)

llos¢ rejestrow
(2B)

llos¢ bajtow
(1B)

Dane
(2nB)

Funkcja — 10 HEX — zapis parametrow urzgdzenia.
Adres poczatkowy — adres rejestru, od ktérego dane majg by¢ zapisywane.
llo$¢ punktdéw — ilos¢ rejestrow dwubajtowych do zapisania.
llos¢ bajtéw — ilos¢ bajtow danych.

Dane — 2n bajtéw danych do zapisania.

W odpowiedzi przyrzad wysyta cigg danych postaci:

Funkcja — potwierdzenie zwrotne, w przypadku btedu do wartosci kodu rozkazu dodana

Funkcja (1B)

Adres pocz.
(2B)

llos¢ rejestrow
(2B)

jest wartosc¢ 80 HEX.
Adres poczatkowy — potwierdzenie zwrotne.
llo$¢ rejestrow — potwierdzenie zwrotne.
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9.3.4 Mapa rejestrow do odczytu / zapisu ustawien przyrzadu

adr. rej. adr. rej.

default

HEX DEC opis zakres wartosci
data i godzina

0000 0 data - rok 0...65535

0001 1 data - miesigc 1..12

0002 2 data - dzien 1..31

0003 3 data - godziny 0...23

0004 4 data - minuty 0...59

0005 5 data - sekundy 0...59

Rejestry o adresach od 6 do 881 sg niejawne

9.4 Odczyt wynikéw biezacych

9.4.1 Funkcja 04 — Read Input Registers

Funkcja 04 (0x04) Read Input Registers umozliwia odczyt:
e zmierzonych wartosci elektrycznych ([mV] dla czujnikéw TC/U; [Q] — dla czujnikow
RTD/R; [mA] - dla przetwornikow 0/4-20mA);
e zmierzonej temperatury ([°C], [°F]) badz wielkosci wyliczonych z charakterystyki

definiowanej;

typ

Int (16b)
Int (16b)
Int (16b)
Int (16b)
Int (16b)
Int (16b)

uwagi

e wskazan wewnetrznego czujnika temperatury stuzgcego do kompensacji temperatury
spoiny odniesienia termopar (temperatury otoczenia).

Funkcja odczytu (04 — Read Input Registers) ma postac:

Funkcja (1B)

Adres pocz.

(2B)

lloS¢ rejestrow
(2B)

Funkcja — 04 HEX — odczyt wynikéw biezacych.
Adres poczatkowy — adres rejestru, od ktérego dane majg by¢ wysytane.
llosS¢ rejestréw — ilos¢ rejestrow dwubajtowych do odczytania.

W odpowiedzi przyrzad wysyta cigg znakéw w postaci:

Funkcja (1B)

llos¢ bajtow
(1B)

Dane
(nB)

Funkcja — potwierdzenie zwrotne, w przypadku btedu do wartosci kodu rozkazu dodana jest

wartosé 80 HEX.

llos¢ bajtéw — n bajtéw przesytanych w odpowiedzi (a nie ilos¢ rejestrow).
Dane — n bajtéw zawartosci rejestrow.

9.4.2 Mapa rejestrow do odczytu wynikéw biezacych

adr. rej. adr. rej.
HEX DEC
0000...0001 0...1
0002...0003 5 3

opis

Wartos¢ kanatu 1 [mV, Q, mA] — zalezne od typu wejscia

Wartos¢ elektryczna, mierzona 1:1

Wartosc¢ kanatu 1 - zalezne od typu i rodzaju czujnika

Warto$¢ mierzona —
— korekta "zimnych koncow” (termopary), przewodéw (RTD) —
charakterystyka — wynik

a7

typ

Float (32b)

Float (32b)
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Wartos¢ kanatu 2 [mV, Q, mA] - zalezne od typu wejscia

Lol 0003 feed Wartos¢ elektryczna, mierzona 1:1 Float (32b)
Wartos¢ kanatu 2 - zalezne od typu i rodzaju czujnika
Wartos¢ mierzona —

UL ot — korekta "zimnych koncow” (termopary), przewodéw (RTD) — Aot (2]
charakterystyka — wynik

0008...0009 8. 9 Warto§g kanatu 3 [Hz, 1./0] - zale.zne od typu wejscia Float (32b)
Wartos¢ elektryczna, mierzona 1:1

000A.. 000B 10.. 11 Warto§c? ka!naiu 3 - zalezne od typu i rodzaju pzu1n|ka Float (32b)
Wartos¢ mierzona — charakterystyka — wynik

000C...000D 12...13 Temperatura otoczenia — wewnetrzny czujnik [°C] Float (32b)

9.5 Polecenie diagnostyczne

Przyrzad obstuguje dwie funkcje diagnostyczne:
e zwrot wystanych danych kontrolnych (,echo”): subfunkcja 0,
e restart opcji komunikacji: subfunkcja 1.

Rozkaz diagnostyka ma postac:

Funkcja Podfunkcja Dane
(1B) (2B) (2B)

Funkcja — 08 HEX — diagnostyka.

Podfunkcja — tylko 0000 HEX — zwrot otrzymanych danych.

Dane — dwa bajty danych o dowolnej wartosci.

W odpowiedzi przyrzad wysyta cigg znakéw w postaci:

Funkcja Podfunkcja Dane
(1B) (2B) (2B)

Funkcja — potwierdzenie zwrotne, w przypadku btedu do wartosci kodu rozkazu dodana jest
wartos¢ 80 HEX.

Podfunkcja — potwierdzenie zwrotne.

Dane — zwrot otrzymanych dwdéch bajtow danych.
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