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Informacje o bezpieczenstwie

® \Warunkiem bezpiecznego zainstalowania oraz uzytkowania przyrzadu jest
stosowanie sie do zalecen instrukcji obstugi.

@® Niewtadciwa instalacja przyrzadu moze prowadzi¢ do zagrozenia zycia lub zdrowia
uzytkownikow.

@® Urzadzenie zostato wyprodukowane zgodnie z wymogami dyrektyw Unii Europejskie;.

@® Urzadzenie to nie moze by¢ instalowane w strefach zagrozonych wybuchem.

Informacja producenta

Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian niektorych funkcji w zwigzku
z ciggtym udoskonalaniem konstrukcji przyrzadu.
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1. PRZEZNACZENIE

1. 1. Przeznaczenie

FP-400 jest precyzyjnym licznikiem przeptywu z funkcjq rejestracji. Przyrzad posiada
cztery wejscia pomiarowe — dwa analogowe w standardzie 0/4+20mA, dwa impulsowe
(PULS) oraz jeden modut obliczeniowy. Wyniki z wejS¢ pomiarowych i modutu
obliczeniowego mogg by¢ wyswietlane w czterech dostepnych kanatach. Do kazdego
kanatu mozna przypisa¢ dowolne wejscie pomiarowe lub modut obliczeniowy. Kazdy kanat
moze mie¢ dwa liczniki do pomiaru przeptywu. Daje to mozliwo$¢é swobodnej konfiguracii
urzadzenia, zgodnie z potrzebami uzytkownika.

WYSWIETLACZ ARCHIWUM PORT RS-485

AAAA AAAA AAAA

KANAL 1 KANAL 2 KANAL 3 KANAL 4

AAAAA AAAAA AAAAA AAAAA

MODUL
OBLICZENIOWY
(+7 “ *’ /’ 2)

A A A A

SEPARACJA
GALWANICZNA

WE1 WE2 WE3 WE4
(0/4+20mA) (0/4+20mA) (PULS) (PULS)

Przyrzad przeznaczony jest przede wszystkim do pomiaru:

e przeptywu cieczy,

e przeptywu pary oraz gazéw technicznych bez kompensacji,

e pomiaru przeptywu oraz innych wartosci w jednym przyrzadzie (np. przeptywu cieczy i jej
temperatury).
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Przyrzad przeznaczony jest do zastosowan przemystowych w niezaleznych uktadach
pomiarowych oraz jako element komputerowych systeméw pomiaru i sterowania. Analiza
procesow technologicznych i stanow awaryjnych mozliwa jest dzieki rozbudowanym
funkcjom rejestracji zdarzeh oraz wartosci mierzonych. Zapis wynikdw na wyjmowanych
kartach pamieci MMC/SD umozliwia stosowanie przyrzadu w miejscach poza dostepem
sieci komputerowych. Wyjsciowe ukfady alarmowo-sterujgce pozwalajg na sygnalizacje i
proste sterowanie elementami wykonawczymi.

Przyrzad ma obudowe panelowg przeznaczong do zabudowy w szafach sterowniczych
i szafkach pomiarowych.

1. 2. Oferowane wersje

Przyrzad jest oferowany opcjonalnie z wyjsciem analogowym 4-20mA. Dodatkowo, na
specjalne zamdwienie dostepna jest wersja z wyswietlaczami LED w kolorze zottym.

Opcja przyrzadu opisana jest kodem:

| FP-400 | - x
-0 | wersja bez wyjscia analogowego 4-20 mA
-1 wersja z wyjsciem analogowym 4-20 mA

Wersje specjalne:
| FP-400|-x |/*

- X wyswietlacz LED w kolorze zéttym, LCD

- negatyw zielony

- X / B | wyswietlacz LED w kolorze niebieskim,

LCD negatyw biaty

* Uwaga: Od wersji 1.03 zmiana oznaczenia wersji specjalnej
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2. INSTALACJA OBIEKTOWA PRZYRZADU

2. 1. Montaz mechaniczny

Przyrzad FP-400 jest przystosowany do zabudowy panelowej. Mozna go montowa¢ w
tablicach o grubosci $cianki nie mniejszej niz 1mm. Przed montazem nalezy wycig¢ w
tablicy otwér prostokatny o wymiarach 138 " mm X 68 “%") mm. Gteboko$¢ zabudowy
przyrzadu wynosi 127mm. Celem zapewnienia swobodnego montazu elektrycznego
zalecane jest jednak pozostawienie z tytu przyrzadu dodatkowej wolnej przestrzenie okoto
30mm. Podczas montazu przyrzadu w otworze ptyty nalezy umiesécic¢ i odpowiednio utozy¢
uszczelke pomiedzy tylng Scianka ramki i pityta. Po osadzeniu przyrzadu nalezy
zamocowac na jego bocznych $ciankach uchwyty montazowe ,na zatrzask”, a nastepnie
wkreci¢ wkrety dociskowe uchwytow, az do wystgpienia oporu. Dzieki zastosowaniu
roztaczalnych listew s$rubowych, mozna najpierw dokona¢ montazu elektrycznego, a
nastepnie zamontowac urzadzenie.

@® Nie nalezy dociska¢ wkretow mocujacych przyrzad w tablicy zbyt mocno.

F—44amm— | ’7130mm

.C
s

15

72mm

8mmH

'—135mm
| | |

138 mm |

WYKROJ
W PANELU

68 mm

Wymiary zewnetrzne przyrzadu FP-400 i wykroju do montazu w panelu.
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2. 2. Podiaczenie elektryczne

Wszystkie obwody elektryczne wyprowadzone sg do czterech rozigcznych listew
Srubowych umieszczonych z tytu przyrzadu. Do listew mozna podtaczaé przewody o
przekroju do 1,5mm?.

=
«(Jmmecrso M Fe o] |dale s
9 10 11 12 13 14 15 16

UWAGA!

PRZED WYJECIEM
KARTY ZATRZYMAC
REJESTRACJE

Nr Opis na OPIS
zacisku | Ptycie tylnej
WYJSCIA PRZEKAZNIKOWE — ZACISKI 1 do 8
PK1 WYJSCIA PK
PK1
PK2
PK2
PK3
PK3
PK4

8 PK4
WYJSCIE 4-20mA — ZACISKI 9 do 11, WEJSCIA PULS — ZACISKI 13 do 16

N[O, W IN|=

9| +24V WY | Wyjscie +24 VDC WY 4-20mA
10 [+ Wyjscie sygnatu ,+” | Wyjscie analogowe 4-20mA.
11 - Wyjscie sygnatu ,-”
12 NC Niepotaczony
13 F+ Wejscie sygnatu ,+" | WE3
14 F- Wejscie sygnatu -~ | Wejscie PULS
15 F+ Wejscie sygnatu ,+* | WE4
16 F- Wejscie sygnatu ,-* | Wejscie PULS
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ZASILANIE — ZACISKI 17 do 20, PORT RS-485 — ZACISKI 21 do 24

17 | 24 VAC/DC | ZASILANIE
18 | 24 VAC/DC | Zasilanie 24 VAC/DC

19 PE

20 PE

21 T+ RS-485

22 A+ Port szeregowy RS-485
23 B-

24 T-

WEJSCIA ANALOGOWE 0/4-20mA — ZACISKI 25 do 32

25| +24V WY | Wyjscie +24 VDC WE1
26 [+ Wejscie sygnatu ,+” | Wejscie analogowe 0/4-20mA.

27 - Wejscie sygnatu ,-”
28 GND Masa pomiarowa

29 | +24V WY | Wyjscie +24 VDC WE2
30 [+ Wejscie sygnatu ,+” | Wejscie analogowe 0/4-20mA.

31 - Wejscie sygnatu ,-”
32 GND Masa pomiarowa

2. 2. 1. Podtaczenie zasilania

Konstrukcja przyrzgdu dopuszcza zasilanie napieciem przemiennym lud statym, ktére
nalezy podtaczy¢ do zaciskéow 17 i 18. Zalecane jest zasilanie przyrzadu z transformatora
separujgcego 230 VAC / 24 VAC. Tego typu transformator dostepny jest jako wyposazenie
dodatkowe przyrzadu. W przypadku napiecia statego biegunowo$¢ nie ma znaczenia.
Urzadzenie ma wbudowane bezobstugowe bezpieczniki polimerowe, ktore w przypadku
awarii przerywajg obwdd zasilania. Po ustgpieniu przyczyny zwarcia, po kilku minutach,
bezpieczniki wracajg do stanu normalnego.

Na zaciskach 19 i 20 wyprowadzona jest masa przyrzadu. Ze wzgledu na ttumienie
zakidcen zaleca sie podigczyé mase do listwy potencjatu odniesienia szafy pomiarowej
(PE Iub ,07). Podtaczenie takie jest zalecane, ale nie konieczne. W wyjatkowych
przypadkach (niewfasciwie wykonany potencjat odniesienia) moze okaza¢ sie nawet
niekorzystne.
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2. 2. 2. Podtaczenie przetwornika 0/4-20mA

Do urzadzenia mozna podtgczy¢ zardwno bierny jak i aktywny przetwornik z
wyjsciowym sygnatem petli prgdowej 0-20mA lub 4-20mA. Przetwornik bierny wymaga
zasilania, przy czym moze by¢ zasilany bezposrednio z przyrzadu lub z zewnetrznego
zasilacza pradu statego (rysunek ponizej). Przetwornik aktywny jest zrodtem pradu i nie
wymaga zasilania.

+24V WY I+ - GMND +24\%’ WY I+ - GMND +24\$ W I+

0/4-20ma 0/4-20mA 0/4-20mA

a h €

Podtgczenie przetwornika 0/4-20mA

a — podtgczenie biernego przetwornika 0/4-20mA, zasilanego z przyrzadu.

b — podtaczenie czynnego przetwornika 0/4-20mA.

c — podfgczenie biernego przetwornika 0/4-20mA, zasilanego z zewnetrznego
zasilacza pradu statego.

Zacisk 28 i 32 (GND) jest to masa pomiarowa urzadzenia i moze stuzy¢ do
podfgczenia ekranu przewodu doprowadzajacego sygnat do danego wejscia
pomiarowego. Nie powinno sie tych zaciskdw tgczy¢ razem, a tym bardziej nalezy unikac
galwanicznego potgczenia z zaciskami 19 i 20 (PE). Potgczenie tych obwodéw powoduje
zwarcie separacji galwanicznej wejs¢ pomiarowych od pozostatej czesci obwodu.
Niedopuszczalne jest rowniez tgczenie zaciskbw GND z zaciskami oznaczonymi I-. Moze
spowodowac to zaburzenie pomiaru.

Zacisk 25 i 29 (+24V WY) jest to wyjscie napieciowe 24 VDC do zasilania petli
pradowej. Wyjscie to posiada zabezpieczenie zwarciowe na poziomie 50 mA sumarycznie
dla obydwu zaciskow (25 i 29).

Zakres sygnatu wejsciowego oraz zakres wyswietlanych wartosci nalezy ustawic
podczas konfiguracji przyrzadu.

10
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2. 2. 3. Podtaczenie przetwornika z sygnatem impulsowym lub dwustanowym

Przetwornik z wyjsciowym sygnatem impulsowym w zakresie do 10kHz lub sygnat
dwustanowy podtacza sie do wejs¢ WE3 lub/i WE4, odpowiednio do zaciskéw ,F+" i ,F-".
Za pomocg zworek JP1 dla WE3 i JP3 dla WE4 mozna ustawi¢ wewnatrz urzadzenia typ
wejscia.

JP1 lub/i JP3 Typ wejscia
1-2 zwarte | Styk bierny (np. kontrakton) lub wyjscie typu OC, ustawienie fabryczne.

2-3 zwarte Nadajnik pradowy o progu przetgczania okoto 12,5 mA (np. do
wspotpracy z przetwornikiem PROWRIL firmy Endress+Hauser).

Brak zwory | Nadajnik aktywny napieciowy w zakresie 5 V do 24V i progu
przetgczania okoto 2,5 V.

Dodatkowo zwierajgc zwore JP2 dla WE3 lub/i JP4 dla WE4 mozna ograniczy¢
maksymalng czestotliwos¢ impulséw do okoto 1kHz. Zwore tg nalezy stosowac dla wejs¢
typu ,styk” w celu odfiltrowania drganh stykow.

[
’ Eﬁu
am

g4
LM257&6 T -5.0

CON4E [::::}::::]
— L

[:%:]CDN4A
e e S
2
[|
—
[ [}
(]

o mEdth

CONS
2L202-40G

COnN= COMZ @
MCDLG/8-01-2.8 MWCDS/2-C1-2.8
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2 =
[ ] metronic
FPA00_LJE_v1
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2. 2. 4. Podlaczenie odbiornika do wyjscia analogowego 4-20mA

Przyrzad moze by¢ wyposazony w wyjscie analogowej petli pradowej 4-20mA. Wyjscie
jest montowane opcjonalnie. Petla moze by¢ zasilana z przyrzadu, z zewnetrznego
zasilacza wpietego w obwdd lub z odbiornika (o ile jego konstrukcja to umozliwia). Wyjscie
pragdowe jest separowane galwanicznie od pozostatych obwoddéw urzadzenia.

S2AVWY I+ L LAV WY I+
i 9 ]’

= 24y

=) R
2 b

Podtgczenie odbiornika do wyjscia analogowego 4-20mA.

a — petla pradowa zasilana z przyrzadu.
b — petla pradowa zasilana z zewnetrznego zrodta napiecia.

2. 2. 5. Podtaczenie odbiornikéw do wyjs¢ przekaznikowych (PK1 do PK4)

Przyrzad wyposazony jest w cztery separowane galwanicznie przekazniki
elektroniczne o obcigzalnosci 100 mA / 60 V, z mozliwoscig sterowania odbiornikami
zasilanymi napieciem statym lub przemiennym. Kazdy przekaznik ma wyprowadzone dwa
zaciski. Przekazniki sg separowane rowniez od siebie.

Wyjscia przekaznikdw potprzewodnikowych zabezpieczone sg przed przepieciami
powstajacymi podczas przetgczania obcigzenia indukcyjnego. Pomimo tego w przypadku
obcigzen tego typu zaleca sie stosowanie dodatkowych elementéw zabezpieczajgcych
takich jak diody, warystory itp.

PR =24V

|

E

0

g
i

| I
e
P e B

o

.

PK2 =24V

|

E

)

g
L

! |
Cu'
I o )

PK3 =24V

3 LED 22 |,
A 1| P4 =24V

Przyktadowe podtgaczenie odbiornikow do wyjs¢ przekaznikowych.
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2. 2. 6. Podtaczenie do sieci RS-485

Przewody magistrali RS-485 nalezy podtgczy¢ do zaciskow 22 (A+) i 23 (B-). Wtyki
umozliwiajg podtgczenie przewoddw o maksymalnym przekroju 1,5 mm?2. W warunkach
przemystowych bezwzglednie zalecana jest para skrecana najlepiej w ekranie. Ekran
powinien byé uziemiony lub potgczony z potencjatem odniesienia przynajmniej w jednym
punkcie. Standard RS-485 dopuszcza podtgczenie do 32 urzadzen, a maksymalna
dtugos¢ linii nie powinna przekroczy¢ 1200 metréw. Magistrala nie powinna tworzy¢
potaczenia rozchodzacego sie gwiezdziscie. Urzgdzenia powinny by¢ podtaczone kolejno,
a konce linii powinny by¢ terminowane. Urzadzenie umozliwia dotaczenie rezystorow
terminujgcych, poprzez zwarcie zaciskéw 21 (T+) z 22 (A+) oraz 24 (T-) z 23 (B-). Nalezy
jednak zwréci¢ uwage, ze w takim przypadku odtgczenie FP-400 od magistrali, spowoduje
jednoczesnie odtgczenie uktadu terminowania.

13
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3. KONFIGUROWANIE PRZYRZADU

Konfiguracja przyrzadu mozna przeprowadzi¢ przez port RS-485, za pomocg
programu modyfikacji parametrow ,FP-400vx.xx.exe” lub z panelu urzadzenia.

3. 1. Konfigurowanie przetwornika z panelu operatorskiego

Aby wejs¢ do ustawien przyrzadu nalezy podczas normalnej pracy urzadzenia
nacisngc i przytrzymac przez okoto 3 sekundy przycisk , az do ukazania sie ekranu:
WYBIERZ
» Stany licznikow
» Ustawienia
Za pomocg przyciskow [L _J nalezy wybra¢ opcje ,Ustawienia” i nacisng¢ ,

pojawi sie ekran z komunikatem ,Wprowadz hasto:”. Wprowadzenie 5 znakowego hasta
realizuje sie z uzyciem klawiszy:

v A edycja poszczegolnych znakéw (przytrzymanie jednego klawiszy spowoduje
automatyczng inkrementacje lub dekrementacje edytowanego symbolu),

— zatwierdzenie kazdego znaku,
X _ wyjscie, powrot do normalnej pracy.

3. 2. Menu ,,Ustawienia”

Wpisanie poprawnego hasta (AAAAA - dla ustawieh fabrycznych) wywotuje menu
LUSTAWIENIA”, w ktorym jest mozliwo$s¢ zmiany wszystkich parametréw pracy
urzadzenia, z wyjatkiem tablic uzytkownika.

Podczas poruszania sie po menu ,Ustawienia” przyciski spetniajg nastepujace funkcje:

— wybodr aktualnie wyswietlanej opcji (wejscie) / wejscie do edycji aktualnie
wyswietlanego parametru.

» | & ]— przetgczanie pomiedzy poszczegdlnymi opcjami.

¥ — wyjscie o jeden poziom wyzej / wyjscie z menu ,Ustawienia”.

Podczas edycji parametru przyciski spetniajg nastepujgce funkcje:
— zatwierdzenie nowej wartosci parametru.
» | & ]— zmniejszenie / zwiekszenie wartosci edytowanego parametru.

X _ wyjscie z edycji parametru, nowa warto$¢ zostaje anulowana.

14
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USTAWIENIA
» Wyswietlacz LCD
» Kanaty
» Wejscia
» Liczniki
» Alarmy
» Awarie
» Wyjscie 4+20mA™
» Wyjscia PK
» Transmisja
» Archiwum
» Data, godzina
» Hasta
» Z karty
» Ustaw liczniki
» Test
» Zerowanie
SERWIS®
» Kalibracja
» Zmiana programu
™ Ta opcja pojawia sie tylko w przyrzadach z wyj$ciem 4+20maA.
@ Opcje menu ,SERWIS” pojawiajg sie po wpisaniu hasta 2, ktére dostepne jest u
producenta na specjalne zyczenie klienta.

3. 2. 1. Menu ,,Wyswietlacz LCD”

USTAWIENIA
» Wyswietlacz LCD
WYSWIETLACZ LCD
» Tryb auto: 2s (1+60s)
» Kontrast— 100% (10%, 20%, 30%, ... 90%, 100%)
» Jasnos¢— 100% (10%, 20%, 30%, ... 90%, 100%)
WYSWIETL EKRAN
» Data,godz.— TAK (TAK, NIE)
» Archiwum— TAK (TAK, NIE)

Tryb auto

Parametr okreslajacy co jaki czas przyrzad bedzie automatycznie przetaczat
wyswietlane kanaty w gore lub w doét. Wywotanie trybu automatycznego przetgczania
mozna zrealizowac przez nacisniecie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy

przycisku - ¥ lub . Kolejne (krétkie) nacisniecie jakiegokolwiek przycisku
spowoduje wylaczenie trybu automatycznego.
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Kontrast

Regulacja kontrastu wyswietlacza LCD.
Jasnosc

Regulacja jasnosci podswietlania wyswietlacza LCD.
Data,godz

Ustawienie tego parametru na ,TAK” spowoduje mozliwos¢ ogladania aktualniej daty
i godziny podczas normalnej pracy urzadzenia.

Archiwum

Ustawienie tego parametru na ,TAK” spowoduje mozliwo$¢ ogladania biezgcego
stanu archiwizacji oraz starowania archiwum z klawiatury przyrzadu.

3. 2. 2. Menu ,,Kanaty”
USTAWIENIA

» Kanaty

KANALY

» Kanat 1

» Kanat 2

» Kanat 3

» Kanat 4
KANAL 4
» Przypisz— WE1 (WYL, WE1, WE2, WE3, WE4, OBL)
» Bar/opis— BAR. (BAR., OPIS)
»Bar0%: 0.0000 (-9999+99999)!"
»Bar100%: 100.00 (-9999+99999)("
» Opis gora
» Opis dot®
» MAX/MIN— NIE (TAK, NIE)

() parametr pojawia sie tylko gdy parametr ,Bar/opis” zostat ustawiony na ,BAR.”.
@) parametr pojawia sie tylko gdy parametr ,Bar/opis” zostat ustawiony na ,OPIS”.

Przypisz

Przypisanie do kanatu wejscia pomiarowego lub modutu obliczeniowego. Do jednego
kanatltu moze zostaC przypisane tylko jedno wejscie pomiarowe Iub modut
obliczeniowy. W szczegdlnym przypadku kanat moze zosta¢ wytgczony.
Bar/opis

Ustawienie tego parametru na ,BAR.” spowoduje, ze podczas normalnej pracy
urzadzenia, gdy wyswietlany jest ekran z opisem kanatu, w dolnej linijce wyswietlacza
LCD wyswietlana bedzie 16 punktowa linijka analogowa, ktérej zakres definiujg
parametry ,Bar0%”, ,Bar100%". Ustawienie tego parametru na ,OPIS” spowoduje, ze
podczas normalnej pracy urzadzenia, gdy wyswietlany jest ekran z opisem kanatu, w

16



m metrenic

APARATURA KONTROLNO - POMIAROWA

dolnej linijce wyswietlacza LCD wyswietlany bedzie dodatkowy 16 znakowy opis

kanatu (,Opis dof’).
Bar0%

Dolny zakres linijki analogowe;j.
Bar100%

Gorny zakres linijki analogowe;j.
Opis gora

8 znakowy opis kanatu.
Opis dot

Dodatkowy 16 znakowy opis kanatu.
MAX/MIN

Ustawienie tego parametru na ,TAK” spowoduje wysSwietlanie minimalnej
maksymalnej zarejestrowanej wartosci mierzonego sygnatu.

3. 2. 3. Menu ,,Wejscia”
USTAWIENIA

» Wejscia

WEJSCIA

» Czest.pom. — 1s (1s, 0.2s)

»WE1 (0/4+20mA)

» WE2 (0/4+20mA)
WE2 (0/4+20mA)
»Typ—  4+20mA (WYL, 4+20mA, 0+20mA)*?
» Char.— LINIOWA (LINIOWA, PIERW., UZYTK.)
» Pomiar—PRZEPLYW (PRZEPLYW, INNY)
» Jedn.: ???/s (/s, /min, /h)™
» 0/4mA= 0.0000 (-9999+99999)®
»20mA= 100.00 (-9999+99999)®
» Rozdz.— 0.000 (0, 0.0, 0.00, 0.000)
»Pomnoéz— WYL (WYL, przezZWE3, przezZWE4)
»Obin:  1.0000 (-9999+99999)
» 1bin:  1.0000 (-9999+99999)
» Odciecie—> WYL (WYL, ZAt)
» Odciecie:0.0000 (-9999+99999)®
> Filtr:  0s (0+200s)
» Awaria— SYMBOL (SYMBOL, OSTATNI, STALA)
» Awaria: 0.0000 (-9999+99999)©)

» WE3 (PULS)

» WE4 (PULS)
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WE4 (PULS)

» Typ— CZESTOTL. (WYL, CZESTOTL., IMPULSOWE,
DWUSTANOWE) ¥

» Char.— LINIOWA (LINIOWA, UZYTK.)

» Pomiar—PRZEPLYW (PRZEPLYW, INNY)
» Jedn.: ???/s (/s, /min, /h)™

» Jedn.: ?2?222727272@

» 1.0000HZz=1.0000 ((0+99999)Hz=(-9999+99999))"")

» 1.000imp=1.0000 ((0+9999)imp=(-9999+99999))®

» Rozdz.— 0.000 (0, 0.0, 0.00, 0.000)

»Pomnéz— WYL (WYL, przezWE3®), przezWE4!"?)

»Obin:  1.0000 (-9999+99999)

» 1bin:  1.0000 (-9999+99999)

» Odciecie—> WYL (WYL, ZAtL)

» Odciecie:0.0000 (-9999+99999)®)

> Filtr:  0s (0+200s)

» Awaria— SYMBOL (SYMBOL, OSTATNI, STALA)

» Awaria: 0.0000 (-9999+99999)®)

» OBL (OBLICZ.)

OBL (OBLICZ.)

» (WE1+WEZ2)*1.000 (( , WE1, WE2, WE3, WE4)
(+,-,*% 1, %)
( , WE1, WE2, WE3, WE4)*
(-999+9999))!"")

» Poziom#: 0.0000 (-9999+99999)'?

» Hist.2: 0.0000 (0+99999) (2

» Pomiar—PRZEPLYW (PRZEPLYW, INNY)

» Jedn.: ???/s (/s, /min, /h)™

» Rozdz.— 0.000 (0, 0.0, 0.00, 0.000)

» Odciecie—> WYL (WYL, ZAtL)

» Odciecie:0.0000 (-9999+99999)®)

> Filtr:  0s (0+200s)

» Awaria— SYMBOL (SYMBOL, OSTATNI, STALA)

» Awaria: 0.0000 (-9999+99999)©)

() parametr dostepny tylko gdy parametr ,Pomiar” ustawiony jest jako ,PRZEPLYW”.
@) parametr dostepny tylko gdy parametr ,Pomiar” ustawiony jest jako ,INNY”.

®) parametr dostepny tylko gdy parametr ,Char.” ustawiony jest jako ,LINIOWA” lub
LPIERW.”.

@ parametr dostepny tylko gdy parametr ,Pomnéz” ustawiony jest jako ,przezWE3” lub
.przezWE4”.
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®) parametr dostepny tylko gdy parametr ,Odciecie” ustawiony jest jako ,ZAt”.
©) parametr dostepny tylko gdy parametr ,Awaria” ustawiony jest jako ,STALA”.

™ parametr okreslajgcy czestotliwos¢ nominalng w Hz oraz wartosc¢ jej odpowiadajgca
(patrz opis ponizej), dostepny tylko gdy parametr ,Typ” ustawiony jest jako
,LCZESTOTL.”.

® parametr okreslajagcy nominalng liczbe impulséw oraz wartos¢ jej odpowiadajgca
(patrz opis ponizej), dostepny tylko gdy parametr ,Typ” ustawiony jest jako
-JMPULSOWE".

® opcja dostepna tylko dla WE4.

(19 opcja dostepna tylko dla WE3.

(" definicja dziatania matematycznego, ktére ma wykona¢ modut obliczeniowy (patrz

opis ponizej).

parametr dostepny tylko gdy operator modutu obliczeniowego ustawiony jest jako

=43

(12)

(13) ustawienie parametru ,Typ” jako ,WYL” lub ,DWUSTANOWE” (tylko dla wejs$¢
PULS) spowoduje, ze zaden inny parametr nie bedzie dostepny.

Czest.pom
Czas pomiaru dla wszystkich wejs¢. Parametr ten decyduje rowniez o ustawieniu
filtru w przetworniku A/C. Dla czestosci pomiaru ustawionej na 1 sekunde filtr
ustawiony jest na 16,6 Hz, natomiast dla czestosci 0,2 sekundy filtr ustawiony jest na
50 Hz. Wynika z tego, ze dla czestosci pomiaru 0,2 sekundy filtrowanie zakidcen
sieciowych jest gorsze.

Typ
Typ wejscia pomiarowego.
Char.

Charakterystyka przetwarzania wejscia pomiarowego. Charakterystyka uzytkownika
dopuszcza wpisanie do 100 punktow dla kazdego wejscia osobno. Nie trzeba
wypetnia¢ wszystkich 100 punktow charakterystyki uzytkownika. Urzadzenie wykrywa
koniec tablicy jezeli odczyta punkt na osi odcietych OxFFFFFFFF (NaN). Wartosc
rzednej dla tego punktu jest ignorowana i urzadzenie podstawia wartos¢ rzednej
odpowiadajacej poprzedniemu punktowi na osi odcietych. Wartosci odcietych muszg
by¢ uporzadkowane rosnaco.

Pomiar

Parametr okreslajacy rodzaj mierzonej wielkosci — przeptywowa / nie przeptywowa.
Ustawienie go na ,PRZEPLYW” spowoduje wigczenie licznikéw dla danego wejscia
oraz jednostki przeptywowej.

Jedn.
Jednostka.

0/4mA, 20mA
Dolna i gorna wartos¢ zakresu przetwarzania dla wejs¢ 0/4-20mA.
Jezeli wejscie jest ustawione jako przeptywowe oraz przyjmiemy, ze:

F — przeptyw chwilowy wyliczony na podstawie zadanej charakterystyki i zakresu
przetwarzania,

t — czesto$¢ pomiaru [s], przy czym t=0,2 [s] lub t=1 [s],
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to dla jednostki ,/s”, do licznika zostanie dosumowana wartos¢:
L=L+(F-1t)
dla jednostki ,/min”, do licznika zostanie dosumowana wartos¢:
F-t
L=L+(—
( P )
dla jednostki ,/h”, przeptyw do licznika zostanie dosumowana wartos$¢:
D=1+ 0
3600

Czestotliwo$¢ nominalna, warto$c¢ dla czestotliwo$ci nominalnej

Czestotliwos¢ nominalng mozna zdefiniowa¢ w zakresie 0 + 99999 Hz. Wartos¢
odpowiadajacg czestotliwosci nominalnej mozna zdefiniowaé w zakresie -9999 =+
99999.

Jezeli wejscie jest ustawione jako przeptywowe oraz przyjmiemy, ze:
X — czestotliwos¢ nominalna [Hz],
Y — warto$¢ odpowiadajaca czestotliwosci nominalnej [jednostka uzytkownika I, m®
itp.],
frqg — czestotliwos¢ zmierzona na wejsciu [Hz],
t — czesto$¢ pomiaru [s], przy czym t=0,2 [s] lub t=1 [s],
to dla jednostki ,/s”, przeptyw chwilowy, ktéry wyliczy urzadzenie bedzie rowny:
F = fig- ¥ [ jednostek]
X N
natomiast do licznika zostanie dosumowana wartosc:
L=L+(F-t)
dla jednostki ,/min”, przeptyw chwilowy, ktéry wyliczy urzadzenie bedzie réwny:

F = fig 1 ]

natomiast do licznika zostanie dosumowana wartos¢:

jednostek
min

F-t
L=L+(——
o’

dla jednostki ,/h”, przeptyw chwilowy, ktéry wyliczy urzadzenie bedzie réwny:
Y _jednostek
F = e/
frq X[ P ]
natomiast do licznika zostanie dosumowana wartosc:
3600
Nominalna liczba impulsow, warto$¢ odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw

lloraz tych dwéch wielkosci okresla wage impulsu. Nominalng liczbe impulséw mozna
zdefiniowa¢ w zakresie 0 + 9999 imp. Wartos¢ odpowiadajgcg nominalnej liczbie
impulsdw mozna zdefiniowaé w zakresie -9999 + 99999.

Jezeli przyjmiemy, ze:
X — nominalna liczba impulsow,
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Y — wartos¢ odpowiadajgca nominalnej liczbie impulséw [jednostka uzytkownika np. |,
m> itp.),
frq — czestotliwos¢ zmierzona na wejsciu [Hz = (liczba impulséw / s)],
n — liczba zsumowanych impulséw,
to dla jednostki ,/s”, przeptyw chwilowy, ktéry wyliczy urzadzenie bedzie rowny:
Y _jednostek

F = frg —[L—20
frq AR
dla jednostki ,/min”, przeptyw chwilowy, ktory wyliczy urzadzenie bedzie rowny:
Y _jednostek
F = (fiq-60)-—[F
X min

dla jednostki ,/h”, przeptyw chwilowy, ktéry wyliczy urzadzenie bedzie réwny:
[ jednostek

P ]

Maksymalna wielkos¢ przeptywu chwilowego jakg urzadzenie moze wyliczy¢ to
99999. Po przekroczeniu tej wartosci urzadzenie sygnalizuje przekroczenie zakresu
obliczeniowego. Dlatego nalezy odpowiednio dobra¢ jednostke przeptywu i jezeli
spodziewana wartos¢ jest wieksza od mozliwosci obliczeniowych przyrzadu nalezy
zmieni¢ jednostke np. z ,/h” na ,/min”.

Bez wzgledu na ustawiong jednostke do licznika zostanie dosumowana wartosc:

Y
F= -3600) - —
(frq ) %

Y
L=L+(n })
Rozdz.
Rozdzielczos¢ wyswietlanego wyniku.
Pomnoz

Wiaczenie tej funkcji spowoduje przemnazanie wyniku przez stan jednego z wejsc
PULS pracujacego jako wejscie dwustanowe. Uzytkownika dla kazdego wejscia
osobno definiuje dwie wartosci ,0bin” ,,1bin” odpowiadajgce stanom logicznym na
wejsciu binarnym, kazdg w zakresie -9999 + 99999.

Odciecie
Wiaczenie tej funkcji spowoduje, ze jezeli wynik spadnie ponizej wartosci
definiowanej w zakresie -9999 + 99999, do wyniku zostanie podstawiona wartos¢ ,0”

dla wejs¢ PULS lub dolna wartos¢ zdefiniowanego zakresu w przypadku wejs¢ 0/4-
20mA.

Filtr

Wpisana wartos¢ oznacza statg czasowq cyfrowego filtru dolnoprzepustowego. Im
wieksza wartos¢, tym wolniej wynik ,dochodzi” po zmianie sygnatu na wejsciu
(bardziej skuteczne filtrowanie przypadkowych fluktuacji).

Awaria
W przypadku wystgpienia awarii na wyswietlaczu moze pojawi¢ sie symbol awarii,
ostatni wynik lub stata wartos¢ podstawiana jako wynik.

OBL (modut obliczeniowy)
Modut obliczeniowy realizuje nastepujgce dziatanie matematyczne:
[(argl)(operator)(arg2)]* stalt
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Jako arg1 i arg2 mozna podstawi¢ jedno z wejs¢ pomiarowych WE1 ... WE4 lub
pozostawic puste pole, ktére automatycznie wytacza argument z dziatania.
Za pomoca operatora definiujemy rodzaj dziatania wewnatrz nawiaséw. Urzadzenie
dopuszcza dziatanie typu dodawanie (+), odejmowanie (-), mnozenie (*), dzielenie (/)
i specjalne dziatanie oznaczone symbolem <. Dziatanie to powoduje przekazywanie
do modutu obliczeniowego wyniku z wejscia okreslonego przez arg1 lub arg2.
Normalnie do modutu obliczeniowego przekazywany jest wynik z wejscia
okreslonego przez arg1. Jezeli wartoS¢ tego wyniku spadnie ponizej progu
definiowanego przez uzytkownika, do modutu obliczeniowego bedzie przekazywany
wynik z wejscia przypisanego do arg2, do czasu kiedy wynik z wejscia przypisanego
do arg1 nie wzrosnie powyzej sumy progu przetgczania i histerezy.
Dodatkowo istniej mozliwos¢ przemnozenia wyniku dziatania w nawiasach przez
statg definiowang przez uzytkownika.
Jezeli modut obliczeniowy jest ustawiony jako przeptywowy oraz przyjmiemy, ze:
F - przeptyw chwilowy wyliczony na podstawie powyzszego dziatania
matematycznego,
t — czesto$¢ pomiaru [s], przy czym t=0,2 [s] lub t=1 [s],
to dla jednostki ,/s”, do licznika zostanie dosumowana wartos¢:

L=L+(F-t)
dla jednostki ,/min”, do licznika zostanie dosumowana warto$¢:

F-t
L=L+(—
( 0 )
dla jednostki ,/h”, przeptyw do licznika zostanie dosumowana wartos$¢:
F-t
L=L+(——
(3600)
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3. 2. 4. Menu ,Liczniki”
USTAWIENIA

» Liczniki
LICZNIKI
» Bufor
LICZNIKI BUFOR
»Zapis— WYL (WYL, coGODZ, coDOBE, coMIES)
» Zapis: 01 00:00"
» WE1
»WE2
»WE3
» WE4
LICZNIKI WE4
> L1
LICZNIKI WE4 L1
» Rozdz.— 0 (0, 0.0, 0.00, 0.000, 0.0000)
»L2
LICZNIKI WE4 L2
» Rozdz.— 0 (0, 0.0, 0.00, 0.000, 0.0000)
» Zer.z klaw.—NIE (TAK, NIE)
»Zer.— WYL (WYL, coGODZ, coDOBE, coMIES)
» Zer.: 01 00:00?)
» OBL

™ jezeli zapis do bufora ustawiony jest ,coMIES” edytowa¢ mozna dzieh, godzine i
minute zapisu. Jezeli zapis do bufora ustawiony jest ,coDOBE” edytowa¢ mozna
godzine i minute zapisu. Jezeli zapis do bufora ustawiony jest ,coGODZ” edytowac
mozna minute zapisu.

@) jezeli automatyczne zerowanie licznika L2 ustawione jest ,coMIES” edytowaé mozna
dzien, godzine i minute zerowania. Jezeli automatyczne zerowanie licznika L2
ustawione jest ,coDOBE” edytowaC mozna godzine i minute zerowania. Jezel
automatyczne zerowanie licznika L2 ustawione jest ,coGODZ” edytowa¢ mozna
minute zerowania.

Zapis
Parametr okreslajacy czas kiedy urzgdzenie powinno zapisa¢ stany licznikow do
bufora, wszystkich wejs¢ ustawionych jako przeptywowe.

Rozdz.

Rozdzielczos¢ licznika. Zmiana rozdzielczosci licznika spowoduje jednoczesnie
zmiane jago wartosci, dlatego po ustawieniu nowej rozdzielczosci licznika (licznikow)
nalezy ustawi¢ zgdang wartos¢ lub wykonac jego zerowanie.
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Zer.z klaw.

Ustawienie tego parametru na ,TAK” odblokuje mozliwos¢ zerowania licznika L2 i
timera T2 z klawiatury, podczas normalnej pracy.

Zer.

Parametr ten umozliwia wtgczenie automatycznego zerowania licznika L2 i timera T2
o0 okreslonej minucie, godzinie i dniu, w zaleznosci od ustawionej czestosci
zerowania (co godzine, co dobe, co miesigc).

3. 2. 5. Menu ,,Alarmy”
USTAWIENIA

» Alarmy
ALARMY
» Wyzwalanie—po2x (po1x, po2x)
» Kanat 1
» Kanat 2
» Kanat 3
» Kanat 4
ALARMY KANAL 4
> AL1
»AL2
KANAL 4 AL2
»Typ— WYL (WYL, DOLNY, GORNY)
» Poziom: 0.0000 (-9999+99999)
» Hist.: 0.0000 (-9999+99999)
» PrzypiszZWY1—NIE (TAK, NIE
» PrzypiszZWY2—NIE (TAK, NIE
» PrzypiszZWY3—NIE (TAK, NIE
» PrzypiszZWY4—NIE (TAK, NIE
»Zapis2—  NIE (TAK, NIE)

~— N N S

Wyzwalanie

Reakcja na przekroczenie moze by¢ po pierwszym stwierdzeniu przekroczenia lub po
drugim, w celu eliminacji krotkotrwatych fluktuacji sygnatu.

Typ
Rodzaj alarmu. Alarm ustawiony jako dolny jest aktywny, jezeli wynik pomiaru jest
mniejszy od ustawionego progu. Alarm ustawiony jako gorny jest aktywny, jezeli
wynik pomiaru jest wiekszy od ustawionego progu.

Poziom
Prog alarmu, po przekroczeniu ktérego (w gore lub w dét) alarm staje sie aktywny.
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Hist.

Histereza umozliwia zdefiniowanie innego poziomu zgtoszenia alarmu i poziomu
odwotania alarmu. Przyktadowo ustawiajg poziom alarmu zdefiniowanego jako gérny
na 70 °C oraz histereze na 5 °C, przekroczenie alarmu nastgpi powyzej 70 °C,
natomiast powrot do stanu wyjsciowego ponizej 65 °C. Wynika z tego, ze histereza
dla alarmu zdefiniowanego jako gorny dziata w dof, natomiast dla alarmu
zdefiniowanego jako dolny dziata w gére.

PrzypiszWYx

Przypisanie ktoregokolwiek z czterech wyjs¢ do progu alarmowego, spowoduje
aktywowanie wyjscia po przekroczeniu tego progu. Jednoczesnie rodzaj wyjscia
przypisanego do progu alarmowego definiuje sposéb zgtaszania sie alarmu
(sterowanie lub sygnalizacja). Przekroczenie danego progu bedzie zgtaszane w
trybie sygnalizacja, jezeli przynajmniej jedno z przypisanych do niego wyj$¢ jest
zdefiniowane jako ,Sygnalizacja”. Do jednego progu alarmowego moze by¢
przypisana dowolna liczba wyjsc¢.

Zapis2
Ustawienie tego parametru na ,TAK” spowoduje, ze podczas przekroczenia progu
alarmowego aktywna bedzie druga predkos¢ zapisu archiwum.

3. 2. 6. Menu ,,Awarie”

USTAWIENIA

» Awarie

AWARIE

» Kanat 1

» Kanat 2

» Kanat 3

» Kanat 4
AWARIE KANAL 4
» PrzypiszZWY1—NIE
» PrzypiszZWY2—-NIE
» PrzypiszZWY3—NIE
» PrzypiszZWY4—NIE

TAK, NIE)
TAK, NIE)
TAK, NIE)
TAK, NIE)

o~ o~ o~ o~

PrzypiszWYx
Przypisanie ktéregokolwiek z czterech wyjs¢ do awarii, spowoduje aktywowanie
wyjscia po wykryciu awarii. Jednoczesnie rodzaj wyjscia przypisanego do awarii
definiuje sposéb zgtaszania sie awarii (sterowanie lub sygnalizacja). Awaria bedzie
zgtaszana w trybie sygnalizacja, jezeli przynajmniej jedno z przypisanych do niej
wyjs¢ jest zdefiniowane jako ,Sygnalizacja”. Do jednej awarii moze by¢ przypisana
dowolna liczba wyjs¢.
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3. 2. 7. Menu ,Wyjscie 4+20mA”
USTAWIENIA

> Wyjscie 4+20mA
WYJSCIE 4+20mA
» Przypisz—KANAL1 (KANAL1, KANAL2, KANAL3, KANAL4)
»4mA:  0.0000 (-9999+99999)
»20mA: 0.0000 (-9999+99999)
» Awaria— OSTATNI (OSTATNI, STALA)
» Awaria: 4.0mA (3.6+22mA)\"

™ parametr ten dostepny jest tylko gdy parametr ,Awaria” zostata ustawiony jako
SSTALA”.

Przypisz

Parametr definiuje kanat, z ktérego wynik pobierany jest do obliczania pradu
wyjsciowego.

4mA, 20mA
Dolna i gérna granica zakresu wyjscia.
Awaria

Ustawienia tego parametru na ,OSTATNI” spowoduje, podczas awarii przypisanego
kanatu, zamrozenie ostatniego poprawnego wyniku. Ustawienia tego parametru na
~STALA” spowoduje, podczas awarii przypisanego kanatu, podstawienie do wyjscia
statej wartosci pradu, definiowanej przez uzytkownika w zakresie 3,6+22mA.

3. 2. 8. Menu ,,Wyjscia PK”
USTAWIENIA

> Wyjscia PK
WYJSCIA PK
> WY1
> WY2
> WY3
> \WY4

» Tryb—>STEROWANIE (STEROWANIE, SYGNALIZ., SYGN.PULS)
» Stan aktywny—NO (NO, NZ)
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Tryb
Ustawienie tego parametru na ,STEROWANIE” spowoduje, ze pobudzenie
przekaznika nastgpi po przekroczeniu przynajmniej jednego z przypisanych do niego
progébw alarmowych. Powrdét do stanu nieaktywnego nastgpi po ustgpieniu
przekroczen we wszystkich progach alarmowych przypisanych do tego przekaznika.
Ustawienie tego parametru na ,SYGNALIZ.” lub ,SYGN.PULS” spowoduje, ze
pobudzenie przekaznika nastgpi po przekroczeniu przynajmniej jednego z
przypisanych do niego progéw alarmowych. Powrdt tego przekaznika do stanu

nieaktywnego nastgpi po potwierdzeniu przyciskiem w tablicy zgtoszen alarméw,
bez wzgledu na to czy przekroczenia przypisanych do niego progow alarmowych sg
nadal aktywne czy nie. Tryb ,SYGN.PULS” charakteryzuje sie dodatkowym
pulsowaniem przekaznika w czasie pobudzenia z czestotliwoscig 0,5 Hz. Tryb pracy
przekaznika definiuje jednoczesnie sposob zgtaszania przypisanych do niego progéw
alarmowych (sterowanie, sygnalizacja).

Stan aktywny

Ustawienie tego parametru na ,NO” spowoduje zwarcie przekaznika w stanie
aktywnym. Ustawienie tego parametru na ,NZ” spowoduje rozwarcie przekaznika w
stanie aktywnym.

3. 2. 9. Menu ,,Transmisja”

USTAWIENIA

» Transmisja
TRANSMISJA
» Adres: 2 (1+247)
» Predkos¢— 9600 (2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200)
» Parzyst.— EVEN (NONE1, NONE2, EVEN, ODD)
»Opo6zn.: 10ms (0+200ms)

Adres
Jest to unikalny adres urzadzenia w sieci RS-485.

Predkosc¢
Wszystkie urzgdzenia podtaczone do wspodlnej magistrali RS-485 powinny mieé
ustawiong jednakowg predkosc¢ transmisiji.

Parzystosc

Ustawienie tego parametru na ,NONE1” (none + 1 bit stopu) lub ,NONEZ2” (none + 2
bity stopu) jest rownoznaczne z wytgczeniem kontroli parzystoéci i z tego powodu nie
jest zalecane. Wszystkie urzadzenia podtgczone do wspdlnej magistrali RS-485
powinny mie¢ ustawiong jednakowg kontrole parzystosci.

Minimalne opdznienie odpowiedzi
Jest to minimalny czas, po ktérym urzadzenie zacznie wysyta¢ odpowiedz na
zapytanie.
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3.2.10. Menu ,,Archiwum”

USTAWIENIA

» Archiwum
ARCHIWUM
» Tryb—DO ZAPELN. (DO ZAPELN., Z NADPIS.)

»Zapis1— WYL (WYL, co 1s, co 2s, co 5s, co 10s, co 30s, co 1min,
€0 2min, co 5min, co 10min, co 30min, co 1h)

»Zapis2— WYL (WYL, co 1s, co 2s, co 5s, co 10s, co 30s, co 1min,
€0 2min, co 5min, co 10min, co 30min, co 1h)

» Plik—CALA KARTA (CALA KARTA, 4MB, 8MB, 16MB, 32MB, 64MB,

128MB)

» Sygnaliz.: 100% (0+100%)

»HastoA— WYL (WYL, ZAt)

» HastoA: *****

» Bramkownie—»WYL (WYL, WE3, WE4)

» Wstrzymaj—GDY 0 (GDY 0, GDY 1)

»WE3 Onal— WYL (WYL, ZAPIS

»WE3 1na0— WYL (WYL, ZAPIS

»WE4 Ona1l— WYL (WYL, ZAPIS

»WE4 1na0— WYL (WYL, ZAPIS

~— N N SN

™ parametr ten dostepny jest tylko gdy parametr ,Bramkowanie” zostata ustawiony
jako ,WE3” lub ,WE4".

Tryb
Ustawienie tego parametru jako ,DO ZAPELN.” spowoduje automatyczne
zatrzymanie rejestracji po zapetnieniu wolnej przestrzeni pliku. Jezeli parametr
zostanie ustawiony jako ,Z NADPIS.” zapis bedzie odbywat sie w sposob ciggty, tzn.
po zapetnieniu wolnej przestrzeni pliku, najstarsze rekordy bedg kasowane
(nadpisywane).

Zapis1
Podstawowa czestos¢ zapisu danych do archiwum.

Zapis2
Czesto$¢ zapisu danych do archiwum, ktéra zostaje uaktywniona jezeli nastgpito
przekroczenie przynajmniej jednego progu alarmowego, w ktorym parametr ,Zapis2
zostat ustawiony na , TAK”.

Plik

Maksymalny rozmiar jednego pliku archiwum. Nie zalecane jest tworzenie bardzo
duzych plikéw, z powodu trudnosci w pozniejszej obrobce danych w komputerze PC.
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Sygnaliz.

Prég po przekroczeniu ktdrego urzgdzenie wigczy sygnalizacje w postaci pulsujgcej
w kolorze zielonym diody LED ,MMC/SD”, znajdujacej sie na ptycie czotowej
przyrzadu.

HastoA

Wiaczajac tg opcje mozna zabezpieczy¢, za pomocg 5 znakowego hasta, dostep do
sterowania archiwum z klawiatury przyrzadu.

Bramkowanie

Wiaczenie tej opcji umozliwi bramkowanie, za pomocg wejscia dwustanowego WE3
lub WE4, zapisu do archiwum.

Wstrzymaj
Parametr ten definiuje stan wejscia binarnego, ktéry wstrzymuje zapis do archiwum.
WE3 Ona1

Wiaczenie tej opcji spowoduje zapis dodatkowego rekordu przy zmianie stanu z ,,0”
na ,1” na wejsciu binarnym WE3.

WE3 1na0

Wiaczenie tej opcji spowoduje zapis dodatkowego rekordu przy zmianie stanu z ,,1”
na ,0” na wejsciu binarnym WE3.

WE4 Ona1

Wiaczenie tej opcji spowoduje zapis dodatkowego rekordu przy zmianie stanu z ,,0”
na ,1” na wejsciu binarnym WE4.

WE4 1na0

Wiaczenie tej opcji spowoduje zapis dodatkowego rekordu przy zmianie stanu z ,1”
na ,0” na wejsciu binarnym WE4.

3. 2. 11. Menu ,,Data, godzina”
USTAWIENIA

» Data, godzina
DATA: 08-04-23
GODZ: 08:41:22

Menu ,Data, godzina” umozliwia ustawienie aktualnej daty i godziny.
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3. 2. 12. Menu ,,Hasta”
USTAWIENIA

» Hasta
HASLA
» Hasto1: *****
B Hasto2; ***+ (1)

™ dostepne tylko w przypadku gdy przy wchodzeniu do menu ,Ustawienia” podane
zostato hasto2, ktére dostepne jest u producenta na specjalne zyczenie klienta.

Menu ,Hasta” umozliwia zmiane aktualnych haset. Zaleca sie zmiane hastal po
zakupie przyrzadu i hasta2 po otrzymaniu go od producenta.

3. 2. 13. Menu ,,Z karty”
USTAWIENIA

» Z karty
PARAMETRY
» Zapisz na karte
» Wczytaj z karty

Zapisz na karte

Wywotanie tej funkcji spowoduje zapis parametréw urzadzenia na karte MMC/SD do
pliku ,FP400.par”.

Weczytaj z karty

Wywotanie tej funkcji spowoduje przepisanie do urzgdzenia parametrow zapisanych
na karcie MMC/SD w pliku ,FP400.par”.
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3. 2. 14. Menu ,,Ustaw liczniki”
USTAWIENIA

» Ustaw liczniki

USTAW LICZNIKI

»T1 00000:00h

» WE1

»WE2

» WE3

» WE4
WE4 USTAW LICZ.
»L1 000000000
»L2 000000.000
»T2 00000:00h

» OBL

Menu ,Ustaw liczniki” umozliwia wpisanie nowej wartosci dla kazdego licznika i timera
indywidualnie.

3.2.15. Menu ,,Test”
USTAWIENIA

» Test
» Kanaty
TEST KANALY
» Symulacja— WYL (ZAL, WYL)
» Wyjscie 4+20mA"
TEST WYJ. 4+20mA
»Prad— WYL (WYL, 4mA, 12mA, 20mA, INNY)
»Prad:  4.1mA (3.6+22mA)®?
» Wyijscia PK
TEST WYJSCIA PK
> PK1234: = = % =

™ Ta opcja pojawia sie tylko w przyrzadach z wyj$ciem 4+20maA.
@ Ta opcja pojawia sie tylko w gdy parametr ,Prad” ustawiony zostat jako ,INNY”.
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Test kanaty
Wiaczenie testu spowoduje podstawienie do Input Register nastepujacych wartosci:

Input Registers Opis Podstawiana wartosc
30001 Wynik pomiaru z kanatu 1 110
30002
30003 Wynik pomiaru z kanatu 2 120
30004
30005 Wynik pomiaru z kanatu 3 130
30006
30007 Wynik pomiaru z kanatu 4 140
30008
30009 Stan licznika L1 z kanatu 1 211
30010
30011 Rozdzielczos¢ licznika L1 z kanatu 1 | 0
30012 Stan licznika L2 z kanatu 1 212
30013
30014 Rozdzielczosc licznika L2 z kanatu 1 | O
30015 Stan licznika L1 z kanatu 2 221
30016
30017 Rozdzielczosc licznika L1 z kanatu 2 | 0
30018 Stan licznika L2 z kanatu 2 222
30019
30020 Rozdzielczosc licznika L2 z kanatu 2 | O
30021 Stan licznika L1 z kanatu 3 231
30022
30023 Rozdzielczos¢ licznika L1 z kanatu3 | 0
30024 Stan licznika L2 z kanatu 3 232
30025
30026 Rozdzielczosc licznika L2 z kanatu 3 | O
30027 Stan licznika L1 z kanatu 4 241
30028
30029 Rozdzielczosc licznika L1 z kanatu 4 | 0
30030 Stan licznika L2 z kanatu 4 242
30031
30032 Rozdzielczosc licznika L2 z kanatu 4 | O
30033 Wartosc¢ timera T1 301
30034
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30035 Wartos¢ timera T2 z kanatu 1 312
30036
30037 Wartos¢ timera T2 z kanatu 2 322
30038
30039 Wartos¢ timera T2 z kanatu 3 332
30040
30041 Wartos¢ timera T2 z kanatu 4 342
30042

Test wyjscie 4+20mA

Podczas testu do wyjScia podstawiana jest wartos¢ pradu definiowana przez
uzytkownika. Do wyboru sg trzy state wartosci 4mA, 12mA, 20mA oraz mozliwos¢
wpisania wtasnej wartosci w zakresie 3,6+22mA (opcja ,INNY”).

Test wyjs¢ PK

Przycisk stuzy do przetaczania sig pomigdzy kolejnymi wyjsciami. Wybrane

wyjscie pulsuje symbolem przekaznika. Za pomocy przyciskow - ¥ . ®  mozna
otwiera¢ / zamykac aktywny przekaznik.

3. 2. 16. Menu ,,Zerowanie”

USTAWIENIA

» Zerowanie
ZEROWANIE
» Parametry
» Kalibracja WE.®
» Kalibracja WYJ.("@
» Bufor
» Liczniki

™) Ta opcja pojawia sie tylko w przyrzadach z wyjéciem 4+20maA.

™ dostepne tylko w przypadku gdy przy wchodzeniu do menu ,Ustawienia” podane
zostato hasto2, ktére dostepne jest u producenta na specjalne zyczenie klienta.

Parametry

Wywotanie tej funkcji spowoduje przywrdcenie nastaw fabrycznych parametréw.
Kalibracja WE.

Wywotanie tej funkcji spowoduje podstawienie do kalibracji wejs¢ 0/4-20mA wartosci
domysinych. Wykonanie zerowania kalibracji wejS¢ moze w bardzo znaczacy sposob
wptyng¢ na pogorszenie doktadnosci pomiaru.
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Kalibracja WYJ.

Wywotanie tej funkcji spowoduje podstawienie do kalibracji wyjscia 4-20mA wartosci
domys$inych. Wykonanie zerowania kalibracji wyjscia moze w bardzo znaczacy
sposob wptyng¢ na pogorszenie doktadnosci generowanego pradu.

Bufor
Wywoftanie tej funkcji spowoduje usuniecie z bufora wszystkich zapamietanych
standw licznikow.

Liczniki
Wywotanie tej funkcji spowoduje wyzerowanie wszystkich licznikdw i timeréw.

3. 3. Konfigurowanie przyrzadu przez port RS-485

Konfiguracje przyrzadu przez port RS-485 mozna przeprowadzi¢ za pomocg program
modyfikacji parametrow o nazwie ,FP-400vx.xx.exe”. Program umozliwia ustawienie
wszystkich parametrow opisanych w poprzednim punkcie oraz dodatkowo umozliwia
wypetnienie tablicy uzytkownika osobno dla kazdego wejscia.

Program umozliwia rowniez odczyt i zapis parametréw na karcie SD/MMC, uprzednio
skasowanej w przyrzadzie FP-400, dzieki czemu mozemy przeprowadzi¢ wygodng
konfiguracje urzadzenia bez koniecznosci podtgczania go do komputera za pomocqg
magistrali RS-485. Karte z tak zmodyfikowanymi parametrami nalezy pdzniej wlozy¢ do
przyrzadu i wykonac¢ funkcje ,Wczytaj z karty”, ktéra wykona przepisanie nowych ustawien
do urzadzenia.
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4. FUNKCJE OPERACYJNE PRZYRZADU

4. 1. Wyswietlanie wynikoéw pomiarowych (kanatow)

A _ krotkie nacisniecie tego przycisku spowoduje przetagczenie kanatu w tyt’
(...4—>3—>2—-1...), przy czym kanaty wytaczone sg pomijane. Jezeli aktualnie
wyswietlany jest pierwszy wtgczony kanat, nacisniecie tego klawisza spowoduje
przejscie do wyswietlania pierwszej aktywnej funkcji w kolejnosci — archiwum,
data i godzina, tablica zgtoszen alarméw. Jezeli zadna z tych funkcji nie bedzie
aktywna, urzadzenie przejdzie do wysSwietlania ostatniego wtgczonego kanatu.
W szczegdlnym przypadku gdy wszystkie funkcje bedg nieaktywne, a wigczony
bedzie tylko jeden kanat, nacisniecie klawisza nie spowoduje zadnej reakcji.
Dtugie nacisniecie tego przycisku spowoduje wejscie urzgdzenia w tryb
automatycznej zmiany wyswietlanych kanatéw, co czas okreslony parametrem
,1ryb auto”. Kanaly przetgczajg sie ,w tyf’ (...4—3—2—-1—-4...), przy czym
kanaty wytgczone sg pomijane. Wylgczenie trybu automatycznego przetaczania
kanatéw nastepuje przez nacisniecie dowolnego klawisza.

[L — krétkie nacisniecie tego przycisku spowoduje przetgczenie kanatu ,w przdéd”

(...1>2—-3—4...), przy czym kanaly wytgczone sg pomijane. Jezeli aktualnie
wyswietlany jest ostatni wigczony kanat, naci$niecie tego klawisza spowoduje
przejscie do wyswietlania pierwszej aktywnej funkcji w kolejnosci — tablica
zgtoszen alarméw, data i godzina, archiwum. Jezeli zadna z tych funkcji nie
bedzie aktywna, urzadzenie przejdzie do wyswietlania pierwszego wigczonego
kanatu. W szczegdlnym przypadku gdy wszystkie funkcje beda nieaktywne, a
wiaczony bedzie tylko jeden kanat, nacisniecie klawisza nie spowoduje zadnej
reakciji.
Dtugie nacisniecie tego przycisku spowoduje wejscie urzgdzenia w tryb
automatycznej zmiany wyswietlanych kanatéw, co czas okreslony parametrem
,11yb auto”. Kanaly przetaczajg sie ,w przéd” (...4—1-2—3—4...), przy czym
kanaty wytgczone sg pomijane. Wylaczenie trybu automatycznego przetaczania
kanatow nastepuje przez nacisniecie dowolnego klawisza.

— krotkie nacisniecie tego przycisku spowoduje przetaczanie kolejnych ekranow
aktualnie wyswietlanego kanatu w kolejnosci — opis kanatu, stany licznikéw L1 i L2
z wejscia przypisanego do biezgcego kanatu, stany timerow T1 i T2 z wejscia
przypisanego do biezgcego kanatu, zarejestrowane wartosci MAX / MIN,
ustawienia kolejnych alarmow (AL1 ... AL2) biezgcego kanatu. Ekrany nieaktywne
sg pomijane. W szczegdlnym przypadku gdy aktywny jest tylko ekran z opisem
kanatu, nacisniecie klawisza nie spowoduje zadnej reakcji.

{T — nacisniecie tego przycisku podczas wyswietlania ekranu stanow licznikow L1 i L2

spowoduje wyzerowanie (po potwierdzeniu) licznika L2 i timera T2 z wejscia
przypisanego do biezgcego kanatu, jezeli zerowanie tego licznika z klawiatury
bedzie odblokowane.
Nacisniecie tego przycisku podczas wyswietlania ekranu MAX / MIN spowoduje
wyzerowanie (po potwierdzeniu) wartosci MAX i MIN z biezgcego kanatu. Do
czasu zakonczenia kolejnego pomiaru (uzyskania nowej wartosci) wyswietlane sg
symbole ,-C-".
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4. 2. Tablica przekroczen alarméw

Tablica przekroczen alarmow jest aktywna, jezeli wtgczony jest przynajmniej jeden
prég alarmowy. Podczas wyswietlania tego ekranu, pod kazdym numerem kanatu,
mozemy zaobserwowac nastepujgce symbole:

A — przekroczenie gornego progu alarmowego. Pulsowanie symbolu oznacza
niepotwierdzone zgtoszenie typu sygnalizacja. Dla progu alarmowego AL1 symbol
wyswietlany jest w gornej czesci pola, dla progu alarmowego AL2 symbol
wyswietlany jest w dolnej czesci pola.

V¥V — przekroczenie dolnego progu alarmowego. Pulsowanie symbolu oznacza
niepotwierdzone zgtoszenie typu sygnalizacja. Dla progu alarmowego AL1 symbol
wyswietlany jest w gornej czesci pola, dla progu alarmowego AL2 symbol
wyswietlany jest w dolnej czesci pola.

A — zgloszenie awarii kanatu. Pulsowanie symbolu oznacza niepotwierdzone zgtoszenie

typu sygnalizacja.

ﬁl — nacisniecie tego przycisku spowoduje przejscie do wyswietlania ostatniego
wigczonego kanatu.

E — nacisniecie tego przycisku spowoduje przejscie do wyswietlania pierwszej aktywnej
funkcji w kolejnosci — data i godzina, archiwum. Jezeli zadna z tych funkcji nie
bedzie aktywna, urzadzenie przejdzie do wyswietlania pierwszego wigczonego
kanatu.

— nacisniecie tego przycisku spowoduje potwierdzenie wszystkich niepotwierdzonych
przekroczen sygnalizacyjnych.

4. 3. Wyswietlanie daty i godziny

. — nacisniecie tego przycisku spowoduje przejscie do wyswietlania tablicy przekroczen
alarmow. Jezeli funkcja nie bedzie aktywna, urzadzenie przejdzie do wyswietlania
ostatniego wtgczonego kanatu.

A

[L — naciséniecie tego przycisku spowoduje przejscie do wyswietlania archiwum. Jezeli
funkcja nie bedzie aktywna, urzadzenie przejdzie do wyswietlania pierwszego
wiaczonego kanatu.

4. 3. Wyswietlanie statusu archiwum

Ekran ten informuje uzytkownika o biezgcym stanie archiwizacji (start / stop), trybie
pracy archiwum (do zapetnienia, z nadpisywaniem), procentowym zapetnieniu biezacego
pliku oraz ustawionych predkosciach archiwizacji.
|~ nacisniecie tego przycisku spowoduje przejscie do wyswietlania pierwszej aktywne;j

funkcji w kolejnosci — data i godzina, tablica przekroczen alarmoéw. Jezeli zadna z
tych funkcji nie bedzie aktywna, urzadzenie przejdzie do wyswietlania ostatniego
witgczonego kanatu.

[L — naci$niecie tego przycisku spowoduje przejscie do wyswietlania pierwszego
witgczonego kanatu.
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— nacisniecie tego przycisku spowoduje wejscie do sterowania archiwum.

4. 3. 1. Hasto do sterowania archiwum

Wejscie do menu sterowania archiwum moze byé zabezpieczone hastem. Jezeli tak
jest, przed wejsciem do tego menu, przyrzad poprosi o wprowadzenie 5 znakowego hasta
(hastoA).

E K _Jp edycja poszczegolnych znakdéw (przytrzymanie jednego klawiszy spowoduje
automatyczng inkrementacje lub dekrementacje edytowanego symbolu),

— zatwierdzenie kazdego znaku,

[ ¥ _ wyjscie, powrot do wyswietlania statusu archiwum.

4. 3. 2. Sterowanie archiwum

E K Jp= przetgczanie pomiedzy kolejnymi funkcjami,
— wybor funkcji,

[ X _ wyjscie, powrét do wyswietlania statusu archiwum.

ARCHIWUM
» Start/stop
» Nowy plik
» Kasuj

Kasuj

Podczas operacji kasowania przyrzad usuwa wszystkie pliki z karty. Przyrzad nie
formatuje karty, dlatego nalezy wykonac to wczesniej w komputerze PC. Karte nalezy
sformatowaé do systemu FAT16. Inne formaty nie sg obstugiwane. Po usunieciu
wszystkich danych na karcie zostaje zatozony plik o nazwie ,FP400.par”, gdzie
zapisane sg biezace ustawienia przyrzadu oraz plik o nazwie ,F4yyyL.ixt”, gdzie
zapisywane bedg stany licznikbw. Po zakonczeniu kasowania, urzgdzenia
automatycznie wywotuje funkcje ,Nowy plik”.

Nowy plik
Po wywotaniu tej funkcji przyrzad zaktada nowy plik wartosci chwilowych archiwum.
Operacja ta nie moze zosta¢ wykonana, gdy archiwum jest w trybie start. Jezeli na
karcie znajduje sie plik archiwum, to zostanie zatozony nowy plik o kolejnym numerze
yyy. Na karcie moze wystepowa¢ maksymalnie 512 wszystkich plikdw.

Start/stop

Wywotanie tej funkcji spowoduje rozpoczecie lub zatrzymanie archiwizaciji.
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5. LICZNIKI

Kazde z wejs¢ pomiarowych moze byc¢ skonfigurowane do pomiaru przeptywu. W
takim przypadku uzytkownik ma do dyspozycji po dwa liczniki dla kazdego wejscia — L1 do
pomiaru przeptywu bez mozliwosci zerowania oraz L2, ktory moze by¢ zerowany przez
uzytkownika z przycisku na ptycie czotowej przyrzadu lub moze pracowaC w trybie
automatycznego zerowania co godzine, co dobe Ilub co miesigc, z mozliwoscig
zdefiniowania dnia, godziny i minuty zerowania. Oprécz licznikow przeptywu dostepne sg
réwniez liczniki czasu pracy (timery) T1 (czasu catkowitego pracy) oraz T2 dla kazdego
wejscia indywidualnie, ktéry zlicza czas pracy licznika kasowalnego L2. Wszystkie liczniki
przeptywu (L1 i L2) oraz liczniki czasu pracy (T1 i T2) mozna zerowac¢ lub ustawi¢ im
warto$¢ poczatkowa, korzystajac z funkcji serwisowych przyrzadu (patrz konfiguracja
przyrzadu). Stany licznikdw przeptywu oraz licznikbw czasu pracy mogq by¢ zapisywane
na karte MMC/SD, ze statg czestoscig zapisu (co 10 minut). Dodatkowo, niezaleznie od
rejestracji na karcie pamieci liczniki mogg by¢ zapisywane do bufora — nielotnej pamieci
przyrzadu. Zapis moze odbywaé sie co miesigc, co dobe lub co godzine. Uzytkownik ma
mozliwo$¢ zdefiniowania dnia, godziny i minuty zapisu. Bufor umozliwia zapamietanie 35
ostatnich stanéw licznikbw. Aby zobaczy¢ zawartos¢ bufora nalezy podczas normalnej

pracy urzgdzenia nacisngC i przytrzymac przez okoto 3 sekundy przycisk , az do
ukazania sie ekranu:

WYBIERZ
» Stany licznikow
» Ustawienia
Za pomocg przyciskow . ¥ { 9 nalezy wybrac¢ opcje ,Stany licznikdw” i nacisng¢ klawisz
[¢]

Kazdy ekran pokazuje numer kanatu, date, godzine i minute zapisu oraz stan licznika.
Na jeden kanat przypadajg cztery ekrany pokazujgce w kolejnosci — stan licznika
przeptywu L1, stan licznika przeptywu L2, stan licznika czasu pracy T1 oraz stan licznika

czasu pracy T2. Do przegladania zapisanych danych stuzg przyciski E E Nacisniecie
przycisku X spowoduje wyjscie z podgladu bufora licznikdw.
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6. PAMIEC WYNIKOW ARCHIWIZOWANYCH - KARTA SD/MMC

W przyrzadzie do rejestracji wynikdbw uzywane sg karty pamieci SD/MMC lub RS-
MMC 256 MB, 512 MB, 1 GB lub 2 GB. Karta umozliwia prowadzenie rejestracji wynikow
pomiarow w formie elektronicznej. Pojemnos¢ karty zapewnia zapis stosunkowo duzej
ilosci danych. Rejestracja na wyjmowanej karcie pamieci daje sporg elastycznos¢ w jej
wykorzystaniu:

e W przypadku, gdy nie ma mozliwosci technicznych odczytu danych przez port
RS-485 lub gdy jest to niecelowe, wyniki pomiarébw moga by¢ rejestrowane na
karcie, a odczytu karty dokonuje sie w czytniku kart SD/MMC w komputerze, po
wczesniejszym wyjeciu karty z gniazda przyrzadu. Dla zapewnienia ciggtosci
rejestracji nalezy posiadac karte pamieci na wymiane.

e Karta moze by¢ uzywana jako pamieé¢ danych, a archiwizowane wyniki
odczytywane sg do systemu komputerowego przez port szeregowy RS-485. W
takiej konfiguracji, ze wzgledu na do$¢ wolng predkosc¢ transmisji szeregowe;j,
nalezy stara¢ sie odczytywa¢ dane stosunkowo czesto, mniejszymi ,porcjami”.
Odczyt danych z karty SD/MMC przez port RS-485, mozliwy jest tylko po
wczesniejszym zatrzymaniu archiwizaciji.

Dane na karcie zapisywane sg w postaci plikbw tekstowych, przy czym wielkosci
chwilowe zapamietywane sg w pliku o nazwie ,F4xxxyyy.txt”, a stany licznikédw w pliku o
nazwie ,F4xxxL.txt’, gdzie xxx oznacza adres urzadzenia, a yyy kolejny numer pliku. Na
karcie znajduje sie tylko jeden plik licznikéw, do ktérego podczas wiaczonej archiwizacji co
10 minut zapisywane sg aktualne stany licznikow. Plikow archiwum z wartosciami
chwilowymi moze by¢ wiecej. Ze wzgledu na obrobke wynikéw w komputerze wielkos¢
pliku archiwum z wartosciami chwilowymi moze zostac¢ ograniczona do 4, 8, 16, 32 lub 128
MB. Urzadzenie nie dopuszcza zapisywania danych na jednej karcie przez dwa lub wiecej
przyrzady o roznych adresach. Niedozwolone jest rowniez zaktadanie na karcie innych
plikow, niz te ktére zaktada przyrzad FP-400.

Dane =zapisywane na karcie posiadajg odpowiednie zabezpieczenia, tak ze
jakakolwiek ingerencja w plik, zmiana danych lub wyciecie czesci rekordow bedzie
widoczna. Do kontroli poprawnosci pliku stuzy funkcja ,Kontrola pliku” w programie FP-400
RAPORT.

@® Karta musi by¢ sformatowana w systemie FAT16. Przyrzad nie obstuguje petnego
formatu FAT. Nie wolno uzywac karty do jednoczesnego przechowywania innych plikow.

@® Do przyrzadu oferowane sg karty przetestowane przez producenta. Ze wzgledu na

réznorodnos¢ dostepnych kart SD/MMC na rynku producent nie zapewnia poprawnosci
dziatania kart zakupionych z innych zrédet.

Nowe rekordy wartosci chwilowych zapisywane sg zawsze w ostatnim zatozonym
pliku archiwum na karcie. Jezeli archiwum pracuje w trybie ,do zapetnienia”, to gdy
skonczy sie dostepne miejsce w pliku, zostanie on automatycznie zamkniety, a na
wyswietlaczu pojawi sie odpowiedni komunikat. Jezeli natomiast archiwum pracuje w
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trybie ,z nadpisywaniem” po zapetnieniu dostepnej przestrzeni najstarsze rekordy sg
nadpisywane przez najmtodsze.

Podczas uruchomionej archiwizacji, na ptycie czotowej przyrzadu, dioda LED
,MMC/SD” swieci Swiattem ciggtym w kolorze zielonym. Pulsowanie tej diody w kolorze
zielonym, oznacza dodatkowo przekroczenie, definiowanego przez uzytkownika, progu
sygnalizacji zapetnienia archiwum.

Przyrzad wyposazony jest w wewnetrzny precyzyjny zegar czasu rzeczywistego.
Zegar wykorzystywany jest miedzy innymi do zapisu danych podczas archiwizacji, kazdy
rekord zawiera date i godzine, dlatego zegar powinien by¢ prawidtowo ustawiony.
Wskazanie zegara powinno by¢ przynajmniej raz w roku skontrolowane, a jezeli w
rejestracji istotna jest zmiana czasu zimowy / letni, to nalezy wykona¢ jg recznie. Przyrzad
nie koryguje czasu automatycznie.

6. 1. Instalacja karty SD/MMC w gniezdzie przyrzadu

Gniazdo karty SD/MMC znajduje sie na ptycie tylnej przyrzadu. Karte wktada sie do
gniazda zgodnie ze wskazdwkg nadrukowang na ptycie tylnej. Karty typu RS-MMC majg
konstrukcje umozliwiajaca roztaczenie karty i pozostawienie czesSci w gniezdzie, co
utrudnia wyjecie karty osobom niepowotanym.

® Karte mozna wyciagngc¢ z gniazda tylko wtedy gdy rejestracja jest zatrzymana.
Wyijecie karty podczas rejestracji grozi utratg wszystkich zapisanych na karcie danych.
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6. 2. Komunikaty o niepoprawnej pracy archiwum

Btedne dziatanie pracy archiwum sygnalizowane jest przez komunikat na wyswietlaczu

oraz ciggte swiecenie diod
potwierdzenia klawiszem .

LED ,MMC/SD” w kolorze czerwonym. Komunikat wymaga

Komunikat Opis Proponowane dziatania
Wykryto format Karta nie zostata Sformatowac karte w
inny niz FAT16 sformatowana do systemu komputerze do systemu

FAT16. FAT16.

Btad komunikacji
powtdrz operacje

Wystgpit btad komunikaciji
urzadzenia z karta.

Nalezy powtorzyé operacije.
Jezeli nie przynosi to
rezultatu, nalezy wymieni¢
karte. Jezeli po wymianie
karty problem nadal
wystepuje nalezy
skontaktowac sie z
serwisem.

Nalezy wykonac¢
Funkcje ,Kasuj”

Karta jest poprawnie
sformatowana, ale nie ma
na niej plikdw z urzadzenia
FP-400, nie byta wczesniegj
kasowana w przyrzadzie.

Nalezy wykonac funkcje
~Kasuj”.

Brak karty

Urzadzenie nie wykryto
karty w gniezdzie.

Nalezy wiozy¢ karte do
urzadzenia. Jezeli karta
zostata wczesniej wiozona,
nalezy wymienic karte.
Jezeli to nie przynosi
rezultatu nalezy
skontaktowac sie z
serwisem.

Zapis do karty
zablokowany

Urzadzenie wykryto
zablokowang przed zapisem
karte SD (Lock).

Nalezy odblokowac karte
SD.

Archiwum jest
w trybie start

Zostata wywotana funkcja,
ktéra nie jest dostepna gdy
archiwizacja jest
uruchomiona.

Nalezy zatrzymac
archiwizacje, a nastepnie
ponownie wywofa¢ zgdang
funkcje.

Za duzo plikow
na karcie

Na karcie jest juz 512
plikow.

Nalezy wykonac¢ funkcje
.Kasuj”, ktéra spowoduje
skasowanie wszystkich
danych zapisanych na
karcie.

41




m metrenic

APARATURA KONTROLNO - POMIAROWA

Za mata
pojemnosc¢ karty

Urzadzenie wykryto karte o
zbyt matej pojemnosci.

Nalezy wtozy¢ karte o
pojemnosci minimum 256
MB.

Wykryto pliki z
innego przyrzadu

Urzadzenie wykryto karte,
na ktorej znajdujg sie pliki
zapisane w przyrzadzie o
innym adresie.

Nalezy wykonac funkcje
.Kasuj”, ktéra spowoduje
skasowanie wszystkich
danych zapisanych na
karcie.

Btad sumy kontr.
w nagtéwku

W aktualnie otwieranym
pliku zostat zmodyfikowany
nagtowek.

Nalezy wykonac funkcje
,Nowy plik” lub ,Kasuj”,
ktéra spowoduje
skasowanie wszystkich
danych zapisanych na
karcie.

Zamknieto sesje
zapisu do karty

Urzadzenie automatycznie
wylaczyto archiwizacje,
poniewaz zabrakto miejsca
w biezgcym pliku.

Jezeli jest jeszcze miejsce
na karcie nalezy wykonac
funkcje ,Nowy plik”, jezeli
nie nalezy wykonac funkcje
.Kasuj”, ktéra spowoduje
skasowanie wszystkich
danych zapisanych na
karcie.

Trwa zapis Wyciagnieto karte w trakcie | Nalezy wtozyC tg samg karte
wioz karte uruchomionej archiwizacji. do przyrzadu.
Wit6z karte Po wyciagnieciu karty w Nalezy wyciagna ta karte i

z dobrym plikiem

trakcie uruchomionej
archiwizacji, wtozono inng,
karte.

wtozy¢ karte, na ktorej
zostata rozpoczeta sesja
zapisu.

6. 3. Odczyt wynikéw z karty SD/MMC w czytniku komputera

W celu odczytania danych nalezy wyjac¢ karte SD/MMC z gniazda znajdujgcego sie w

ptycie tylnej przyrzadu,

zatrzymana.

po wczesniejszym upewnieniu sie, ze archiwizacja jest

Karta SD/MMC witozona do czytnika widziana jest jako kolejny dysk komputera, a dane
zapisane sg w formacie tekstowym jako pliki. Pliki z danymi nalezy skopiowaé na dysk
komputera i dopiero podda¢ ewentualnej obrobce.

@® Nie wolno edytowac plikow znajdujacych sie na karcie, ani nic na nig kopiowac.

Wyijatek stanowi plik ustawien ,FP400.par” modyfikowany z programu do konfiguracji

przyrzadu.
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W przypadku korzystania z czytnika kart i uzywania kart o duzej pojemnosci moze sie
okazac, ze pliki archiwum sg zbyt duze do obstugi ich na komputerze. Istnieje mozliwos$é
zadeklarowania ograniczonej wielkosci pliku wartosci chwilowych archiwum podczas
konfiguracji ustawien przyrzadu.

6. 4. Odczyt wynikéw z karty SD/MMC przez port RS-485

Odczyt archiwum przez port szeregowy RS-485 mozliwy jest tylko podczas wytaczonej
archiwizacji. Do odczytu wynikéw nalezy uzy¢ programu FP-400 RAPORT. Umozliwia on
skopiowanie wynikdw z karty do pliku archiwum na dysk komputera. Ze wzgledu na
stosunkowo wolng transmisje danych w protokole Modbus RTU odczyt archiwum przez
port zalecany jest przy niewielkiej ilosci danych do odczytu. Urzgdzenie umozliwia
wyszukanie i odczyt interesujgcego nas kawatka danych, nawet w bardzo duzym pliku.

@® Przez port RS-485 dane mogqg zostac¢ odczytane tylko z ostatniego pliku wartosci

chwilowych archiwum oraz z pliku licznikdw. Wyniki z poprzednich (wczesniejszych) plikow
wartosci chwilowych mogq by¢ odczytane tylko w czytniku kart SD/MMC.
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7. FUNKCJE ALARMOWO - STERUJACE

Dla kazdego kanatu mozna ustawi¢ po dwa progi alarmowe. Kazdy z progow deklaruje
sie jako gorny (przekroczenie przy wzroscie wartosci) lub dolny (przekroczenie przy
spadku wartosci). Dla kazdego przekroczenia indywidualnie wpisuje sie wartosc
przekroczenia oraz histereze. Z kolei kazdy z progdw mozne powodowac rowniez zmiane
predkosci archiwizowania wynikéw pomiarow.

Przekazniki wyjSciowe mogq pracowa¢ w dwoch trybach: sterujgcym lub
sygnalizacyjnym. Tryb sterujgcy oznacza, ze przekroczenie progu (lub suma logiczna
wszystkich progéw przypisanych do przekaznika) powoduje pobudzenie przekaznika, a
powro6t nastepuje dopiero po ustgpieniu przekroczenia (przekroczen). Tryb sygnalizacyjny
oznacza pobudzenie od przekroczenia przekaznika (ciggle lub cyklicznie co 0,5 s), a
powro6t nastepuje po potwierdzeniu w tablicy zgtoszenh alarméw. Tryb alarmowy umozliwia
zbudowanie zewnetrznej sygnalizacji alarmowej (np. buczek). Natomiast tryb sterujacy
pozwala na zrealizowanie prostego sterowania typu witacz / wytgcz. Ustawienie histerezy
pozwala na rozdzielenie progu zatgczania i wytgczania.

Dla wszystkich przekroczen globalnie ustawia sie sposdb zadziatania przekroczen: po
pierwszym lub po drugim przekroczeniu. Funkcja ta zabezpiecza przed uruchomieniem
sygnalizacji alarmowej w przypadku krotkotrwatego przekroczenia od chwilowej fluktuacii
sygnatu mierzonego.
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8. DANE TECHNICZNE

WEJSCIA

llo$¢ wejsc:

4
2x 0/4-20mA; 2x PULS

Czesto$é pomiaru / filtr grzebieniowy

0,2s/50Hz;1s/16,6 Hz

Filtr cyfrowy dolnoprzepustowy :

Stata czasowa 0 + 200 s, programowana

Separacja galwaniczna miedzy wejsciami:

Brak

Separacja galwaniczna od pozostatych obwodow:

Tak, 400 V AC/DC

Wejscie 0/4-20mA

Zakres pomiaru:

0-+22mAlub 3,6 + 22 mA

Rezystancja wejsciowa:

92 Q +/-10%

Btad podstawowy (T, = 20 °C)

+0,1% zakresu (typowo +0,05% zakresu)

Charakterystyka przetwarzania: Liniowa, pierwiastkowa Iub uzytkownika do 100
punktéw z interpolacja liniowg pomiedzy punktami
Zasilanie przetwornika z przyrzadu: 24 VDC (+5/-10%), 24 mA
z ograniczeniem pragdowym
Maksymalne napiecie wejsciowe: +30 VDC pomiedzy zaciskami I+, |-
Wejscie PULS
Maksymalne napiecie wejsciowe: +30 VDC
Zakres pomiaru: 0,001Hz + 10kHz
(0,001Hz + 1kHz, gdy kondensator filtrujacy
podtaczony)
Minimalna szerokos$¢ impulsu: 50 ps
(0,5ms, gdy kondensator filtrujgcy podigczony)
Pomiar czestotliwosci
Charakterystyka przetwarzania: Liniowa, pierwiastkowa Iub uzytkownika do 100

punktéw z interpolacja liniowg pomiedzy punktami

Biad podstawowy (T, = 20 °C)

0,02%

Zliczanie impulsow

Charakterystyka przetwarzania:

Liniowa, bezposrednie zliczanie impulséw w licznikach
przemnazane przez wage impulsu

Konfiguracja: OC / styk

Zwora w pozycji OC
(ustawienie fabryczne, dodatkowy kondensator filtrujgcy

odiaczony)
Napiecie w stanie rozwarcia: ok. 4,3V
Prad w stanie zwarcia: ok. 4,3 mA
Prég zataczenia / wytaczenia: ok.24V/27V
Maksymalna rezystancja linii w stanie zwarcia: 100 Q

Konfiguracja: wejscie pradowe

Zwora w pozycji PR

Rezystancja wejsciowa:

2000

Prog zatgczania / wytaczania:

Ok.12mA /13,5 mA

Konfiguracja: wejscie napieciowe Brak zwory
Rezystancja wejsciowa: >10kQ
Prég zataczenia / wytaczenia: Ok.24V/27V
Maksymalne napiecie sygnatu: 26V

PLYTA CZOLOWA

Wyswietlacz LED

Typ wyswietlacza:

LED 7- segmentowy w Kkolorze niebieskim

Wysokos¢ cyfr:

14 mm

Zakres wyswietlanych wartosci:

-9999 + 99999

Wyswietlacz LCD

Typ wyswietlacza:

LCD 2x 16 znakéw alfanumerycznych z podswietlaniem
LED
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Wysokos¢ cyfr:

4.5 mm

Pozostate

Sygnalizacja:

2 diody LED dwukolorowe, czerwono-zielone ,ALARM”,
,MMC/SD”

Klawiatura: 4 przyciski
PLYTA TYLNA
Podtaczenie sygnatéw analogowych: 4 tgczowki Srubowe 8 pozycyjne typu  wiyk,

maksymalna srednica przewoddw 1,5 mm

Gniazdo karty pamieci:

SD/MMC bez wyrzutnika, dioda LED sygnalizacyjna

WYJSCIA DWUSTANOWE

llos¢ wyjsc¢: 4

Typ wyjsc: Przekazniki pétprzewodnikowe
Maksymalne napiecie: 60 V AC/DC

Maksymalny prad obcigzenia: 0,1A

WYJSCIE ANALOGOWE 4

-20mA (opcjonaine)

Sygnat wyj$ciowy 4-20 mA
Maksymalne napiecie pomiedzy I+ |- 28 VDC
Rezystancja petli (dla Uzas = 24 V) 0..500Q

Zasilanie obwodu petli pradowej

Z zewnatrz lub z zasilacza wewnetrznego 24 V DC / 22
mA

Separacja galwaniczna od napiecia zasilania 400 VAC

PORT SZEREGOWY RS-485
Sygnaly wyprowadzone na taczéwce: A(+), B(-)
Separacja galwaniczna: Brak
Maksymalne obcigzenie: 32 odbiorniki / nadajniki
Protokot transmisji: Modbus RTU
Maksymalna dtugos$¢ linii: 1200 m

Predkos$¢ transmisji:

2.4,4.8,9.6,19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbps

Kontrola parzystosci:

Even, Odd, None

Ramka:

1bit startu, 8bitéw danych, 1bit stopu (1 lub 2 bity stopu
dla None)

Minimalne opdznienie odpowiedzi:

0 + 200 ms, programowane

Maksymalne napiecie réznicowe A(+) — B(-)

14V

Minimalny sygnat wyjsciowy nadajnika:

1,5V (przy Ro=27Q)

Minimalna czuto$¢ odbiornika:

200mV / Rwe=12kQ

Minimalna impedancja linii transmisji danych:

270

Zabezpieczenie zwarciowe / termiczne:

Tak

Wewnetrzne rezystory terminujace:

Tak, aktywacja terminatora wymaga zwory na fgczéwce
zewnetrznej T+ i A+ oraz T-i B-

KARTA SD/MMC — REJESTRACJA WYNIKOW

Typ karty pamieci:

MMC, RS-MMC, SD firmy Sandisk
256 MB, 512 MB, 1 GB, 2 GB

System zapisu:

Zbior tekstowy, format zapisu FAT16 (w ograniczonym
zakresie)

Sygnalizacja zapisu:

dioda LED na ptycie czotowej

Czesto$c rejestracii (1i 11):

1 s + 1 h, ustawiane skokowo

Ograniczenie pliku archiwum:

Do 4, 8, 16, 32, 64, 128 MB lub cata karta

Sygnalizacja zapetnienia archiwum:

0 + 100%, programowana,
pulsowanie diody MMC na plycie czolowej
przekroczeniu progu

po

ZASILANIE

Napiecie zasilania:

24\ AC (+5% / -10%)
20 ... 30V DC (biegunowos¢ obojetna)

Pobér pradu:

Max 5 W (typowo 3 W)

WARUNKI PRACY

Temperatura pracy

[-20° C = +60° C
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Temperatura przechowywania -30°C + +70° C
Stopien ochrony od strony ptyty czotowe;j: IP54
Stopien ochrony od strony ptyty tylnej: IP30
WYMIARY MECHANICZNE — OBUDOWA
Typ obudowy: Do zabudowy tablicowej, tworzywo niepalne ,Nory!”
Wymiary (wys. X szer. X gt.): 72mm X 144mm X 127mm
Wymiary wyciecia w panelu: 138"'mm X 68™'mm
Maksymalna grubo$¢ ptyty panelu: 5mm
Masa: Ok. 0,5 kg

™" _ przyrzad ma dwa filtry dolnoprzepustowe: filtr grzebieniowy przeznaczony do eliminacji zakitécen od sieci

energetycznej 50 Hz ustawiany automatycznie w zaleznosci od czestosci pomiaru oraz filtr cyfrowy dolnoprzepustowy
pierwszego rzedu o statej czasowej programowanej przez uzytkownika

Tabela orientacyjnego czasu rejestracji wynikow pomiaréw

czestosé rejestracii
rozmiar pliku 1s 1 min 1h
4MB 13 h 33 dni 1980 dni
128MB 17 dni 1058 dni 173 lata
cafa karta 1 GB 119 dni 19,6 lat 1178 lat
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9. PODMIOT WPROWADZAJACY PRODUKT NA RYNEK UE

Podmiot wprowadzajgcy produkt na rynek Unii Europejskiej:

Producent METRONIC Aparatura Kontrolno — Pomiarowa
31-261 Krakow, ul. Wybickiego 7
Tel. / faks: 012 6326977, 012 6237599
www.metronic.pl

Sprzedawca:

Notatki:
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DODATEK A. Protokoét transmisji Modus RTU

l. Funkcje obstugiwane przez przyrzad.

- Funkcja 2 (02 hex) Read Input Status — odczyt statusu poszczegolnych kanatow.
- Funkcja 3 (03 hex) Read Holding Registers — odczyt parametrow urzadzenia.

- Funkcja 4 (04 hex) Read Input Registers — odczyt wynikdw pomiarow.

- Funkcja 8 (08 hex) Diagnostic — diagnostyka.

- Funkcja 16 (10 hex) Preset Multiple Registers — zapis parametrow urzadzenia.

- Funkcja 24 (18 hex) Read FIFO Queue — odczyt archiwum.

Il. Opis poszczegdlinych funkciji.

Funkcja 2 (02 hex) — Read Input Status

Funkcja umozliwia odczyt statusu (aktualny stan) kazdego kanatu. Pola bitowe
adresowane sg od zera, tak wiec pola bitowe 10001 ... 10064 bedg adresowane od 0 do
63 (0000 hex ... 003F hex).

QUERY
Field Name Hex
Slave Address 00-F7
Function 02
Starting Address Hi 00-FF 0 ... 63 (0000 ... 003F hex)
Starting Address Lo 00 -FF
No. of Points Hi 00— FF 0 ... 64 (0000 ... 0040 hex)
No of Points Lo 00 -FF
Error Check (CRC) XXXX
RESPONSE

Field Name Hex

Slave Address 00-F7

Function 02

Byte Count 00 -FF

Data 00 -FF

Data n 00-FF

Error Check (CRC) XXXX
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Funkcja 3 (03 hex) — Read Holding Registers.

Funkcja umozliwia odczyt parametrow urzadzenia. Kazdy rejestr zawiera 2 bajtowe
dane (16 bitéw), wysytane od MSB do LSB. Rejestry adresowane sg od zera, tak
wiec rejestry 40001 ... 42940 bedg adresowane od 0 do 2939 (0000 hex ... 0B7B

hex).
QUERY

Field Name Hex

Slave Address 00-F7

Function 03

Starting Address Hi 00 -FF 0 ... 2939 (0000 ... 0B7B hex)

Starting Address Lo 00 -FF

No. of Points Hi 00 -FF 0 ... 100 (0000 ... 0064 hex)

No of Points Lo 00 -FF

Error Check (CRC) XXXX

RESPONSE

Field Name Hex
Slave Address 00 -F7
Function 03
Byte Count 00 -FF
Data 1 Hi 00 -FF
Data 1 Lo 00-FF
Data 2 Hi 00 -FF
Data 2 Lo 00 - FF
Data n Hi 00 -FF
Datan Lo 00 - FF
Error Check (CRC) XXXX
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Funkcja 4 (04 hex) — Read Input Registers.

Funkcja umozliwia odczyt wynikow pomiarow i stanow licznikéw. Kazdy rejestr
zawiera 2 bajtowe dane (16 bitow), wysytane od MSB do LSB. Rejestry adresowane
sg od zera, tak wiec rejestry 30001 ... 30042 bedg adresowane od 0 do 41 (0000 hex

... 0029 hex).
QUERY

Field Name Hex

Slave Address 00-F7

Function 04

Starting Address Hi 00 -FF 0...41 (0000 ... 0029 hex)

Starting Address Lo 00 -FF

No. of Points Hi 00 -FF 0...42 (0000 ... 0030 hex)

No of Points Lo 00 -FF

Error Check (CRC) XXXX

RESPONSE

Field Name Hex
Slave Address 00 -F7
Function 04
Byte Count 00 -FF
Data 1 Hi 00 -FF
Data 1 Lo 00-FF
Data 2 Hi 00 -FF
Data 2 Lo 00 - FF
Data n Hi 00 -FF
Datan Lo 00 - FF
Error Check (CRC) XXXX
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Funkcja 8 (08 hex) — Diagnostic.
Urzadzenie realizuje subfunction:
e ,0”—Return Query Data.
e 17— Restart Communications Option.

QUERY
Field Name Hex
Slave Address 00-F7
Function 08
Subfunction Hi 00 -FF 0 lub 1 (0000 hex lub 0001 hex)
Subfunction Lo 00-FF
Data Hi 00— FF
Data Lo 00 - FF
Error Check (CRC) XXXX
RESPONSE
Field Name Hex
Slave Address 00 -F7
Function 08
Subfunction Hi 00
Subfunction Lo 00
Data Hi 00 -FF Wartosc¢ taka sama jak w query
Data Lo 00 -FF
Error Check (CRC) XXXX
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Funkcja 16 (10 hex) — Preset Multiple Registers.

Funkcja umozliwia zapis parametréw urzgdzenia oraz wpisanie nowych wartosci do
licznikéw. Kazdy rejestr zawiera 2 bajtowe dane (16 bitéw), wysytane od MSB do LSB.
Rejestry adresowane sg od zera, tak wiec rejestry 40001 ... 42913 bedg adresowane od 0
do 2912 (0000 hex ... 0B60 hex). Aby urzadzenie zaczeto pracowa¢ na nowych
nastawach, po zakonczeniu wysytania parametrow nalezy je zrestartowaC. Mozna to
zrobi¢ poprzez wystanie funkcji 0x08 (Diagnostics), subfunction 0x0001 (Restart
Communication Option), lub przez wytaczenie i zataczenie zasilania. Zasada ta nie
dotyczy tablic uzytkownika, czyli rejestréw od 41301 do 42900.

Nie dotyczy to rowniez rejestrow od 42901 do 42906 (czas i data). Dane wpisane do
tych rejestrow uaktualniane sg natychmiast. Dodatkowo dane wpisane do tych rejestrow
zostang uaktualnione tylko w przypadku gdy przyrzad otrzyma Starting Address = 42901 i
No. Of Points = 6, w innych wypadkach dane wpisywane do tych rejestréw bedq
ignorowane. Poprawne zapisanie nowej daty i czasu powoduje zrestartowanie urzadzenia.

Przyrzad co sekunde wpisuje aktualny czas i date do rejestrow od 42901 do 42906.

Podczas uruchomionej archiwizacji mozna zapisa¢ jedynie rejestr 42907 (rejestr
sterujacy praca archiwum). Do odczytu dostepne sg wszystkie rejestry.

QUERY
Field Name Hex
Slave Address 00 -F7
Function 10
Starting Address Hi 00 — FF 0 ... 42912 (0000 ... 0B60 hex)
Starting Address Lo 00 -FF
No. of Points Hi 00 -FF 0 ... 100 (0000 ... 0064 hex)
No of Points Lo 00 -FF
Byte Count 00 -FF
Data 1 Hi 00 - FF
Data 1 Lo 00-FF
Data 2 Hi 00-FF
Data 2 Lo 00-FF
Data n Hi 00-FF
Data n Lo 00-FF
Error Check (CRC) XXXX
RESPONSE
Field Name Hex
Slave Address 00-F7
Function 10
Starting Address Hi 00 - FF Wartosc¢ taka sama jak w query
Starting Address Lo 00 - FF
No. of Points Hi 00 -FF Wartosc¢ taka sama jak w query
No. of Points Lo 00 -FF
Error Check (CRC) XXXX
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Funkcja 24 (18 hex) — Read FIFO Queue.

Funkcja umozliwia odczyt bufora FIFO. Kazdy rejestr zawiera 1 rekord danych z pliku
wartosci chwilowych archiwum lub pliku licznikéw archiwum. Plik, ktory bedzie aktualnie
odczytywany, definiuje sie podczas wysytanie komend wyszukaj date lub przepisz dane z
karty do bufora FIFO.

Komendy odczytu pliku archiwum wartosci chwilowych:
e Wyszukaj date — zapis wartosci ,4” do rejestru 42907.
e Przepisz dane z karty do bufora FIFO — zapis wartosci ,5” do rejestru 42907.

Podczas odczytu danych zapisanych w pliku wartosci chwilowych bufor ma rozmiar
4032 bajty. Kazdy rejestr zawiera jeden rekord o dtugosci 84 bajtéw. Funkcja zwraca
zawsze 12 rejestréow, czyli 1008 bajtéow, tak wiec aby odczyta¢ caty bufor nalezy wykonac
cztery transmisje:

e Transmisja pierwsza — FIFO Pointer Address = 0 (dec).
e Transmisja druga — FIFO Pointer Address = 12 (dec).
e Transmisja trzecia — FIFO Pointer Address = 24 (dec).
e Transmisja czwarta — FIFO Pointer Address = 36 (dec).
Komendy odczytu pliku archiwum licznikow:
e Wyszukaj date — zapis wartosci ,,6” do rejestru 42907 .
e Przepisz dane z karty do bufora FIFO — zapis wartosci ,7” do rejestru 42907.

Podczas odczytu danych zapisanych w pliku licznikéw bufor ma rozmiar 3536 bajtow.
Kazdy rejestr zawiera jeden rekord o dlugosci 221 bajtow. Funkcja zwraca zawsze 4
rejestry, czyli 884 bajty, tak wiec aby odczyta¢ caty bufor nalezy wykonac¢ cztery
transmisje.

e Transmisja pierwsza — FIFO Pointer Address = 0 (dec).
e Transmisja druga — FIFO Pointer Address = 4 (dec).

e Transmisja trzecia — FIFO Pointer Address = 8 (dec).

e Transmisja czwarta — FIFO Pointer Address = 12 (dec).

Odczyt nie powoduje skasowania zadnego z rejestréw. Nadpisanie bufora FIFO moze
nastgpi¢ jedynie przez wystanie komend wyszukaj date lub przepisz dane z karty do
bufora FIFO.

QUERY
Field Name Hex
Slave Address 00-F7
Function 18

FIFO Pointer Addres Hi 00 - FF 0 ... 36 (0000 ... 0024 hex) — dla pliku wartosci chwilowych

FIFO Pointer Addres Lo 00 = FF 0...12 (0000 ... 000C hex) — dla pliku licznikow

Error Check (CRC) XXXX
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RESPONSE

Field Name Hex
Slave Address 00-F7
Function 18

Byte Count Hi 00 -FF
Byte Count Lo 00 -FF
FIFO Count Hi 00-FF
FIFO Count Lo 00-FF
Data 1 Hi 00 - FF
Data 1 Lo 00 -FF
Data 2 Hi 00-FF
Data 2 Lo 00 - FF
Data n Hi 00-FF
Datan Lo 00 -FF
Error Check (CRC) XXXX

Exception Response.

W przypadku gdy urzadzenie stwierdzi blgd w QUERY zamiast RESPONSE wysyta
EXCEPTION RESPONSE.

EXCSPTION RESPONSE

Field Name Hex

Slave Address 00-F7

Function (Wartosé z QUERY) + (80 hex)

Exception Code 00 -FF

Error Check (CRC) XXXX

EXCEPTION CODE

01 hex ILLEGAL FUNCTION
02 hex ILLEGAL DATA ADDRESS
03 hex ILLEGAL DATA VALUE
06 hex SLAVE DEVICE BUSY

Urzadzenie nie odpowiada w przypadku wykrycia btedu w:

- Slave Address.

- Error Check (CRC)

- Bicie parzystosci (jezeli parzystosc¢ jest ustawiona na even lub odd).
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lll. Opis rejestrow.

Status Registers.

Status Register

Opis

10001

Kanat 1 lub wejscie przypisane do kanatu 1 wytgczone.

10002 Brak wyniku pomiarowego.

10003 Awaria (bit ustawiany tylko gdy do kanatu 1 przypisany zostat modut obliczeniowy).

10004 Przerwa w obwodzie 4+20mA (bit ustawiany tylko gdy do kanatu 1 przypisane zostato
wejscie WE1 lub WE2).

10005 Przekroczenie w obwodzie 0/4+20mA (bit ustawiany tylko gdy do kanatu 1 przypisane
zostato wejscie WE1 lub WE2).

10006 Przekroczenie zakresu obliczeniowego.

10007 Aktywna funkcja test wejsc.

10008 Rodzaj pomiaru:

0 — pomiar przeptywu
1 — inny pomiar

10009 + 10016

Rezerwa.

10017 Kanat 2 lub wejscie przypisane do kanatu 2 wytaczone.

10018 Brak wyniku pomiarowego.

10019 Awaria (bit ustawiany tylko gdy do kanatu 2 przypisany zostat modut obliczeniowy).

10020 Przerwa w obwodzie 4+20mA (bit ustawiany tylko gdy do kanatu 2 przypisane zostato
wejscie WE1 lub WE2).

10021 Przekroczenie w obwodzie 0/4+20mA (bit ustawiany tylko gdy do kanatu 2 przypisane
zostato wejscie WE1 lub WE2).

10022 Przekroczenie zakresu obliczeniowego.

10023 Aktywna funkcja test wejsc.

10024 Rodzaj pomiaru:

0 — pomiar przeptywu
1 — inny pomiar

10025 + 10032

Rezerwa.

10033 Kanat 3 lub wejscie przypisane do kanatu 3 wytgczone.

10034 Brak wyniku pomiarowego.

10035 Awaria (bit ustawiany tylko gdy do kanatu 3 przypisany zostat modut obliczeniowy).

10036 Przerwa w obwodzie 4+20mA (bit ustawiany tylko gdy do kanatu 3 przypisane zostato
wejscie WE1 lub WE2).

10037 Przekroczenie w obwodzie 0/4+20mA (bit ustawiany tylko gdy do kanatu 3 przypisane
zostato wejscie WE1 lub WEZ2).

10038 Przekroczenie zakresu obliczeniowego.

10039 Aktywna funkcja test wejsc.

10040 Rodzaj pomiaru:

0 — pomiar przeptywu
1 — inny pomiar

10041 + 10048

Rezerwa.

10049

Kanat 4 lub wejscie przypisane do kanatu 4 wytgczone.
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10050 Brak wyniku pomiarowego.

10051 Awaria (bit ustawiany tylko gdy do kanatu 4 przypisany zostat modut obliczeniowy).

10052 Przerwa w obwodzie 4+20mA (bit ustawiany tylko gdy do kanatu 4 przypisane zostato
wejscie WE1 lub WE2).

10053 Przekroczenie w obwodzie 0/4+20mA (bit ustawiany tylko gdy do kanatu 4 przypisane
zostato wejscie WE1 lub WE2).

10054 Przekroczenie zakresu obliczeniowego.

10055 Aktywna funkcja test wejsc.

10056 Rodzaj pomiaru:
0 — pomiar przeptywu
1 — inny pomiar

10057 + 10064 Rezerwa.

Input Registers.

Input Registers Opis Format danych
30001 Wynik pomiaru z kanatu 1 Float
30002
30003 Wynik pomiaru z kanatu 2 Float
30004
30005 Wynik pomiaru z kanatu 3 Float
30006
30007 Wynik pomiaru z kanatu 4 Float
30008
30009 Stan licznika L1 z kanatu 1 Long
30010
30011 Rozdzielczo$¢ licznika L1 z kanatu 1 | Integer
30012 Stan licznika L2 z kanatu 1 Long
30013
30014 Rozdzielczo$¢ licznika L2 z kanatu 1 | Integer
30015 Stan licznika L1 z kanatu 2 Long
30016
30017 Rozdzielczos¢ licznika L1 z kanatu 2 | Integer
30018 Stan licznika L2 z kanatu 2 Long
30019
30020 Rozdzielczos¢ licznika L2 z kanatu 2 | Integer
30021 Stan licznika L1 z kanatu 3 Long
30022
30023 Rozdzielczos¢ licznika L1 z kanatu 3 | Integer
30024 Stan licznika L2 z kanatu 3 Long
30025
30026 Rozdzielczos¢ licznika L2 z kanatu 3 | Integer
30027 Stan licznika L1 z kanatu 4 Long
30028
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30029 Rozdzielczos¢ licznika L1 z kanatu 4 | Integer
30030 Stan licznika L2 z kanatu 4 Long
30031

30032 Rozdzielczos¢ licznika L2 z kanatu 4 | Integer
30033 Wartosé timera T1 Long
30034

30035 Wartos¢ timera T2 z kanatu 1 Long
30036

30037 Warto$¢ timera T2 z kanatu 2 Long
30038

30039 Wartosé timera T2 z kanatu 3 Long
30040

30041 Wartos$é timera T2 z kanatu 4 Long
30042

Wartos¢ kazdego licznika mozna wyliczy¢ ze wzoru:

L=t
10"
Gdzie:

L, — odczytany stan licznika,
n — odczytana rozdzielczos¢ licznika.

Stany licznikéw i timeréw uaktualniane sg w input registers co 2 sekundy.

IV. Typy i formaty zmiennych.

Integer (16 bitow).

16 bitowy rejestr o adresie n

Nr bitu zmiennej 15+0

Long (32 bity).

16 bitowy rejestr o adresie n

16 bitowy rejestr o adresie n + 1

Nr bitu zmiennej

31+16

15+0

Float (32 bity).
16 bitowy rejestr o adresie n + 1 16 bitowy rejestr o adresie n
Nr bitu zmiennej 31 30 =23 22 +16 15+0
IEEE-754 S eksponenta mantysa

58




m metrenic

APARATURA KONTROLNO - POMIAROWA

Mantysa — jest wartoscig znormalizowang z przedziatu <1,2). Zapisywana jest
wytgcznie czes¢ utamkowa mantysy.

Eksponenta — wartos¢ eksponenty jest przesunieta o 127.
S — znak liczby, 0 — liczba dodatnia, 1 — liczba ujemna.

Wartosc liczby mozna obliczy¢ ze wzoru:

Liczba = (-1)° - mantysa - 277"
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